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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

l. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace rob6t pomiarowych przy
liniowych robotach ziemnych dla trasy ulicy w terenie réwninnym, w ramach realizacji zadania
.Przebudowa ul. Sktadowej i Zaktadowej w Chojniacach”

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument w postgpowaniu przetargowym i przy realizacji
umowy na roboty zwigzane z wykonaniem zadania wymienionego w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot objetych ST

Zakres prac obejmuje wyznaczenie w terenie réwninnym trasy i jej punktéw wysokosciowych.

W zakres robdt pomiarowych wchodza;:

- Wytyczenie osi trasy torowiska poprzez wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe w terenie punktéw
gtéwnych osi trasy

- Sprawdzenie i uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami

- Niwelacja kontrolna reperéw i osi trasy

- Niwelacja kontrolna przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojéw

- Wyznaczenie krawedzi nasypdw i wykopow

- Zabezpieczenie osi trasy przez wyniesienie jej poza obreb robdt w sposéb utatwiajacy odszukanie i
ewentualne odtworzenie punktéw gtéwnych osi trasy

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne osi trasy — punkty wierzchotkowe, w ktérych zmienia ona swoj kierunek, punkty
poczatkowy i koncowy trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogéine” punkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogélne” punkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskania i sktadowania podano w ST DM-00.00.00
~Wymagania ogélne” punkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow:

Do wyznaczenia i stabilizacji trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac:

- paliki drewniane, paliki drewniane o $rednicy 15-20 cm i dtugosci 1,50 - [,70m oraz o $rednicy 5-8cm i
dtugosci 0,50 m,

- stupki betonowe, bolce stalowe, rury metalowe o dtugosci 0,50 m

- farbe chlorowo — kauczukowa (do zaznaczania punktéw na jezdni),

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogélne” punkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy

Roboty pomiarowe nalezy wykonac¢ recznie, specjalistycznym sprzetem geodezyjnym gwarantujacym
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru, takim jak:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki, taty, tasmy stalowe i szpilki.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogoine” punkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow
Materiaty i sprzet do odtworzenia trasy moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogdlne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogélne” punkt 5.

5.2. Zasady wykonania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami GUGIK, Prace
pomiarowe powinny by¢ wykonywane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Zamawiajacy zobowigzany jest wytyczy¢ i zastabilizowa¢ w terenie punkty gtéwne osi trasy oraz punkty
wysokosciowe (repery robocze) i dostarczy¢ Wykonawcy szkic wytyczenia trasy, wykaz punktéw
wysokosciowych oraz szkic wytyczenia skrzyzowan drég. Przyjecie tych punktow powinno byé dokonane w
obecnosci Inzyniera Kontraktu. W oparciu o materialy dostarczone do Zamawiajgcego Wykonawca
powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegétowego wytyczenia
kazdego elementu robét. Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o jakichkolwiek
btedach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Btedy te powinny by¢
usuniete na koszt Zamawiajacego. Jezeli Roboty zostaty wykonane w oparciu o btedne dane dostarczone
przez Zamawiajgcego albo w nawigzaniu do btednie wytyczonych przez Zamawiajacego punktéw i (lub)
reperow roboczych, to koszt tych robdt oraz wszystkich dodatkowych robét, wynikajacych z wymienionych
btedow obcigza Zamawiajacego. Wszystkie dodatkowe roboty, wynikajace z btedéw wytyczenia robdét,
zawinionego przez Wykonawce powinny by¢ wykonane przez Wykonawce na jego koszt. Wykonawca
powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. W przypadku stwierdzenia niezgodnosci, o zaistnieniu takiego faktu nalezy niezwtocznie
poinformowac Inzyniera Kontraktu. Wszystkie roboty dodatkowe wynikajace z réznicy rzednych terenu
podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych zostang wykonane na koszt
Zamawiajacego. Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenie wszystkich punktéw pomiarowych i
ich oznaczen w czasie trwania robét. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang
zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne dla
dalszego prowadzenia roboét, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

5.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi toréw nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane przekazane
przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowej. O$ trasy powinna by¢é wytyczona w punktach gtéwnych i w
punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie
rzadziej, niz co 25 m. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi w stosunku do projektowanej nie
powinno by¢ wieksze niz 3 cm. Rzedne punktdow na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do | cm w
stosunku do rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej. Do utrwalania osi trasy nalezy stosowac
materiaty wyszczegdlnione w punkcie 2.

5.4. Wyznaczenie roboczych punktéw wysokosciowych

Zamawiajacy powinien zatozy¢é robocze punkty wysokosciowe /repery/ wzdtuz osi trasy toréw, poza
granicami projektowanej budowli, a takze przy kazdym projektowanym obiekcie inzynierskim. Maksymalna
odlegto$¢ miedzy reperami roboczymi powinna wynosi¢ w terenie ptaskim 200 m. Ich rzedne okresli¢ z
doktadnoscig do +0,5 cm. Jako repery robocze mozna wykorzystac¢ punkty state na stabilnych istniejacych
budowlach wzdtuz trasy toréw. Jezeli brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozyé w postaci
stupkédw betonowych lub ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob uniemozliwiajgcy
osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera Kontraktu.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypdw i wykopow na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robdt ziemnych), zgodnie z dokumentacja projektowg oraz w
miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego prowadzenia robdt i w miejscach
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zaakceptowanych przez Inzyniera Kontraktu. Do wyznaczenie krawedzi nasypdéw i wykopow nalezy
stosowac¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowac¢ w przypadku nasypow o wysokosci
ponad | m oraz wykopow gtebszych niz | m. Odlegtos¢ miedzy palikami (wiechami) powinna byé
dostosowana do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy toréw oraz conajmniej odpowiada¢ odstepowi
kolejnych przekrojow poprzecznych podanych w dokumentacji projektowej. Profilowanie przekrojéw
poprzecznych musi umozliwi¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z dokumentacja
projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét.
Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci rob6t podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogélne” punkt
6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczaniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK oraz zgodnie z
wymaganiami podanymi w punkcie 5.

Sprawdzanie robét pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wedtug nastepujacych zasad:

- 0$ torow nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie oraz na
prostych co najmniej co 200 m,

- robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dtugosci budowanego obiektu,

- wyznaczenie nasypéw i wykopdw nalezy sprawdzi¢ tasma i szablonem z poziomicg co najmniej w 5
miejscach na kazdym kilometrze oraz w miejscach budzacych watpliwosci.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot.

Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru robét podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” punkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru odtworzenia trasy i punktéw wysokosciowych w terenie jest | kilometr (I km)
odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét.

Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robét podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogélne” punkt 8.
8.2. Sposo6b odbioru robot.

Odbiér rob6t zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicdw i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inzynierowi
Kontraktu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogélne” punkt
9

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét na trasie obejmuje:

- wyznaczenie punktéw gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- niwelacje kontrolng reperéw,

- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty wraz z zabezpieczeniem i 0znakowaniem utatwiajgcym
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- wykonanie pomiaréw biezgcych w miare postepu robét zgodnie z dokumentacja projektowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Dokumenty

1. Instrukcja techniczna 0-1. Og6lne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
2. Instrukcja techniczna G-l. Geodezyjna osnowa pozioma. GUGIK, Warszawa 1978
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3. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna. GUGIK, Warszawa 1983.

4. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji. GUGIK, Warszawa 1979.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe. GUGIK, Warszawa 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3. I. Osnowy realizacyjne. GUGIK, Warszawa 1983.
7. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne. GUGIK, Warszawa 1983.

10.2. Dokumentacja projektowa.
1. Projekt budowlano-wykonawczy przebudowy ulicy
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