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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

WYMAGANIA OGOLNE

1.  WSTEP

1.1.  Przedmiot specyfikacji technicznej
W niniejszym rozdziale oméwiono wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiagzanych z wykonaniem boiska o nawierzchni poliuretanowej wraz z ogrodzeniem, na
dziatkach nr 2191/912191/11, w SP nr 3 przy ul.Dworcowej 6 w Chojnicach.

1.2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest dokumentem bgdacym podstawa do udzielenie zamowienia
1 zawarcia umowy na wykonanie rob6ot opisanych technologicznie w projekcie budowlanym
uproszczonym.

1.3.  Zakres robot objetych ST
Wymagania ogolne zawarte w ST dotycza wszystkich robdt budowlanych 1 nalezy je stosowac
W powiazaniu z nizej wymienionymi szczegélowymi specyfikacji technicznymi SST.

1.4.  OkreSlenia podstawowe
Okreslenia 1 nazewnictwo uzyte w niniejszej specyfikacji technicznej ST sa zgodne
z obowiazujacymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.

2. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodnos$¢ z projektem
budowlanym (PB) ze specyfikacja techniczna (ST), oraz przepisami prawa budowlanego i sztuka
budowlana.

Zakres robot
Wykonawca powinien zapewni¢ cato$¢ robocizny, materialdw, sprzetu, narzedzi, transportu
1 dostaw, niezbgdnych do wykonania robdt objetych umowa, zgodnie z jej warunkami, PB, ST,
i ewentualnymi wskazowkami inspektora nadzoru inwestorskiego. Przed ostatecznym odbiorem
robot Wykonawca uporzadkuje plac budowy i przylegty teren, dokona rozliczenia wykonanych
robot 1 przygotuje obiekt do przekazania. Wykonawca wykona do dnia odbioru i przedstawi
inwestorowi komplet dokumentow budowy, wymagany przepisami prawa budowlanego.

Ochrona 1 utrzymanie robot
Podczas realizacji robot (od przyjecia do przekazania placu budowy) Wykonawca jest
odpowiedzialny za ochrong robot oraz mienia inwestora przekazanego razem z placem budowy.




Wykonawca bgdzie utrzymywac roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby obiekt lub jego elementy byly w zadawalajacym stanie, przez
caty czas, do momentu odbioru koncowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie inspektora
nadzoru inwestorskiego powinien rozpocza¢ takie roboty, jednak nie pdzniej niz w 24 godziny od
wezwania, pod rygorem wstrzymania rob6ot z winy Wykonawcy.

Zgodnos¢ robot z PB 1 ST
Projekt budowlany (PB) i specyfikacje techniczne (ST) oraz inne dodatkowe dokumenty
przekazane przez inspektora nadzoru inwestorskiego stanowia o zamdéwionym zakresie 1 sa
integralna czgscia umowy, a wymagania w nich zawarte sa obowiazujace dla Wykonawcy.
Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ btgdow w PB lub ich pomija¢. O ich wykryciu powinien
natychmiast powiadomi¢ inspektora nadzoru, ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek.
Wszystkie wykonane roboty i1 dostarczone materialty winny by¢ zgodne z PB, ST.
Dane okreslone w PB i w ST uwazane sa za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa
odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji.
Cechy materiatbw musza by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnos$¢ z okre§lonymi wymogami,
a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku gdy roboty lub materialy nie beda w petni zgodne z PB lub ST i wptynie to na
zmiang parametréw wykonanych elementow budowli, to takie materiaty winny by¢ niezwtocznie
zastapione innymi, a roboty wykonane od nowa na koszt Wykonawcy.

2.1.  Teren budowy

Przekazanie terenu budowy
Wykonawca dostarczy Inwestorowi przed ustalonym w umowie terminem przekazania terenu
budowy o$wiadczenia oséb funkcyjnych o przyjeciu obowiazkéw na budowie (kierownik
budowy), Inwestor przekaze teren budowy wykonawcy w terminie ustalonym umowa.
Wskaze punkt poboru wody i energii elektrycznej. Wykonawca wykona z materialow wiasnych
1 usunie nieodptatnie opomiarowanie punktéw poboru medidow w sposdb uzgodniony z dostawca
(uzytkownikiem obiektu).

Zabezpieczenie terenu budowy
Fakt przystapienia 1 prowadzenie robot Wykonawca obwiesci publicznie w sposéb uzgodniony
z inspektorem nadzoru inwestorskiego oraz przez umieszczenie, w miejscach 1 ilo$ciach
okreslonych przez inspektora nadzoru inwestorskiego, tablic informacyjnych i ostrzegawczych
— w miarg potrzeb podswietlanych. Inspektor nadzoru inwestorskiego okresli niezbgdny sposob
ogrodzenia terenu budowy. Zabezpieczenie prowadzonych robot nie podlega odrgbnej zaptacie.

2.2. Powiazania prawne i odpowiedzialno$¢ prawna

Stosowanie si¢ do ustalen prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ 1 stosowaé wszystkie przepisy powszechnie obowiazujace
oraz przepisy (wydane przez odpowiednie wladze miejscowe), ktore sa w jakikolwiek sposob
zwiazane z robotami oraz musi by¢ w peini odpowiedzialny za ich przestrzeganie podczas
prowadzenia budowy.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych lub innych praw wtasnosci 1 bedzie w petni
odpowiedzialny za wypehienie wszystkich wymagan prawnych dotyczacych wykorzystania
opatentowanych rozwiazan projektowych, urzadzen, materiatéw lub metod. W sposob ciagly



powinien informowa¢ inspektora o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne
odnos$ne dokumenty.

Jesli nie dotrzymanie w/w wymagan spowoduje nastgpstwa finansowe lub prawne to w catosci
obciaza one Wykonawce.

Ochrona wtasnos$ci publicznej i1 prywatnej

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wlasnos$ci
publicznej lub prywatnej. Jezeli w zwiazku z zaniedbaniem, niewlasciwym prowadzeniem robot
lub brakiem koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie
wlasnosci prywatnej lub publicznej to Wykonawca, na swdj koszt, naprawi lub odtworzy
uszkodzong witasnos$¢.

Stan uszkodzonej, a naprawionej witasnosci powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem
uszkodzenia.

Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowiazek znaé i1 stosowaé, w czasie prowadzenia robot, wszelkie przepisy
ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania robot Wykonawca bedzie:

e podejmowaé wszystkie uzasadnione kroki zmierzajace do stosowania przepisOw i1 norm
dotyczacych ochrony S$rodowiska na terenie budowy oraz begdzie unikal uszkodzen Iub
ucigzliwosci dla osob lub wiasnosci prywatnej i spotecznej, a wynikajacych ze skazenia
srodowiska, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania,

e mial szczeg6lny wzglad na prace sprzgtu budowlanego uzywanego na budowie. Stosowany
sprzet nie moze powodowal zniszczen w Srodowisku naturalnym. Optaty 1 kary za
przekroczenia norm, okre§lonych w odpowiednich przepisach dotyczacych s$rodowiska,
obciazaja Wykonawce.

Wszystkie skutki ujawnione po okresie realizacji robot, a wynikajace z zaniedban w czasie
realizacji robot, obciazaja Wykonawce.

Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiatly, ktére w sposéb trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Nie wolno stosowaé materialow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o natgzeniu wigkszym
od dopuszczalnego. Wszystkie materiaty uzyte do robot musza mie¢ swiadectwa dopuszczenia do
stosowania wydane przez uprawniong jednostkg, jednoznacznie okre$lajace brak szkodliwego
oddzialywania tych materiatow na §rodowisko.
Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia za zgoda Inwestora, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie dla srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Inwestor.
Utylizacja materiatéw szkodliwych pochodzacych z demontazu nalezy do Wykonawcy i nie
podlega dodatkowej optacie.

Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca begdzie przestrzega¢ przepisOw ochrony przeciwpozarowej. Sprawny sprzet
przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, Wykonawca rozmiesci na terenie
budowy, w pomieszczeniach biurowych i magazynowych oraz przy maszynach i w pojazdach




mechanicznych. Materialy latwopalne bgda skladane w sposob zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostgpem 0sob trzecich.

Prace pozarowo niebezpieczne wykonywane beda na zasadach  uzgodnionych
z przedstawicielami uzytkownika nieruchomosci.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszystkie straty powodowane pozarem wywotanym jego
dziatalno$cia przy realizacji robot przez personel Wykonawcy.

Wykonawca odpowiada¢ bedzie za straty spowodowane przez pozar wywolany przez osoby
trzecie powstaly w wyniku zaniedbah w zabezpieczeniu budowy i materiatow niebezpiecznych.

Bezpieczenstwo 1 higiena pracy (bhp)

Podczas realizacji robot Wykonawca przestrzega¢ bedzie przepisow dotyczacych bhp
w szczegbdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywalt pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprze¢t i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowie 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢, ze wszystkie koszty zwiazane
z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie 1 sa
uwzglednione w cenie kosztorysowej.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW, SPRZETU
| TRANSPORTU

3.1. MATERIALY - akceptowanie uzytych materialow
Co najmniej tydzien przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace
proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania oraz odpowiednie swiadectwa badania jakosci
w celu zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru inwestorskiego. Zatwierdzenie jednego materiatu
z danego zrédla nie oznacza automatycznego zatwierdzenia pozostalych materiatow z tego
zrédia.
Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczalnego Zrédla w sposob ciagly spelniaja wymagania ST w czasie
prowadzenia robot.
Jezeli materialty z akceptowanego zrodla sa niejednorodne lub niezadowalajacej jakosci,
Wykonawca powinien zmieni¢ zrodlo zaopatrywania w materiaty.
Materiaty wykonczeniowe stosowane na ptaszczyznach widocznych z jednego miejsca powinny
by¢ z tej samej partii materialu w celu zachowania tych samych wlasciwosci kolorystycznych
w czasie catego procesu eksploatacji.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom
Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawcg wywiezione z terenu
budowy. Wbudowanie materialow bez akceptacji Inspektora nadzoru inwestorskiego
Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko liczac si¢ z tym, Ze roboty nie zostana przyj¢te i nie
beda zaptacone.




Inspekcja wytworni materiatow i elementdw
Wytwoérnie materiatéw 1 elementow, zarowno przed jak i po akceptacji Inspektora nadzoru
inwestorskiego, moga by¢ kontrolowane w celu sprawdzenia zgodno$ci stosowanych metod
produkcyjnych z wymaganiami ST.
W czasie przeprowadzania inspekcji nalezy zapewnic:
e wspolpracg i pomoc Wykonawcy,
e wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytworni, gdzie odbywa si¢ proces
produkcji
e materialdéw przeznaczonych do wbudowania na terenie budowy.

Przechowywanie i sktadowanie materiatoéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, (do czasu, gdy beda one potrzebne
do wbudowania) byty zabezpieczone przed zniszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ 1 wlasciwosci
oraz byly dostgpne do kontroli przez Inspektora nadzoru inwestorskiego. Przechowywanie
materialdw musi si¢ odbywa¢ na zasadach i w warunkach odpowiednich dla danego materiatu
oraz w sposob skutecznie zabezpieczajacy przed dostgpem osob trzecich.

Wszystkie miejsca czasowego skladowania materiatéw powinny by¢ po zakonczeniu robot
doprowadzone przez Wykonawcg do ich pierwotnego stanu.

3.2.  Sprzet
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot i bedzie gwarantowac przeprowadzenie
robodt, zgodnie z zasadami okre§lonymi w PB 1 ST.
W przypadku braku ustalen w wymienionych dokumentach, zasady pracy sprzgtu powinny byc¢
uzgodnione i zaakceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.
Sprzgt nalezacy do Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt musi by¢ utrzymany
w dobrym stanie technicznym i w gotowosci do pracy.
Wykonawca dostarczy, na zadanie, Inspektorowi nadzoru inwestorskiego kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Jezeli przewiduje si¢ mozliwo§¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru inwestorskiego o swoim zamiarze wyboru i uzyska
jego akceptacje.
Wybrany sprzgt po akceptacji, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i1 narzgdzia nie gwarantujace zachowania warunkow
technologicznych, nie zostang przez Inspektora nadzoru inwestorskiego dopuszczone do robot.
Wykonawca jest zobligowany do skalkulowania kosztow jednorazowych sprzg¢tu w cenie
jednostkowej robot, do ktorych ten sprzgt jest przeznaczony. Koszty transportu sprzgtu nie
podlegaja oddzielnej zaptacie.

3.3.  Transport
Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$s¢ wykonywanych robdt 1 na wlasciwosci przewozonych
materialow.
Wykonawca bedzie usuwal, na biezaco 1 na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych i na dojazdach na teren budowy.



4. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

4.1. Ogolne zasady wykonania robot
Wykonawca odpowiedzialny jest za prowadzenie robdt zgodne z umowa oraz za jakos¢
stosowanych wykonywanych roboét, za ich zgodno$¢ z PB, wymaganiami ST oraz poleceniami
Inspektora nadzoru inwestorskiego.

4.2. Decyzjai polecenie Inspektora nadzoru inwestorskiego
Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialdow i elementéw robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, PB, ST, PN, innych normach i instrukcjach.
Inspektor jest upowazniony do inspekcji wszystkich robdt 1 kontroli wszystkich materiatow
dostarczonych na budowg¢ lub na niej produkowanych.
Polecenia Inspektora beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot.
Ewentualne skutki finansowe z tytulu niedotrzymania terminu poniesie Wykonawca.
W  przypadku opdznien realizacyjnych budowy, stwarzajacych zagrozenie dla finalnego
zakonczenia robot, Inspektor ma prawo wprowadzi¢ podwykonawce na okreslone roboty na
koszt Wykonawcy.

4.3. Kontrola jakoS$ci robét

4.3.1. Zasady kontroli jakoSci i robot
Wykonawca odpowiedzialny jest za pelna kontrole robdt i jakosci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli obejmujacy personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie
1 wszystkie urzadzenia niezb¢dne do prowadzenia kontroli robot. Minimalne wymagania, co do
zakresu badan i ich czestotliwosci sa okreslone w ST.

4.3.2. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm 1 instrukcji.
Przed przystapieniem do pomiardw lub badan. Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania.
Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji
przez Inspektora. Wyniki przechowywane bgda na terenie budowy 1 okazywane na kazde zadanie
Inspektora nadzoru.

4.3.3. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru inwestorskiego

Inspektor, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot, bgdzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow
1 robdt z wymaganiami ST na podstawie wynikow dostarczonych przez Wykonawceg. Jezeli
wyniki tych badan wykaza, ze raporty wykonawcy nie sa wiarygodne, to Inspektor zleci
przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan. W tym przypadku catkowite koszty
powtornych lub dodatkowych badan poniesie Wykonawca.

W przypadku powtarzania si¢ niewiarygodno$ci w prowadzeniu badan przez Wykonawce,
Inspektor moze wprowadzi¢ staty, niezalezny nadzor nad badaniami. Koszt tego nadzoru poniesie
Wykonawca.



4.3.4. Atesty jakoSci materialéw i urzadzen
Przed wykonaniem badan jakos$ci materiatow przez Wykonawce, Inspektor moze dopusci¢ do
uzycia materiaty posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich pelna zgodno$¢ z warunkami
podanymi w ST.
W przypadku materiatow, dla ktorych atesty sa wymagane przez ST, kazda partia materiatu
dostarczona na budowe winna posiadac atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ atesty wydane przez producenta, poparte w razie
potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi. Materiaty posiadajace atesty, a urzadzenia wazne
legalizacje, moga by¢ badane w dowolnym czasie.
Atesty 1 legalizacje przechowywane begda na terenie budowy i okazywane Inspektorowi na kazde
zadanie.

4.3.5. Dokumenty budowy

Dziennik Budowy
Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego
i Wykonawcg w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialno§¢ za  prowadzenie Dziennika Budowy  zgodnie
z obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis
w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne,
dokonane trwata technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez
przerw. Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym
numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac w szczegolnosci:

e date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

e date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowe;,

e terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczego6lnych elementéw robot,

e przebieg robot trudnosci 1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy 1 przyczyny przerw

w robotach,

uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

e daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

e zgloszenia 1 daty odbiorow robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, czesciowych
1 ostatecznych odbioréw robot,

e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

e stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczeg6lnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

e zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji
Projektowej,

e dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

e dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,



e dane dotyczace jako$ci materiatdéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan
z podaniem, kto je przeprowadzat,

e  wyniki préb poszczegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

e inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedtozone

Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sig.

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje

z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska. Wpis Projektanta do Dziennika Budowy

obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania sig.

Ksiega obmiaru robdt
Nie jest wymagana, ale jej zalozenia moze zazada¢ Inspektor nadzoru w przypadku robot
o duzym stopniu skomplikowania. Ksi¢gga obmiaru robot bedzie wtedy jedynie dokumentem
kontrolnym. Nie stanowi ona podstawy do =zaptaty za wykonane roboty. Podstawa do
wystawienia faktury bedzie zataczony oryginat protokotu odbioru poszczegdlnych elementéw
potwierdzony przez Inspektora w oparciu 0 procentowe zaawansowanie robot.
Obmiary wykonanych robdt prowadzi si¢ w jednostkach przyjetych w ST.

Ksigga obmiaru robdt zawiera karty obmiaru robot z:

e numerem kolejnym Karty,

podstawa wyceny i opisem robot,

iloscia przedmiarowa robot,

data obmiaru,

obmiarem przeprowadzonym zgodnie z zasadami podanymi w pkt. 4.4 niniejszego rozdzialu
ST.

e iloscia robot wykonanych od poczatku budowy.

Ksigga obmiaru robdt (jesli wymagana) musi by¢ przedstawiona Inspektorowi do sprawdzenia
po wykonaniu robot, ale przed ich zakryciem.

Dokumenty laboratoryjne
Atesty materiatldéw, orzeczenia o jako$ci materiatow, recepty robocze i wyniki badan sporzadzone
przez Wykonawce beda stanowi¢ zatacznik do protokotu odbioru.

Pozostate dokumenty budowy:

protokot przekazania placu budowy

harmonogram budowy,

umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,

protokoty odbioru robot,

protokoty z narad i ustalen,

dowody przekazania materialdow z demontazu, dowody utylizacji materiatlow z demontazu
podlegajace utylizacji,

e korespondencja na budowie.



Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na budowie w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentdw spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.
Dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora i przedstawiane na zyczenie Inwestora.

4.4,  Obmiar robot

4.4.1. Ogolne zasady obmiaru roboét

Obmiar robodt bedzie odzwierciedlat faktyczny zakres wykonywanych robot.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na trzy dni przed terminem obmiaru. Wyniki
obmiaru wpisywane beda do Ksiggi obmiaru robot. Jakikolwiek blad lub przeoczenie
(opuszczenie) nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane
zostang poprawione wg ustalen Inspektora dostarczonych Wykonawcy na pi$mie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do umownych ptatnosci.

4.4.2. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary beda przeprowadzane przed ostatecznym odbiorem robdt, a takze w przypadku
wystgpowania dtuzszych przerw w robotach oraz w przypadku zmiany Wykonawcy.

4.4.3. Wykonywanie obmiaru robét
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia wykonywane bgda w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny.
Do pomiaru uzywane begda tylko sprawne narzgdzia pomiarowe, posiadajace czytelna skalg,
jednoznacznie okreslajaca wykonany pomiar.
Wykonany obmiar robot zawiera¢ bedzie:
podstawg wyceny 1 opis robot,
ilo§¢ przedmiarowa roboét (z kosztorysu ofertowego),
date obmiaru,
miejsce obmiaru przez podanie: nr pomieszczenia, nr detalu, elementu, wykonanie szkicu
pomocniczego, obmiar robot z podaniem sktadowych obmiaru w kolejnosci:
dhugo$¢ x szeroko$¢ x gltebokos$¢ x wysoko$¢ x ilo§¢ = wynik obmiaru,
e ilos¢ robot wykonanych od poczatku budowy,
e dane osoby sporzadzajacej obmiaru.

45.  QOdbior robot

45.1. Rodzaje odbiorow
odbidr robdt zanikajacych,
odbior czgsciowy, elementow robot,
odbior koncowy, ostateczny,
odbidr pogwarancyjny.

4.5.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.
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Odbioru robdt dokonuje Inspektor.

Gotowos¢ danej czesci robot zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy 1 jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora. Odbiér przeprowadzony bedzie niezwlocznie, nie pdzniej jednak,
niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia i powiadomieniem o tym takze Inspektora.

4.5.3. Odbior czesciowy
Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych czgsci robot.
Odbioru robdt dokonuje Inspektor.
Gotowos$¢ danej czgsci robdt do odbioru zglasza Wykonawca z jednoczesnym powiadomieniem
Inspektora. Odbior przeprowadzony bedzie niezwtocznie, nie pozniej jednak, niz w ciagu 3 dni
od daty zgtoszenia i powiadomienia o tym fakcie Inspektora.

4.5.4. Odbior ostateczny (koncowy)
Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilodci, jako$ci 1 wartosci. Caltkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego
bedzie stwierdzona przez Wykonawcg z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inspektora.
Osiagnigcie gotowosci do odbioru musi potwierdzi¢ Inspektor nadzoru inwestorskiego.
Wykonawca przekaze Inspektorowi nadzoru kompletny operat kolaudacyjny, zawierajacy
dokumenty zgodnie z wykazem zawartym w pkt. 4.5.6. W terminie siedmiu dni od daty
potwierdzenia gotowosci do odbioru Inwestor powiadomi pisemnie Wykonawce o dacie
rozpoczgeia odbioru 1 sktadzie powotanej komisji kolaudacyjnej. Rozpoczecie prac komisji
nastapi nie pdzniej niz przed uptywem terminu okre§lonego w umowie. Komisja odbierajaca
roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentdéw, wynikéw badan
I pomiardéw, oceny wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania robot z PB, PN i ST. W toku odbioru
ostatecznego komisja zapozna si¢ z realizacja robot, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupeltniajacych i robdt poprawkowych.
W przypadku niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robdt uzupehiajacych
komisja przerwie swoje czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$s¢ wykonanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej PB lub ST z uwzglednieniem tolerancji i nie
ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo osob 1 mienia, komisja
dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto§¢ wykonanych robot w stosunku do wymagan
przyjetych w umowie.

4.5.5. Odbioér pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
odbioru ostatecznego.

4.5.6. Dokumenty odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokét odbioru
ostatecznego sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Inwestora.
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Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé operat kolaudacyjny
zawierajacy:

Dziennik Budowy,

obmiar robo6t (jesli wymagany),

atesty jakosciowe wbudowanych materiatéw,

dokumenty potwierdzajace legalizacj¢ wbudowanych urzadzen,

protokoty prob i badan,

protokoty odbioru robot zanikajacych,

oswiadczenia osob funkcyjnych na budowie wymagane Prawem Budowlanym,

inne dokumenty wymagane przez Inwestora.

W przypadku, gdy zdaniem komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin tego odbioru.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupeiniajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Inwestora, wykonane i zgloszone pismem przez Wykonawce do
odbioru w terminie ustalonym przez komisjg.

4.6. Podstawa platnosSci

Podstawa platnosci jest ustalona cena ryczattowa dla uzyskania zamierzonego celu

inwestycyjnego. Cena ta jest ostateczna i wyklucza mozliwos$¢ zadania dodatkowej zaptaty za

wykonanie robot.

Cena ryczaltowa uwzglednia wszystkie czynnos$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej

wykonanie, okreslone w ST 1 PB.

Cena obejmuje:

e robocizng,

e  wartos¢ zuzytych materialdéw wraz z kosztami ich zakupu,

e  wartos$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenia sprzetu na plac
budowy i z powrotem),

e montaz i demontaz na stanowisku pracy,

e  koszty posrednie, w sklad ktorych wchodza: ptace personelu i kierownictwa zaktadu,
pracownikow nadzoru 1 laboratorium, wydatki dotyczace b h p, ustugi obce na rzecz
budowy, ubezpieczenia, koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy, koszty eksploatacji
zaplecza,

e zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu wydatkow, ktore
moga wystapi¢ w czasie realizacji robot.

Podstawa do wystawienia faktury za wykonanie robot bedzie, potwierdzony przez Inspektora

Nadzoru, protokoét czgsciowego wykonania i odbioru robdt ustalony w oparciu o procentowe

zaawansowanie robot dla poszczegdlnych elementéw robot.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

.  WYTYCZENIE BOISKA I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST), sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robot, zwiazanych z wytyczeniem trasy drenazu 1 punktoéw
wysokosciowych w terenie przy wykonywaniu boiska o nawierzchni sztucznej poliuretanowe;j.

1.2.  Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST), stosowana jest jako dokument przetargowy, przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1. niniejszej SST.

1.3.  Zakres robét objetych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnos$ci umozliwiajace i majace na
celu wytyczenia w terenie ptyty boiska oraz trasy drenazu.

1.3.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji, stanowia wymagania dotyczace
wytyczenia punktéw wysokosciowych dla realizacji:

— plyty boiska,

— ogrodzenia,

— drenazu,

W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z wyznaczeniem punktow wysokosciowych, wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokos$ciowego punktow,

b) wyznaczenie przekrojow poprzecznych, z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow na odcinku,

C) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie ich lokalizacji na planie sytuacyjnym, w celu ich po6zniejszego ewentualnego
odszukania w terenie na odcinku.

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robdt, jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonywanych robot oraz za ich zgodno$¢
z dokumentacja projektowa, SST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY
Do utrwalenia punktéw gtownych trasy, nalezy stosowac bolce stalowe i oznaczy¢ je farba. Do
stabilizacji pozostatych punktow oraz $swiadkéw, nalezy stosowac paliki drewniane, o dlugosci
okoto 0,30 m i $rednicy 0,05-0,08 m.
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3. SPRZET
Do odtworzenia (wyznaczenia) punktow wysokosciowych, nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
— dalmierz elektroniczny (laserowy)
— teodolit
— niwelator
— tyczki
— laty
— ta$my stalowe
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktow gtownych, powinien gwarantowa¢ uzyskanie
wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
Do transportu stosowaé samochod dostawczy, stuzacy do przewozu personelu i sprzgtu na plac
budowy, w celu wykonania pomiardw 1 stabilizacji punktow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ustalenia ogolne
Prace pomiarowe, powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK
(4-10). Zamawiajacy zobowiazany jest do przekazania reperow roboczych. W oparciu
o materiaty dostarczone przez zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia
i pomiary geodezyjne, niezbedne do szczegbdlowego wytyczenia robdt. Prace pomiarowe,
powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje 1 uprawnienia.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za nastgpstwa niezgodno$ci wykonanych robot,
z dokumentacja projektowa, SST oraz zmianami wprowadzonymi w nich przez Inspektora
Nadzoru.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inspektora Nadzoru, o jakichkolwiek btgdach
wykrytych w wytyczeniu punktow gldwnych trasy. Bledy te, powinny by¢ usunigte na koszt
Zamawiajacego.
Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy rz¢dne terenu okreslone w dokumentacji projektowej, sa
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
terenu, istotnie ro6znig si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie, nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem
odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace
z réznic rzednych terenu, podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych,
akceptowane przez Inspektora Nadzoru, zostanag wykonane na koszt Zamawiajacego.
Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru oznacza, Ze roboty dodatkowe w takim
przypadku, obciaza Wykonawce. Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie
moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem przez Inspektora Nadzoru. Punkty wierzchotkowe,
punkty gtowne punkty posrednie, musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia, okreslajace w sposob
wyrazny i jednoznaczny, charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma 1 wzor tych oznaczen
powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen
w czasie trwania robot.
Jezeli znaki pomiarowe, zostana zniszczone przez Wykonawcg $wiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostana
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odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostale prace pomiarowe, konieczne dla prawidtowej realizacji robdt, naleza do
obowiazkow Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych
Rzedne reperow roboczych, nalezy okresli¢ z doktadnoscia do 0,5 cm, stosujac niwelacjg
podwdjna, w nawiazaniu do repera panstwowego.

5.3. Wyznaczenie osi boiska
Tyczenie osi boiska, nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje¢ projektowa. Boisko, powinno
by¢ wyznaczone w punktach gtownych i w punktach posrednich.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonego boiska w stosunku do dokumentacji
projektowej, nie moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzedne punktow glownych, nalezy wyznaczy¢
z doktadnos$cia do 1 cm, w stosunku do rzednych okreslonych w dokumentacji projektowe;.

6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrolg jakosci prac pomiarowych, zwiazanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) boiska
i punktéw wysokosciowych, nalezy prowadzi¢ wedhug  ogdlnych zasad, okreslonych
w Instrukcjach i Wytycznych GUGIK (4-10).

7. OBMIAR ROBOT
Odbior robdt zwiazanych z wyznaczeniem boiska w terenie, nastgpuje na podstawie szkicow
1 dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada Inspektorowi Nadzoru.
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II.  PROFILOWANIE I ZAGESZCZENIE PODLOZA
1.  WSTEP

1.1. Przedmiot szczegolowej specyfikacji technicznej (SST)
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania przy wykonywaniu
boiska o nawierzchni sztucznej poliuretanowe;.

1.2.  Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot okreslonych w pkt. 1.1. niniejszej SST.

1.3.  Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z:
— profilowanie terenu na powierzchni 968 m?

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania og6élne”.

3.2.  Sprzet do wykonania robét
Wykonawca przystgpujacy do wykonania profilowania podloza powinien wykaza¢ sig
mozliwos$cia korzystania z nastgpujacego sprzetu:
— rowniarek lub spycharek uniwersalnych,
— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wlasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

4.1.  Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania og6lne”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogoélne zasady wykonania roboét
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST ,,Wymagania ogo6lne”.
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5.2. Warunki przystapienia do roboét
Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania profilowania 1 zaggszczenia podloza
bezposrednio przed rozpoczgciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni
1 drenazu.
Po wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu nie moze odbywaé si¢ ruch budowlany,
niezwiazany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Profilowanie i zageszczanie podloza
Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone z wszelkich
Zanieczyszczen.
Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca si¢, aby rz¢dne terenu
przed profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rz¢dne podtoza.
Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i1 wystgpuja zaniZzenia poziomu w podlozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glgbokos¢
zaakceptowana przez Inspektora Nadzoru, dowiez¢ dodatkowy grunt spelniajacy wymagania
obowiazujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzgdnych
wysokosciowych i zaggsci¢ warstwe.
Do profilowania podtoza nalezy stosowaé rowniarki. Scigty grunt powinien by¢ wykorzystany
w robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczania.

5.4. Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podloza
Podloze po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robot zwiazanych z profilowaniem 1 zaggszczeniem podloza nastapi przerwa
w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to
powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez
roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Jezeli wyprofilowane 1 zaggszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.
Po osuszeniu podioza Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie
niezbgdnych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
napraw¢ wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST ,,Wymagania og6lne”.

6.2. Badania w czasie roboét
6.2.1. Réwnos¢ profilowanego podloza
Nierownosci profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata.
Nierownosci nie moga przekracza¢ 20 mm.
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6.2.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne profilowanego podioza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa
z tolerancja + 0,5%.

6.2.3. Rzedne wysokoS$ciowe
Roéznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi wyprofilowanego podioza 1 rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.2.4. Uksztaltowanie boiska w planie
Boisko w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 5 cm.

6.2.5. Zageszczenie profilowanego podloza
Wskaznik zaggszczenia wyprofilowanego podloza powinien posiada¢ minimalng warto$é
1s=1,00.
Wilgotno$¢ podtoza gruntu podczas zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotnos$ci optymalnej
z tolerancja -2%, +1%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowanego
podloza
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co
najmniej 10 cm, wyroOwnanie i powtdrne zaggszczenie. Dodanie nowego materialu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogoélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST ,,Wymagania ogo6lne”.

7.2.  Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy).

8.  ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST 1 SST 1 wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6
daly wyniki pozytywne.
W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadzoru ustali zakres robot poprawkowych lub
poleci ponowne wykonanie robot wedtug zasad okreslonych w niniejszej ST i SST.
Inspektor Nadzoru moze uzna¢ wade za nie majaca zasadniczego wplywu na cechy
eksploatacyjne wykonanych robét i ustali¢ zakres potracen za obnizong jakos¢.
Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na koszt wlasny.
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Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST ,,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

b

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? profilowania i zageszczenia obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
profilowanie podtoza,

zageszezenie,

utrzymanie podloza.
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I11. PODBUDOWA Z KRUSZYWA MINERALNEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
podbudowy z kruszywa mineralnego stabilizowanego mechanicznie zwiazanych z wykonaniem
boiska wielofunkcyjnego o nawierzchni sztucznej poliuretanowey.

1.2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robét objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja Techniczna, obejmuja wszystkie czynnos$ci umozliwiajace
i majace na celu wykonanie warstwy podbudowy z kruszywa mineralnego stabilizowanego
mechanicznie grubosci:
— 10 cm (warstwa dolna)— piasek
— 10 cm (warstwa $rodkowa konstrukcyjna)— ttuczen kamienny 5-60 [mm)]
—  5cm (warstwa gorna klinujaca)— thuczen kamienny 0-30 [mm]
— 2 cm (warstwa wyrownujaca)— maczka kamienna 0—2 [mm]

1.4.  OkreSlenia podstawowe
Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczny polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu
kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu, przy wilgotnosci optymalne;.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania rob6t 1 ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania Ogdlne”.

2. MATERIALY
Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa mineralnego stabilizowanego mechanicznie
powinno by¢ kruszywo mineralne uzyskane w wyniku pokruszenia surowca skalnego lub
kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziaren zwiru wigkszych od 8 mm.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen obcych 1 bez domieszek gliny.

2.1. Rodzaje stosowanych materialéw
Do wykonania podbudowy nalezy stosowa¢ kruszywo niesortowane o uziarnieniu wg projektu.

2.2. Wymagania dla materialow
Krzywa uziarnienia kruszywa okreslona jest PN-EN 933-1.

2.3. Woda
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Do zwilzania kruszywa nalezy stosowa¢ wodg wg PN-EN 1008:2004.

3. SPRZET

Do wykonania podbudow z kruszyw mineralnych stabilizowanych nalezy stosowac:

— mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w urzadzenia
dozujace wodg, zapewniajace wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalne;j,

— $rodki transportu,

— rowniarek albo ukladarek do rozkladania mieszanki,

— walcow ogumionych 1 stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania.
W miejscach trudno dostgpnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, bijaki
mechaniczne lub male walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST ,,Wymagania Ogdlne”.

4.2. Transport materialow
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $§rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym Wwysuszeniem
i zawilgoceniem. Transport pozostaltych materiatow powinien odbywaé si¢ zgodnie
z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Przygotowanie podloza
Jezeli podtoze wykazuje jakiekolwiek wady, to powinny by¢ one usunigte wedlug zasad
zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru. Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposob
umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentacja Projektowa. Uksztattowanie podbudowy
powinno si¢ odbywac¢ wedtug wczesniej przygotowanych i odpowiednio zamocowanych linek.

5.2.  Wytwarzanie mieszanki kruszywa
Mieszanke kruszywa o uziarnieniu zgodnym z projektem 1 wilgotnosSci optymalnej nalezy
wytwarza¢ w mieszarkach stacjonarnych gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze
wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodno$ci materiatu nie dopuszcza si¢ do wytwarzania
mieszanki przez mieszanie poszczeg6élnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu
powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w sposob przeciwdzialajacy
segregacji i nadmiernemu wysychaniu.

5.3. Rozkladanie mieszanKki i zageszczanie
Mieszanke kruszywa nalezy rozktada¢ warstwa o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna
grubo$¢ po zageszczeniu odpowiadata wymaganiom punktu 1.3 niniejszej SST. Ukladana
warstwa powinna by¢ wyprofilowana 1 zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw
1 rzednych wysoko$ciowych. Rozpoczecie budowy nastepnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze
przez Inspektora Nadzoru poprzedniej.
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Po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej zaggszczenia.
Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci
optymalnej, okreslonej wg proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II). materiat
nadmiernie zawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli
wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20 % jej wartoSci mieszanka
powinna by¢ zwilzona okreslona iloscia wody i1 réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy
wilgotnos$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10 % jej warto$ci, mieszankg nalezy
osuszyc.

Jakiekolwiek nieréwnosci lub zaglebienia powstale w czasie zaggszczenia powinny by¢
wyréwnane przez spulchnianie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie materialu az do
otrzymania réwnej powierzchni. Zageszczanie powinno postgpowac stopniowo od zewngtrznej
do wewnetrznej krawedzi podbudowy. Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12.

5.4. Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana
w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inspektora Nadzoru,
gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowiazany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania
podbudowy obciaza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wilgotnos¢ mieszanki
Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedlug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II), z tolerancja +10% -20 %. Wilgotno$¢ nalezy
okresli¢ wedlug PN-B-06714-17.

6.2  Zageszczenie podbudowy

Zageszcezenie kazdej warstwy powinno odbywac si¢ az do osiagnigcia wymaganego wskaznika
zageszezenia.  Zaggszezenie  podbudowy nalezy sprawdza¢  wedlug BN-77/8931-12.
W przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste
kruszywo, kontrol¢ zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen plytowych,
wg BN-64/8931-02.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznej nalezy uzna¢ za prawidlowe, gdy
stosunek wtornego modutu E; do pierwotnego modutu odksztatcenia E; jest nie wigkszy od 2,2
dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

E <22

6.3. Grubo$¢ warstwy
Grubos$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z Dokumentacja Projektowa. Grubos¢ warstwy nalezy
mierzy¢ po jej zaggszezeniu w 4 punktach. Dopuszczalne odchyltki od grubosci projektowanej nie
powinny przekraczac¢ £10%.

6.4. Roéwno$¢ podbudowy
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Nierownos¢ podtuzna podbudowy nalezy mierzy¢ planografem w sposob ciagly lub 4-metrowa
fata co 20 m. Nieréwnos¢ poprzeczna podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata. Nierownosci
podbudowy nie powinny przekracza¢ 10 mm.

6.5. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa. Dopuszczalne
roéznice w stosunku do wartosci projektowanych nie powinny przekracza¢ wigcej niz 0,5 %.

6.6. Rzedne wysokosciowe podbudowy
Rzedne nalezy sprawdza¢ na obrzezach betonowych. Réznice pomigdzy rz¢gdnymi wykonanej
podbudowy a rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm1i -2 cm.

6.7. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.7.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy
Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych
w punkcie 6.3 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokosci co
najmniej 10 cm., wyré6wnane i powtdrnie zaggszczone. Dodanie nowego materialu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

6.7.2. Niewlasciwa grubos¢ podbudowy.
Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona
napraw¢ podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie
warstwy na odpowiednia gitgbokos¢, zgodnie z decyzja Inspektora Nadzoru, uzupelnione nowym
materiatem o odpowiednich wlasciwosciach, wyrdwnane 1 ponownie zaggszczone.
Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastapi ponowny
pomiar 1 ocena grubos$ci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest m? warstwy podbudowy z kruszywa mineralnego stabilizowanego
mechanicznie.

8.  ODBIOR ROBOT
Roboty wymienione w SST podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych. Odbior podbudowy
powinny by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych napraw
wadliwie wykonanej warstwy bez hamowania postgpu robdt. Roboty poprawkowe Wykonawca
przeprowadzi na wlasny koszt w terminie 1 zakresie ustalonym z Inspektorem Nadzoru.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Placi si¢ za m? wykonanej i odebranej warstwy podbudowy z kruszywa mineralnego
stabilizowanego mechanicznie wg ceny jednostkowej dla danej grubosci. Cena jednostkowa dla
Wykonanej podbudowy obejmuje:

prace pomiarowe roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— sprawdzenie i ewentualna naprawa podtoza,
— zakup materiatow,
— przygotowanie mieszanki,
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dostarczenie mieszanki na budowe,

rozlozenie mieszanki,

zaggszczenie roztozonej mieszanki,
przeprowadzenie pomiarow okreslonych w SST,
utrzymanie podbudowy w czasie robot.
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IV. NAWIERZCHNIA SZTUCZNA

1.  WSTEP

1.1.  Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST), sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru nawierzchni sztucznej poliuretanowej boiska sportowego.

1.2.  Zakres stosowania SST
Ustalenia zawarte w SST maja zastosowanie przy wykonaniu i odbiorze nawierzchni sztucznej
poliuretanowej boiska wielofunkcyjnego.

1.3.  Ogélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot, jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych robot oraz za ich zgodnos¢
z dokumentacja projektowa, SST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogoélne wymagania
dotyczace robot podano w SST ,,Wymagania Ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatdw podano w SST ,,Wymagania Ogolne”.

Glowne materialy:

— sportowa nawierzchnia sztuczna poliuretanowa uktadana metoda natryskowa,

— maczka kwarcowa,

— farby do malowania linii boisk.

Wszystkie materialy musza posiadaé atesty oraz §wiadectwa dopuszczenia do uzytku w krajach
UE.

3. SPRZET
Ogolne warunki stosowania sprz¢tu podano w SST ,,Wymagania Ogolne”.

4, TRANSPORT
Ogo6lne warunki dotyczace transportu podano w SST ,,Wymagania Ogdlne”.

5. WYKONANIE ROBOT
Sprawdzi¢ jakos$¢ podioza, wykonaé¢ ewentualne naprawy i oczysci¢ podiloze. Sprawdzié
wypoziomowanie podtoza. Osadzamy tuleje stalowe do montazu stupkow do siatek oraz bramek.
Nawierzchni¢ wykonujemy metoda natryskowa w kilku warstwach. Linie boisk malujemy w
kolorze uzgodnionym z Uzytkownikiem 1 Inspektorem Nadzoru. Uprzatamy stanowisko robocze,
oczyszczamy zamontowang nawierzchnig, wywozimy odpadki.
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6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Wykonywanie robdt przeprowadzi¢ zgodnie z Projektem Budowlanym i1 SST. Odchylenie
powierzchni od ptaszczyzny i odchylenie krawedzi od linii prostej nie wigksze niz 3 mm
1 w liczbie nie wigkszej niz 3 na calej dtugosci taty kontrolnej o dtugosci 2,0 m. Odchylenie
powierzchni i krawedzi od kierunku nie wigksze niz 3 mm na 1 mb i nie wigksze niz 10 mm na
catej dlugosci lub szerokosci boiska.

7. OBMIAR ROBOT
Ogdlne zasady obmiaru robot podano w SST ,,Wymagania Ogdlne”.
Jednostka obmiarowa jest m?, wykonanej nawierzchni.

8.  ODBIOR ROBOT
Sprawdzaniu podlega jako$¢ wykonanych robdt oraz jako$s¢ wbudowanych materiatow.
W wyniku odbioru nalezy:
— sporzadzi¢ czgsciowy protokot odbioru robot,
— dokona¢ wpisu do dziennika budowy,
Jezeli wszystkie czynnos$ci odbioru rob6t daty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy uznaé
za zgodne z wymaganiami SST i PB.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne wymagania dotyczace podstaw ptatnosci podano w SST ,,Wymagania Ogdlne”. Cena za
wykonanie 1 m? nawierzchni sztucznej obejmuje:
— roboty przygotowawcze,
— ukladanie nawierzchni,
— montaz tulei stalowych do mocowania stupkéw do siatek 1 do bramek,
— malowanie linii boisk.
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V. NAWIERZCHNIA Z POLBRUKU

1.  WSTEP

1.1.  Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST), sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru nawierzchni z polbruku.

1.2.  Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy wykonaniu i odbiorze robot
polegajacych na wykonaniu nawierzchni z polbruku.

2. MATERIALY
— polbruk grubosci 6 cm,
— podsypka cementowo-piaskowa.

Wszystkie materialy musza posiadaé atesty oraz $wiadectwa dopuszczenia do uzytku w Krajach
UE.

3. SPRZET
Ogdlne warunki stosowania sprzgtu podano w ST ,,Wymagania Ogdlne”.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania Ogdlne”.

5. WYKONANIE ROBOT
Sprawdzi¢ jako$¢ podioza, wykona¢ ewentualne naprawy i1 oczysci¢ podioze. Sprawdzi¢
wypoziomowanie podtoza. Uktadanie rozpoczynamy od linii srodkowej. Uprzatamy stanowisko
robocze, oczyszczamy zamontowana nawierzchni¢, wywozimy odpadki.

6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Wykonanie robdt przeprowadzi¢ zgodnie z PB 1 SST.
Wykonywanie robot przeprowadzi¢ zgodnie z Projektem Budowlanym i1 SST. Odchylenie
powierzchni od plaszczyzny i1 odchylenie krawedzi od linii prostej nie wigksze niz 3 mm
i w liczbie nie wigkszej niz 3 na calej dtugosci taty kontrolnej o dlugosci 2,0 m. Odchylenie
powierzchni i krawedzi od kierunku nie wigksze niz 3 mm na 1 mb i nie wigksze niz 10 mm na
catej dtugosci lub szerokosci powierzchni.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest 1 m? wykonanej nawierzchni.

8.  ODBIOR ROBOT
Sprawdzeniu podlega jako$¢ wykonania robot oraz jako$¢ wbudowanych materiatow. W wyniku
odbioru nalezy:
— sporzadzi¢ czgsciowy protokot odbioru robot,
— dokona¢ wpisu do Dziennika Budowy.
Jezeli wszystkie czynnos$ci odbioru robot dalty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy uznac
za zgodne z wymaganiami ST i PB.
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9.  PODSTAWA PLATNOSCI
Ogoélne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w ST ,,Wymagania Ogo6lne”. Cena
obejmuje:
—  roboty przygotowawcze,
— uktadanie nawierzchni,
— uporzadkowanie terenu.
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VI. OBRZEZA BETONOWE

1.  WSTEP

1.1.  Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i1 odbioru robot zwiazanych z ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego przy
wykonywaniu boiska wielofunkcyjnego o nawierzchni sztucznej poliuretanoweyj.

1.2.  Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1. niniejszej SST.

1.3.  Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych
z ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego 30 x 8 [cm}.

14. OkreSlenia podstawowe
Obrzeza chodnikowe — prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub
dwustronnie ciagi komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonych do komunikacji.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST ,,Wymagania Ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow
Ogoblne wymagania dotyczace materiatlow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST
»Wymagania Ogdlne”

2.2.  Stosowane materialy
Materialami stosowanymi sa:
— obrzeza odpowiadajace wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775-03/01 [8],
— zwir lub piasek do wykonania taw,
— cement wg PN-B-19701 [7],
— piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe — klasyfikacja
W zaleznosci od przekroju poprzecznego rozroznia si¢ dwa rodzaje obrzezy:
— obrzeze niskie : On,
— obrzeze wysokie : Ow.

W zalezno$ci od dopuszczalnych wielkosci 1 liczby uszkodzen oraz odchylek wymiarowych
obrzeza dzieli si¢ na:

— gatunek 1: G1,

— gatunek 2 : G2.
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Przyktad oznaczenia betonowego obrzeza chodnikowego niskiego (On) o wymiarach 6 x 20 x 75
cm gat. 1:
obrzeze On - 1/6/20/75 BN-80/6775-03/04 [9].

2.2. Betonowe obrzeza chodnikowe - wymagania techniczne

2.4.1. Wymiary betonowych obrzezy chodnikowych
Ksztatt obrzezy betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymiary podano w tablicy 1.

I
]
I

i
|

Rysunek 1. Ksztatt betonowego obrzeza chodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzezy

Rodzaj Wymiary obrzezy, cm

obrzeza 1 b h r
75 6 20 3

On 100 6 20 3
75 8 30 3

Ow 90 8 24 3
100 8 30 3

2.4.2. Dopuszczalne odchylki wymiaréw obrzezy
Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy podano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
Wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
L +8 +12

b, h +3 +3

2.4.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy
Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, peknigé i ubytkéw betonu, 0 fakturze z formy lub
zatartej. Krawedzie elementéw powinny by¢ rowne 1 proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i1 krawgdzi elementow nie powinny
przekracza¢ wartosci podanych w tablicy 3.
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Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Dopuszczalna wielko$¢
Rodzaj wad i uszkodzen wad i uszkodzen
Gatunek 1 | Gatunek 2
Wklgstos¢ lub wypuklosé powierzchni i krawedzi 9 3
w mm
Szczerby ograniczajacych powierzchnie .
i uszkodzenia gorne (Scieralne) niedopuszczalne
krawedzi i narozy |ograniczajacych pozostale
powierzchnie:
liczba, max 2 2
dlugo$¢, mm, max 20 40
glebokos$¢, mm, max 6 10

2.4.4. Skladowanie
Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych,
posegregowane wedtug rodzajoéw 1 gatunkow.
Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ukladaé z zastosowaniem podkladek i1 przektadek
drewnianych o wymiarach co najmniej: grubos$¢ 2,5 cm, szerokos¢ 5 cm, dlugo$¢ minimum 5 cm
wicksza niz szeroko$¢ obrzeza.

2.4.5. Beton i jego skladniki
Do produkcji obrzezy nalezy stosowaé beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30.

2.5. Materialy na lawe i do zaprawy
Zwir do wykonania lawy powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek
—wymaganiom PN-B-11113 [6].
Materiaty do zaprawy cementowo-piaskowej powinny odpowiada¢ wymaganiom podanym
w SST D-08.01.01 ,,Krawezniki betonowe” pkt. 2.

3. SPRZET

3.1.  Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST ,,Wymagania Ogdlne”.

3.2.  Sprzet do ustawiania obrzezy
Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu drobnego sprzg¢tu pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania Ogélne”.
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4.2.  Transport obrzezy betonowych
Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu po
osiagnigciu przez beton wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymatosci projektowane;.
Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ 1 uszkodzeniami w czasie
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST ,,Wymagania Og6lne”.

5.2. Wykonanie koryta
Koryto pod podsypke (fawe) nalezy wykonywac zgodnie z PN-B-06050 [1].
Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem
w szerokosci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.3. Podloze lub podsypka (lawa)
Podloze pod ustawienie obrzeza moze stanowi¢ rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (tawa)
ze zwiru lub piasku, o grubosci warstwy od 3 do 5 cm po zageszczeniu. Podsypke (tawe)
wykonuje si¢ przez zasypanie koryta zwirem lub piaskiem i zaggszczenie z polewaniem woda.

5.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych
Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podiozu w miejscu i ze §wiattem
(odlegtoscia gornej powierzchni obrzeza od ciagu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami
dokumentacji projektowej.
Zewngtrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.
Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypetié je piaskiem lub zaprawa
cementowo-piaskowa w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczy$ci¢ i zmy¢ woda.
Spoiny musza by¢ wypetnione catkowicie na petna glgbokosc¢.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST ,,Wymagania Og6lne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatow
przeznaczonych do ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych i przedstawi¢ wyniki tych
badan Inspektorowi Nadzoru do akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez
pomiar 1 policzenie uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu,
zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary dlugosci i glebokosci uszkodzen nalezy wykona¢ za
pomoca przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadnoscia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami
PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementdw nalezy przeprowadzi¢ z dokladnoscia do 1 mm
przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy, zgodnie z wymaganiami tablicy
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1 i 2. Sprawdzenie katow prostych w narozach elementow wykonuje si¢ przez przylozenie
katownika do badanego naroza i zmierzenia odchylek z doktadnoscia do 1 mm.

Badania pozostatych materialdow powinny obejmowaé wszystkie wilasciwosci okreslone
w normach podanych dla odpowiednich materiatow wymienionych w pkt. 2.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robot nalezy sprawdza¢ wykonanie:

a) koryta pod podsypke (fawe) — zgodnie z wymaganiami pkt. 5.2.,

b) podtoza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (fawy) ze zwiru lub piasku — zgodnie
z wymaganiami pkt. 5.3.,

C) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego — zgodnie z wymaganiami pkt. 5.4., przy
dopuszczalnych odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, ktére moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 100 m dlugosci obrzeza,

— niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza , ktére moze wynosi¢ £1 cm na kazde 100 m dtugosci
obrzeza,

— wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, ktéore powinno wykazywaé catkowite
wypelnienie badanej spoiny na petna glebokos¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST ,,Wymagania Ogolne”.

7.2.  Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.  Ogoélne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty
wyniki pozytywne.
W przypadku stwierdzenia wad Inspektor Nadzoru ustali zakres robot poprawkowych lub poleci
ponowne wykonanie robot wedtug zasad okreslonych w niniejszej SST. Inspektor Nadzoru moze
uzna¢ wadg¢ za nie majaca zasadniczego wplywu na cechy eksploatacyjne wykonanych robot
1 ustali¢ zakres 1 wielko$¢ potracen za obnizong jakosc.
Roboty poprawkowe lub rozbiérkowe i ponowne wykonanie robot Wykonawca wykona na
wlasny koszt w terminie uzgodnionym z Inspektorem Nadzoru.

8.2.  Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— wykonane koryto,
— wykonana podsypka.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

2

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST ,,Wymagania Ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 mb betonowego obrzeza chodnikowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materiatow,
— wykonanie koryta,
— roz$cielenie 1 ubicie podsypki,
— ustawienie obrzeza,
— wypelnienie spoin,
— obsypanie zewngtrznej Sciany obrzeza,
— wykonanie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;j.
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VIil. OGRODZENIE

1.  WSTEP

1.1.  Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST), sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwiazanych z wykonaniem ogrodzenia boiska wielofunkcyjnego
0 nawierzchni sztucznej poliuretanowej.

1.2.  Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST), stosowana jest jako dokument przetargowy, przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1. niniejszej SST.

1.3.  Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia 1 odbioru robot
zwiazanych z wykonaniem ogrodzenia z siatki wraz brama i furtka.

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST ,,Wymagania Ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotyczace materialow
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow podano w SST ,,Wymagania Ogolne”.

2.2.  Stosowane materialy
Materialami stosowanymi sa:
— stupki stalowe, ocynkowane z rury 976 x 3
— drut stalowy, ocynkowany ¢3,5 mm,
— siatka stalowa ogrodzeniowa, ocynkowana, powlekana,
— zwir i piasek do wykonania fundamentéw pod stupki,
— cement wg PN-B-19701.
Rury stalowe, siatka i drut musza posiada¢ atesty. Nie wolno stosowa¢ rur o zmienionej
geometrii. Ubytki ocynku nalezy uzupetnic¢ ocynkiem w sprayu.

3. SPRZET

3.1.  Ogédlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST ,,Wymagania Ogdlne”.
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3.2.  Sprze¢t do wykonania ogrodzenia
Do wykonania ogrodzenia z siatki na stupkach stalowych moze by¢ wykorzystany sprz¢t podany
nizej lub inny zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru:
— palniki,
— przecieraczki katowe,
— spawarki,
— sprzet reczny,
— rusztowanie warszawskie,
— wielokrazek.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST ,,Wymagania Ogdlne”.

4.2.  Transport materialow
Dostawa — dowolnym s$rodkiem transportu, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogodlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST ,,Wymagania Og6lne”.

5.2. Wykonanie fundamentoéw pod slupki ogrodzeniowe i ich montaz
Recznie wykonujemy wykopy o wymiarach 40 x 40 [ecm] i glebokosci 1,0 m. Nastepnie
zalewamy je betonem B15 i ustawiamy stupki stalowe. Stupki montujemy zgodnie z projektem.

5.3. Montaz siatki ogrodzeniowej
Po osiagnigciu przez beton fundamentéw minimum 0,7 wytrzymalo$ci projektowe;,
przystgpujemy do montazu siatki ogrodzeniowej. Prace rozpoczynamy od zatozenia linek
naciagowych oraz wykonania w naroznikach zastrzatow z rury @50 x 5 [mm]. Linki naciagamy
za pomoca wielokrazka. Do linek przymocowujemy siatke.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne kontroli jakoS$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w SST ,,Wymagania Ogolne”.

6.2. Badania w czasie robét
Wszystkie materiaty dostarczone na budoweg z zaswiadczeniem o jakosci (atestem) producenta
powinny by¢ sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu 1 jego wymiardw.
W czasie wykonywania ogrodzenia nalezy zbadac¢:
— zgodnos$¢ wykonania konstrukeji z PT,
— zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiarow,
— prawidtowos$¢ montazu elementow zgodnie z PT,
— szczelno$¢ 1 rownomierno$¢ utozenia ocynku,
— stan techniczny, jakos¢, ciaglos$¢ i szczelnos¢ spawow montazowych.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST ,,Wymagania Ogolne”.

7.2.  Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa robot jest metr biezacy [mb] wykonanego ogrodzenia.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w SST ,,Wymagania Ogolne”.

8.2.  Odbior robét
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymogami
Inspektora Nadzoru jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki

pozytywne.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI
Cena wykonania jednostki obmiarowej obejmuje:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— wykopy pod fundamenty,
— betonowanie fundamentow,
— dostarczenie betonu,
— dostarczenie elementow ogrodzenia i ich wbudowanie,
— prace zabezpieczajace teren budowy,
— uporzadkowanie terenu,
— przeprowadzenie badan i pomiarow kontrolnych.
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VIIl. WYPOSAZENIE BOISKA

1.  WSTEP

1.1.  Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST), sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwiazanych z montazem wyposazenia boisk sportowych boiska
wielofunkcyjnego o nawierzchni sztucznej poliuretanowe;j.

1.2.  Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST), stosowana jest jako dokument przetargowy, przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1. niniejszej SST.

1.3.  Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia 1 odbioru robot
zwiazanych z montazem wyposazenia boisk (stupki do siatki, bramki, kosze).

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST ,,Wymagania Ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania 1 sktadowania podano SST
»Wymagania Ogodlne”.

2.2. Stosowane materialy
Materialami stosowanymi sa:
— bramki do pilki rgcznej, szt. 2,
— shupki 1 siatka do siatkowki, kpl. 3,
— stupki i siatka do tenisa ziemnego, kpl. 1,
— kosze do koszykoéwki jednostupkowe, szt. 6.
Wszystkie elementy wyposazenia boiska musza posiada¢ stosowne atesty.

3. SPRZET
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST ,,Wymagania Ogolne”.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST ,,Wymagania Ogdlne”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogoélne zasady wykonania roboét
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST ,,Wymagania Ogélne”.
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5.2.  Montaz wyposazenia boisk

5.2.1. Shupki do siatki do siatkowKki i tenisa
Montujemy w tulejach osadzonych w podtozu.

5.2.2. Bramki do pilki recznej
Montujemy w tulejach i przykrgcamy trwale do podtoza.

5.2.3. Kosze do koszykowki
Zabetonowane na state w ptaszczyznie ogrodzenia, fundament 40 x 40 x 100 [cm] z betonu B15.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne kontroli jako$ci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST ,,Wymagania Ogolne”.

6.2. Elementy wyposazenia boisk
wszystkie elementy wyposazenia boisk dostarczone na budowe z zaswiadczeniem o jakosci
(atestem) producenta, powinny by¢ sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego pomiaréw.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST ,,Wymagania Ogdlne”.

8.  ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST ,,Wymagania Ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1  Ogolne zasady podstawy platnosci
Ogolne zasady podstawy platnosci podano w SST ,,Wymagania Ogblne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej: sztuka [szt.], komplet [kpl.]:
— dostarczenie elementow wyposazenia,
— montaz elementdéw wyposazenia,
— uporzadkowanie terenu.
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IX. INSTALACJA ELEKTRYCZNA

1. WSTEP

1.1.  Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST), sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét instalacji elektrycznej o§wietleniowej boiska.

1.2.  Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy wykonaniu robot
elektrycznych.

2. MATERIALY
— projektory o$§wietleniowe o mocy 400 W,
— maszty oswietleniowe
— kable YKY5x10
Wszystkie materialy musza posiada¢ atesty oraz Swiadectwa dopuszczenia do uzytku w krajach
UE.

3. SPRZET
Ogolne warunki stosowania sprz¢tu podano w ST ,,Wymagania Og6lne”.
— podnosnik samochodowy,
— wiertarki elektryczne,
— bruzdownice,
— sprzegt podreczny.

4, TRANSPORT
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania Ogolne”.

5. WYKONANIE ROBOT
Roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z PB, normami i wiedza techniczna. Projektowana instalacje
o$wietleniowa wykona¢ przewodami YKY5 x 10 mm? ulozonymi w rurkach pustakach na
scianach w Sali gimnastycznej,a w terenie pod droga w rurze ostonowej i dalej w gruncie w
obsypce piaskowej. Zamontowaé atestowane projektory oswietleniowe 0 mocy 400W. Przed
oddaniem instalacji elektrycznej do uzytku, nalezy wykona¢ pomiar rezystancji izolacji instalacji
oraz sprawdzi¢ skuteczno$¢ dzialania ochrony przeciwporazeniowe;.

6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogo6lne wymagania dotyczace kontroli jakosci robdt podano w ST ,,Wymagania Ogdlne”
oraz ST ,,Wykonanie Robot”.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest:
— 1 mb dla przewodow,
— 1 szt. dla osprzegtu.

8. ODBIOR ROBOT
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Sprawdzeniu podlega jako$¢ wykonania robot wyzej wymienionych. W wyniku odbioru nalezy:
— sporzadzi¢ czegsciowy protokot odbioru robot,

— dokona¢ wpisu do Dziennika Budowy.

Jezeli wszystkie czynnos$ci odbioru robot dalty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy uznaé
za zgodne z wymaganiami ST i PB.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstaw platnosci podano w ST ,,Wymagania Ogolne”.
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