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A. INSTALACJE WOD-KAN g

1. 0. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
Instalacji wewngtrznych wod.-kan. budynku baszty przy ul. Podmurnej - dz. nr 1325 w Chojnicach.

1.2, Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
Kod rob6t CPV  45330000-9 Roboty instalacyjne wodno - kanalizacyjne i sanitarne

45332000-3 Roboty instalacyjne wodne i kanalizacyjne
45332200-5 Roboty instalacyjne hydrauliczne
45332300-6 Roboty instalacyjne kanalizacyjne
45332400-7 Roboty instalacyjne w zakresie urzadzen sanitarnych

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza prowadzenia robét instalacii wodno-kanalizacyjnej i
obejmujg wykonanie kompletne] instalacji wod-kan. w obiekcie wraz z niezbednymi prébami i
dezynfekcja instalacji.

Instalacjg wody zimnej i cieplej w budynku wykonaé¢ z rur stalowych ocynkowanych i
polipropylenowych PP. Rury PP prowadzi¢ w posadzce w ostonach z rur karbowanych peszel i po
Scianach pod tynkiem.

Instalacje kanalizacji wykona¢ z rur PVC. W ramach robét nalezy wykona¢ przejscia rurociggdéw w
stropach i przez Sciany oraz bruzdy w $cianach.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.  Rury - przewody instalacyjne stalowe ocynkowane, z tworzyw sztucznych.

1.4.2.  Ksztattki — kolanka, tréjniki, ztgczki itp. do przewodéw instalacyjnych

1.4.3. Armatura — zawory, baterie stanowigce uzbrojenie rurociggow waodociggowych

1.4.4. Urzadzenia — urzadzenia sanitarne, wpusty wannowe nadstropowe, wpusty piwniczne
stanowigce osprzet instalacji kanalizacyjne;.

1.5. Wymagania dotyczace robot
1.5.1. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za ich zgodno$c z
dokumentacja projektowa, ST i poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

2.0, MATERIALY
przewody instalacyjne stalowe ocynkowane wg PN-H-74200 : 1998
taczniki z Zzeliwa ciagliwego wg PN-EN 10242 : 1999
przewody z tworzyw sztucznych, ci$nieniowe z polipropylenu wg PN-C-89207 : 1997
ksztaftki, ztaczki do przewodow instalacyjnych
armatura — zwory, baterie stanowigce uzbrojenie rurociagéw wodociagowych
przewody PVC do kanalizacji sanitarnej wewnetrznej — PN-81/C-89203
wpusty Sciekowe piwniczne stanowigce osprzet instalacji kanalizacyjne;
wpusty wannowe nadstropowe
urzadzenia sanitarne — umywalki porcelanowe, miski ustepowe fajansowe.
Armatura w instalacjach powinna odpowiada¢ warunkom pracy (ci$nienie, temperatura) danej
instalac;ji.
Przewody z tworzyw w odcinkach powinny byé proste bez zgniecen, znieksztalcen oraz
odpowiadaé warunkom pracy.

Wewnetrzne instalacie wody nalezy wykonywaé z rur posiadajacych Atesty Higieniczne
Panstwowego Zakfadu Higieny.

3.0. SPRZET
Sprzet odpowiadajgcy pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji rob6t zaakceptowanym przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

4.0. TRANSPORT
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Samochody skrzyniowe i inne $rodki transportu — odpowiadajgce pod wzgledem typéw i iloci
wymaganiom zawartym w projekcie organizacji robét zaakceptowanym przez inspektora nadzoru
inwestorskiego.

5.0. WYKONANIE ROBOT
Wymagania ogoine

. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z kontraktem oraz za

jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robét za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg

Projektowa, wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektor nadzorua . Wykonawca uzyje sprzet

gwarantujacy wysoka jakos$é robét.

e Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokiadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
Dokumentaciji Projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inspektor nadzorua.

» Nastgpstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wyznaczaniu robét
zostang, jesli wymaga¢ tego bedzie Inspektor nadzoru , poprawione przez Wykonawce na
wiasny koszt.

e Inspektor nadzoru bedzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawach zwiazanych z
jakoscig robot , oceng jakosci materiatdow i postepem robét a ponadto we wszystkich
sprawach zwigzanych z interpretacja Dokumentacji i ST oraz dotyczacych akceptacii
wypetiania warunkdw kontraktu przez Wykonawce .

» Decyzje Inspektor nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatléw i elementdw robét
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w kontrakcie , Dokumentacji Projektowej i w
ST, a takze w normach i wytycznych .

» Inspekior nadzoru jest upowazniony do kontroli wszystkich rob6t i kontroli materiatdw
dostarczanych na budowe lub na niej produkowanych.

e Inspektor nadzoru powiadomi Wykonawce o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te
materialy i roboty, ktére nie spelniajg wymagan jakosciowych okreslonych w
Dokumentacji Projektoweji ST.

¢ Zodrzuconymi materiatami nalezy postepowaé jak w pkt. 2.1.

Polecenia Inspektor nadzoru bedg wykonywane nie pézniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce pod grozbg zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca .

5.1. Roboty przygotowawcze
Projektowana o$ przewodow stalowych, z tworzyw sztucznych PP i PCW nalezy wyznaczyé
na gruncie i $cianach w budynku.

5.2. Roboty ziemne

Roboty ziemne wykona¢ zgodnie z PN/B-06050: 1999 i PN-B-10736 : 1999 recznie na odktad.
Po utozeniu rur wykop zasypac recznie warstwami grubosci 20 cm i ubija¢ do zageszczenia 0,95.
Nadmiar ziemi usung¢ z budynku.

5.3. Rury kanalizacyjne

Montaz rur PCV wykona¢ przy uzyciu pierscienia gumowego dostosowanego do $rednicy rury.
Bosy koniec rury, sfazowany pod katem 15 — 20° nalezy wsungé do kielicha przy uzyciu pasty
poslizgowej, tak aby odlegto$¢ migdzy nim a podstawg kielicha wynosita 0,5 — 1,0 cm. Rure nalezy
uktadac ze spadkiem i na rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej. Przy przejsciu poziomow
kanalizacyjnych PVC pod fawami fundamentowymi stosowac rury ochronne stalowe.

5.4. Montaz rur i armatury
Montaz rur i armaturg montowac zgodnie z opisem w dokumentacji projektowej

6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektor nadzoru
programu zapewniania jakosci, w ktérym przedstawi zamierzony ~sposob wykonania robot,

mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robét zgodnie z
Dokumentacja Techniczng, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektor
nadzoru.

6.0.1. Czes¢ ogdlna opisowa
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system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych robot
organizacja wykonania robot, terminy i sposéb prowadzenia robét .

bhp,

wykaz zespotéw roboczych , ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne

wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$é wykonania

poszczegolnych elementéw robét,

wykaz maszyn i urzagdzen stosowanych na budowie,

opis sposobu i procedury kontroli wewnetrznej oraz formy gromadzenia

wynikéw,

6.0.2. Czes¢ szczegodtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robat:
* wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie ,
* wykaz urzadzeri do magazynowania materiatow ,
e sposob zabezpieczania i ochrony przed utratg ich wiasciwosaei ,
* sposob iprocedura pomiaréw i badan prowadzonych podczas dostaw

materiatéw, wytwarzania mieszanek i wykonania poszczegdinych robot,
* sposdb postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom
0 6.2. Badania szczelnogci instalacji wodociggowej powinny by¢ wykonane przed zakryciem bruzd i
kanatéw, przed robotami malarskimi i wykonaniem instalacji cieplnej. Badang instalacje po
zakorkowaniu otworéw nalezy napei¢ wodg wodociggowa, doktadnie odpowietrzajac urzadzenia. Po
napetnieniu nalezy przeprowadzié kontrole caftej instalacj, zwracajgc szczegdlng uwage czy
potaczenia przewodoéw i armatury sg szczelne. Po stwierdzeniu szczelnoci nalezy instalacje poddaé
probie podwyZszonego cinienia za pomocyg urzgdzenia przystosowanego do wykonania préb
ciSnieniowych. Instalacje uwaza sie za szczelna, jesli manometr w ciagu 20 min.nie wykazuje spadku
cisnienia.

6.3. Podejscia i przylacze kanalizacyjne z rur PCV nalezy sprawdzi¢ na szczelno$é w czasie
swobodnego przeptywu przez nie wody poprzez ogledziny.

7.0. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru Robét
Obmiar robét bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonanych rob6t w procencie Zaawansowania
elementu rozliczeniowego.

8.0. ODBIOR ROBOT
Sr 8.1 Rodzaje odbioréw robét.
= W zaleznosci od ustalern odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioruy,
dokonywanym przez Inspektor nadzoru przy udziale Wykonawcy

al odbiorowi rob6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,

b/ odbiorowi czesciowemu,

c/ odbiorowi koricowemu,

d/ odbiorowi ostatecznemu.
8.1.1. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finainej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizaci ulegng zakryciu.
Odbiér robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogodlnego postepu robdt. Gotowosé
danej czesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie , nie pbznigj
jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inspektora nadzoru.
Jakosc¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajgcych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
Dokumentacjg Projektowa ST i uprzednimi ustaleniami.
W przypadku stwierdzenia odchyleri od przyjetych wymagari i innych wczesniejszych ustalen, Inzynier
ustala zakres robét poprawkowych lub podejmuje decyzje dotyczace zmian i korekt.
W wyjatkowych przypadkach podejmuje decyzje dokonania potracen.
Przy ocenie odchyleri i podejmowaniu decyzji o robotach poprawkowych lub dodatkowych Inzynier
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uwzglednia tolerancje i zasady odbioru podane w ST dotyczacych danej czesci robot.
8.1.2 Odbiér czesciowy.

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci rob6t wraz z ustaleniem
naleznego wynagrodzenia.
8.1.3 Qdbiér koricowy robét.

Odbiér koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci | wartosci. Catkowite zakoriczenie rob6t oraz gotowo$¢ do odbioru koncowego powinna
by¢ stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwltocznym powiadomieniem
na piémie o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecno$ci
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiardéw ,ocenie wizualnej oraz zgodno$ci
wykonania rob6t z Dokumentacja Projektowg i ST. W toku odbioru koricowego robét komisja zapozna
sie z realizacjg ustaleri przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
zwiaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupetniajacych i rob6t poprawkowych. We wszystkich
sprawach nie objetych ST bedg obowigzywaly przepisy,Warunki techniczne wykonania i odbioru
rob6t budowlano- montazowych Tom |7,

8.1.4. Odbidr ostateczny

Odbiér ostateczny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koiicowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiu z uwzglednieniem zasad
odbioru koricowego.

8.2. Dokumenty do odbioru koncowego robét.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru kohcowego robot jest protokét odbioru
koricowego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru koricowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowacé nastepujace dokumenty :

dokumentacje projektowa z naniesionymi zmianami

Specyfikacje Techniczne,

recepty i ustalenia technologiczne,

Dzienniki budowy i Ksiegi obmiaru ,

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodne
z ST,

atesty jakosciowe wbudowanych materiatow,

sprawozdanie techniczne,

¢ inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg
gotowe do odbioru koricowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru koricowego robét.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawa pfatnosci jest cena ryczattowa, skalkulowana przez Wykonawce za element rozliczeniowy.

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-79/H-72244 Rury stalowe ze szwem przewodowe

PN-76/H-74392 taczniki z zeliwa ciaggliwego.

PN-81/8-10700 Instalacje wewnetrzne wodociggowe i kanalizacyjne. Wymagania i badania przy
odbiorze.

PN-81/B-10700.02 Instalacje wewnetrzne, wodociagowe i kanalizacyjne. Wymagania i badania przy
odbiorze. Przewody wody zimnej z polichlorku winylu i polietylenu.



B. INSTALACJA C.O. p

1. 0. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét Instalaciji
wewnetrznej ¢.o0. w budynku baszty przy ul. Podmurnej - dz. nr 1325 w Chojnicach.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1.
Kod robdét CPV  45332200-5 Roboty instalacyjne hydrauliczne
45331100-7 Instalowanie centralnego ogrzewania
45331110-0 Instalowanie kottow
45332400-7 Roboty instalacyjne w zakresie urzadzen sanitarnych

1.3. Zakres robot objetych do wykonania
1.3.1. Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczq prowadzenia robot instalacyjnych wewnetrznych
centralnego ogrzewania i obejmuje wykonanie kompletnej instalacji.

1.4. Okres$lenia podstawowe

1.4.1. Rury - przewody rozprowadzajgce czynnik grzewczy.

1.4.2. Armatura — zawory odcinajgce, regulacji ci$nienia i przeptywu itp., stanowigce wyposazenie
rurociggow.

1.4.3. Grzejniki - grzejniki stalowe plytowe oraz ozdobne fazienkowe.

1.4.4. Préba instalacji — sprawdzenie instalacji na zimno i na gorgco.

2.0.MATERIALY

2.1. Przewody z rur polietylenowych evalPEX-a

Montaz rur i armatureg montowac zgodnie z opisem w dokumentacji projektowe;

Potgczenia rur PE z armaturg wykona¢ za pomoca tacznikow przejéciowych gwintowanych. Zmiany
kierunkow przewoddw nalezy wykona¢ przy uzyciu ksztattek. Laczenie rur przez zaprasowywanie lub
zaciskanie.

2.2, Grzejniki
Grzejniki montowac w instalacjach niskoparametrowych zasilanych poprzez inst. c.o.

3.0.SPRZET
Sprzgt odpowiadajgcy pod wzgledem typéw i iloSci wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

4.0.TRANSPORT

Samochody skrzyniowe i inne $rodki transportu — odpowiadajace pod wzgledem typow i ilosci
wymaganiom zawartym w projekcie organizacji rob6t zaakceptowanym przez inspektora nadzoru
inwestorskiego.

5.0.WYKONANIE ROBOT
Wymagania ogéine

. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z kontraktem oraz za

jakos¢ zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robét za ich zgodno$§é z Dokumentacjg

Projektowa, wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora nadzoru . Wykonawca uzyje sprzet

gwarantujgcy wysokg jakosé robét.

s Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inspektora nadzoru.

» Nastgpstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wyznaczaniu robot
zostang, jesli wymaga¢ tego bedzie Inzynier , poprawione przez Wykonawce na wiasny
koszt. :

e Inspektor nadzoru bedzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z
jakoscig robot , oceng jakosci materiatéw | postepem robdt a ponadto we wszystkich



sprawach zwigzanych z interpretacjg Dokumentacji i ST oraz dotyczacych akceptadii
wypetniania warunkéw kontraktu przez Wykonawce .

» Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw
rob6t  bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w  kontrakcie , Dokumentacji
Projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych .

¢ Inzynier jest upowazniony do kontroli wszystkich robét i kontroli materiatow dostarczanych
na budowe lub na niegj produkowanych.

* Inzynier powiadomi \Wykonawce o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materiaty i
roboty, ktére nie spetniajg wymagan jako$ciowych okreslonych w Dokumentac;ji
Projektowej i ST.

Z odrzuconymi materiatami nalezy postepowaé jak w pkt. 2.1.

* Polecenia Inspektora nadzoru bedg wykonywane nie poézniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce pod grozbg zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca .

5.1. Montaz przewodéw
Montaz przewodéw wykonaé zgodnie z pkt. 2.1. niniejszej specyfikacii.

5.2. Galazki grzejnikowe zasilajgce i powrotne wykonaé za pomoca tukéw prowadzacych,
schowane w $cianach.
5.3. Grzejniki montowane przy $cianach nalezy ustawi¢ poziomo w plaszczyznie réwnolegtej do
powierzchni $ciany lub wneki.

Minimalne odstepy grzejnikéw plytowych od $cian

* od Sciany za grzejnikiem 5cm
¢ od sciany bocznej we wnece 15cm
e od podiogi 7 cm
¢ od podokiennika 5cm

Grzejniki ptytowe montowaé na dwéch wspornikach i przymocowaé do $ciany dwoma uchwytami,
niezaleznie od wielkosci grzejnika. Przy grzejnikach zainstalowaé zawory termoregulacyjne.

5.4. Montaz licznikéw ciepla inst. c.o.
Liczniki ciepta przewidziane sg do montazu w szybie instalacyjnym - w szachtach na kiatce
schodowej, w obudowach zamykanych drzwiczkami, wg rozwigzan proj. architektury.

6.0.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora
nadzoru programu zapewniania jakosci, w ktérym przedstawi zamierzony sposob wykonania
robot, mozliwosci techniczne, kadrowe | organizacyjne gwarantujgce wykonanie robét zgodnie z
Dokumentacjq Techniczng, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora
nadzoru.

6.0.1. Czes$¢ ogolna opisowa
* system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robét
organizacja wykonania robot, terminy i sposéb prowadzenia robét ,
bhp,
wykaz zespotéw roboczych , ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne
wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakosé i terminowosé wykonania
poszczegolnych elementow robét,
wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie,
* Opis sposobu i procedury kontroli wewnetrznej oraz formy gromadzenia
wynikow,

6.0.2. Cze$¢ szczegdlowa opisujgca dla kazdego asortymentu robot:

* wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie,

e wykaz urzadzen do magazynowania materiatow

* sposdb zabezpieczania i ochrony przed utratg ich wiasciwosci ,

e sposob iprocedura pomiaréw i badan prowadzonych podczas dostaw
materiatow, wytwarzania mieszanek i wykonania poszczegoinych robat,




* sposdb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom
6.1. Badania szczelnosci — nalezy przeprowadzi¢ dia kazdego ztadu oddzielnie.

6.2. Badania szczelnosci na zimno - nie nalezy przeprowadzaé Przy temperaturze zewnetrznej
nizszej od 0°C.

6.3. Badania szczelnosci - nalezy przeprowadzié przed zakryciem bruzd i kanatéw, przed
wykonaniem izolacji termicznej. Jeéli postep robot budowlanych wymaga bruzd i kanatéw przed
catkowitym zakoriczeniem montazu, wéwczas nalezy przeprowadzié badanie szczelnosci czesci
instalacji.

6.4. Przed przystapieniem do badania szczelnosci nalezy instalacje podlegajgcy proébie kilkakrotnie
skutecznie przeptuka¢ woda.

6.5. Wyniki badania szczelnosci nalezy uznac¢ za pozytywne jezeli w ciggu 20 minut :
manometr nie wykaze spadku ci$nienia
nie stwierdzono przeciekéw ani roszenia, szczegolnie na potaczeniach, szwach i diawicach
Szczegoly okreslono w PB+PW.

6.6. Po pierwszym napetnieniu instalacji woda nie nalezy jej oprozniag, z wyjatkiem, gdy zachodzi
konieczno$¢ dokonania naprawy.

6.7. Badania szczelnosci na goraco nalezy przeprowadzié¢ po uzyskaniu pozytywnego wyniku préby
szczelnosci na zimno i usunigciu ewentualnych usterek oraz po uzyskaniu pozytywnych wynikéw
badan zabezpieczenia instalacji. Szczegoty okreslono w PB+PW.

6.8. Probe szczelnosci ztadu na goraco nalezy przeprowadzié po uruchomieniu zrodia ciepta, w
miarg mozliwosci przy najwyzszych parametrach roboczych czynnika grzejnego lecz nie
przekraczajgcych parametrow obliczeniowych. Szczegdtly okreslono w PB+PW.

6.9. Przed przystapieniem do proby dziatania instalacji w stanie goracym budynek powinien by¢
ogrzewany w ciggu co najmniej 72h (godzin).

7.0.0BMIAR ROBOT
Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robot w procencie zaawansowania
elementu rozliczeniowego.

8.0.0DBIOR ROBOT

Badania nalezy przeprowadzi¢ w spos6b okreslony w pkt. 8. W przypadku stwierdzenia odchylen lub
nieprawidfowos$ci, Inzynier ustala zakres robot poprawkowych. Roboty poprawkowe dokonuje
Wykonawca na swoéj koszt w terminie uzgodnionym z Inzynierem.

9.0.PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawg pfatnoéci jest cena ryczattowa, skalkulowana przez Wykonawce za element rozliczeniowy.

9.1. Wykonanie rob6ét instalacyjnych instalacji wewnetrznej C0 budynku:

Wykonaé prace instalacyjne zgodnie z PB+PW instalacji c.o.,
Materiat zgodny z przedmiarem instalacji c.o.

10.0.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-64/B-10400 Urzadzenia centrainego ogrzewania w  budownictwie powszechnym.
Wymagania i badania przy odbiorze.

BN-77/8864-51 Centralne ogrzewanie. Grzejniki plytowe stalowe.

BN-80/9053-0201 Elementy mocujace grzejniki wsporniki do grzejnikéw.
Poradniki i katalogi producentéw rur i stosowanych elementow instalaciji c.o.
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C.INSTALACJA GAZOWA .

1. 0. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
instalacji gazowej w budynku baszty przy ul. Podmurnej - dz. nr 1325 w Chojnicach.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
Kod robot CPV  45333000-0 Roboty instalacyjne gazowe
45332400-7 Roboty instalacyjne w zakresie urzgdzen sanitarnych
45331110-0 Instalowanie kottow

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg prowadzenia robét instalacji wewnetrznej gazowej i
obejmujg wykonanie kompletnej instalacji gazowej w obiekcie wraz z niezbednymi prébami cisnienia i
szczelnosci.
Instalacje gazowg w budynku wykona¢ z rur gazowych czarnych.
W ramach robét nalezy wykonaé przejscia rurociggéw w stropach i przez Sciany w budynku w
rurach ochronnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Rury — przewody instalacyjne stalowe czarne.

1.4.2. Ksztattki — kolanka, tréjniki, ztgczki itp. do przewodéw instalacyjnych
1.4.3. Armatura — zawory

1.4.4. Urzadzenia - kuchenki gazowe czteropalnikowe z piekarnikiem.

1.5. Wymagania dotyczace Robot
1.5.2. Ogélne wymagania dotyczace Robo6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robét oraz za ich zgodnoéc z
Dokumentacja projekiowa, Specyfikacjg Techniczng i Poleceniami Inspektora nadzoru. Ogoine
wymagania podano w ST ,Wymagania ogéIne”.

2.0. MATERIALY
e przewody instalacyjne stalowe spawane
» przewody instalacyjne stalowe gwintowane
e armatura — kurki gazowe
* urzagdzenia — kuchenki gazowe czteropalnikowe z piekarnikiem
Armatura w instalacjach powinna odpowiada¢ warunkom pracy (cisnienie, temperatura) danej
instalac;ji.
Wewnetrzne instalacje gazowe nalezy wykonywac z rur posiadajacych atesty HPZG.

3.0. SPRZET
Sprzet odpowiadajgcy pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji Robot zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.

4.0. TRANSPORT
Samochody skrzyniowe i inne $rodki transportu — odpowiadajace pod wzgledem typow i ilosci
wymaganiom zawartym w projekcie organizacji Rob6t zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.

5.0. WYKONANIE ROBOT
Wymagania ogélne
. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z kontraktem oraz za
jakos¢ zastosowanych materialéw i wykonywanych robét za ich zgodnos$é z Dokumentacjg
Projektowa, wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora nadzoru . Wykonawca uzyje sprzet
gwarantujgcy wysokg jakos$é robot.
» Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
Dokumentacji Projekiowej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora nadzoru.
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* Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wyznaczaniu robét
zostang, jesli wymaga¢ tego bedzie Inzynier , poprawione przez Wykonawce na wiasny

koszt.
* Inzynier bedzie podejmowal decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jakoscig robot
oceng jakoSci materiatbw i postgpem robét a ponadio we wszystkich sprawach

zwigzanych z interpretacjg Dokumentacji i ST oraz dotyczacych akceptacji wypeiniania
warunkow kontraktu przez Wykonawce .

¢ Decyzje Inspekiora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw
rob6t bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w kontrakcie , Dokumentacji
Projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych .

¢ Inzynier jest upowazniony do kontroli wszystkich rob6t i kontroli materiatéw dostarczanych
na budowe lub na niej produkowanych.

e Inzynier powiadomi Wykonawce o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materiaty i
roboty, kitére nie spekhiajg wymagan jakosciowych okreSlonych w Dokumentagii
Projektoweji ST.

Z odrzuconymi materiatami nalezy postepowaé jak w pkt. 2.1.

Polecenia Inspektora nadzoru bedg wykonywane nie pézniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce pod grozbg zatrzymania robét. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca .

5.1. Roboty przygotowawcze
Projektowang o$ przewodéw stalowych nalezy wyznaczy¢ na $cianach w budynku.

5.2. Montaz rur stalowych i armatury
Montaz rur stalowych i armature montowaé zgodnie z opisem w Dokumentacji projektowej

6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora
nadzoru programu zapewniania jakosci, w ktérym przedstawi zamierzony sposob wykonania
robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie robot zgodnie z
Dokumentacjg Techniczng, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora
nadzoru.

6.0.1. Czes¢ ogodlna opisowa

» system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robét
organizacja wykonania robét, terminy i sposéb prowadzenia robét

bhp,

wykaz zespotéw roboczych , ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne

wykaz oséb odpowiedzialnych za jako$é i terminowosé wykonania

poszczegdlnych elementdw robdt,

wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie,

opis sposobu i procedury kontroli wewnetrznej oraz formy gromadzenia

wynikow,

6.0.2. CzesC szczegblowa opisujaca dla kazdego asortymentu robét:

e wykaz maszyn i urzadzeri stosowanych na budowie

e wykaz urzadzen do magazynowania materiatéw ,

e sposoOb zabezpieczania i ochrony przed utratg ich wlasciwosci

¢ sposob iprocedura pomiaréw i badan prowadzonych podczas dostaw
materiatow, wytwarzania mieszanek i wykonania poszczegdlnych robét,

* sposo6b postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom

6.1. Badania szczelnosci instalacji gazowej powinny by¢ wykonane zwracajac szczegdlng uwage
czy pofgczenia przewodoéw i armatury sg szczelne.
Probe szczelnosci wykonaé powietrzem o ci$nieniu 0,5 kG/cm? przez okres 30 minut.

7.0. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru Robét
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Obmiar robést bedzie okresia¢ faktyczny zakres wykonanych robgt W procencie Zaawansowania
elementu rozliczeniowego.

7.2. Jednostka obmiaru
Jednostka obmiaru Robét jest :
- mb -dla wykonanej i odebrane; sieci, z dok#adnoéciq do 1,0
- Szt-dla armatury i urzadzen

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawg platnosci jest cena ryczattowa, skalkulowana przez Wykonawce za element rozliczeniowy.

9.1. Cena wykonania instalacji gazowej obejmuje:
* wylyczenie trasy rurociggéw
zakup i dostarczenie materiatow do miejsca wbudowanig
montaz rurociggdw, ksztaftek, przytaczen
montaz zaworow j wyposazenia
probe szczelnosci na ci$nienie instalacji
inwentaryzacje Powykonawczg
pomiary i badania kontrolne
inwentaryzacja powykonawcza

9.2. Wykonanie robaét instalacyjnych instalacji wewnetrznych gazowej w budynkuy mieszkalnym
36-rodzinnym Wg przedmiaru robot.

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE

Przestlzennej I Budownictwa w sprawie warunkéw technicznych jakim powinny odpowiadaé budynki i
ich usytuowanie (Dz. U. Nr 10 z dnia 08.02.1995 r. Poz. 46 wraz z Pozniejszymi zmianami ~ jednolity
tekst zawarty w Dz, U Nr 15 z dnia 04.02.1999 r, poz. 140).

1. PN-81/B-03020 Grunty budowlane, Posadowienia bezposrednie budowli Obliczenig styczne i
projektowanie.

. PN-90/C-96004/01 Gazownictwo. Terminologia, Postanowienia 0golne i zakres normy.

. PN-89/H-02650 Armatura i rurociagi. Cignienia itemperatury.

- PN-82/M-01600 Armatura przemystowa, Terminologia.

- PN-91/M-34501 Gazociggi i instalacje gazownicze. Skrzyzowania gazociggow z przeszkodami
terenowymi. Wymagania.

- PN-87/M-69000 Spawalnictwo. Spawanie metali. Nazwy i okreslenia.
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7. PN-87/M-69008 Spawalnictwo. Spawanie metali. Klasyﬁkacji konstrukcji Spawanych.
8. PN-92/M-34503 Gazociggi i instalacje gazownicze. Proby gazociggow.
9. PN-92/M-74001 Armatura przemystowa. Ogélne Wymagania i badania.

10. PN-86/M-75198 Osprzet przewodéw gazowych niskiego cinienia. Wymagania i badania.
11. BN-71/8965-29 Gazownictwo, Cisnienia, Podziat, nazwy, okreslenia i symbole.
12. BN-77/8976-75 Gazociagi i instalacje gazownicze. Izolujgce potgczenia kohnierzowe.
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