SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

WYMAGANIA OGOLNE

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej
W niniejszym rozdziale oméwiono wymagania ogolne dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z remontem oddziatu Przedszkolnego i WC przy Sali Gimnastycznej oraz wymianie
czesci stolarki okiennej i drzwiowej w Szkole Podstawowej nr 3 w Chojnicach, przy ul.
Dworcowej 6.

1.2.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest dokumentem bedacym podstawa do udzielenie zamowienia
i zawarcia umowy na wykonanie robot opisanych technologicznie w projekcie budowlanym
uproszczonym.

1.3.  Zakres robot objetych ST
Wymagania ogolne zawarte w ST dotycza wszystkich robot budowlanych i nalezy je stosowac
W powiazaniu z nizej wymienionymi szczegdtowymi specyfikacji technicznymi SST.

14. Okreslenia podstawowe
Okreslenia 1 nazewnictwo uzyte w niniejszej specyfikacji technicznej ST sa zgodne
z obowiazujacymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.

2. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz ich zgodnos$¢ z projektem
budowlanym (PB) ze specyfikacja techniczna (ST), oraz przepisami prawa budowlanego i sztuka
budowlana.

Zakres robot
Wykonawca powinien zapewni¢ cato$¢ robocizny, materiatlow, sprzetu, narzedzi, transportu
i dostaw, niezbednych do wykonania robot objetych umowa, zgodnie z jej warunkami, PB, ST,
i ewentualnymi wskazoéwkami inspektora nadzoru inwestorskiego. Przed ostatecznym odbiorem
robot Wykonawca uporzadkuje plac budowy i przylegly teren, dokona rozliczenia wykonanych
robodt i przygotuje obiekt do przekazania. Wykonawca wykona do dnia odbioru i przedstawi
inwestorowi komplet dokumentoéw budowy, wymagany przepisami prawa budowlanego.

Ochrona i utrzymanie robot
Podczas realizacji robot (od przyjecia do przekazania placu budowy) Wykonawca jest

odpowiedzialny za ochrong robdt oraz mienia inwestora przekazanego razem z placem budowy.



Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby obiekt lub jego elementy byly w zadawalajacym stanie, przez
caty czas, do momentu odbioru koncowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie inspektora
nadzoru inwestorskiego powinien rozpocza¢ takie roboty, jednak nie p6zniej niz w 24 godziny od
wezwania, pod rygorem wstrzymania robot z winy Wykonawcy.

Zgodnos¢ robot z PB 1 ST
Projekt budowlany (PB) i specyfikacje techniczne (ST) oraz inne dodatkowe dokumenty
przekazane przez inspektora nadzoru inwestorskiego stanowia o zamoéwionym zakresie i1 sa
integralna czg$cia umowy, a wymagania w nich zawarte sa obowiazujace dla Wykonawcy.
Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow w PB lub ich pomijaé. O ich wykryciu powinien
natychmiast powiadomi¢ inspektora nadzoru, ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy winny by¢ zgodne z PB, ST.
Dane okreslone w PB i w ST uwazane sa za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa
odchylenia w ramach okre§lonego przedziatu tolerancji.
Cechy materialow musza by¢ jednorodne i wykazywaé zgodno$¢ z okreslonymi wymogami,
a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku gdy roboty lub materiaty nie beda w petni zgodne z PB lub ST i wplynie to na
zmiang parametréw wykonanych elementow budowli, to takie materiaty winny by¢ niezwlocznie
zastapione innymi, a roboty wykonane od nowa na koszt Wykonawcy.

2.1. Teren budowy

Przekazanie terenu budowy
Wykonawca dostarczy Inwestorowi przed ustalonym w umowie terminem przekazania terenu
budowy o$wiadczenia oséb funkcyjnych o przyjeciu obowiazkéw na budowie (kierownik
budowy), Inwestor przekaze teren budowy wykonawcy w terminie ustalonym umowa.
Wskaze punkt poboru wody i energii elektrycznej. Wykonawca wykona z materiatow wlasnych
i usunie nieodptatnie opomiarowanie punktow poboru medidow w sposob uzgodniony z dostawca
(uzytkownikiem obiektu).

Zabezpieczenie terenu budowy
Fakt przystapienia i prowadzenie robot Wykonawca obwiesci publicznie w sposdb uzgodniony
z inspektorem nadzoru inwestorskiego oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilo$ciach
okreslonych przez inspektora nadzoru inwestorskiego, tablic informacyjnych i ostrzegawczych
— w miar¢ potrzeb podswietlanych. Inspektor nadzoru inwestorskiego okresli niezbedny sposob
ogrodzenia terenu budowy. Zabezpieczenie prowadzonych robot nie podlega odrebnej zaptacie.

2.2. Powigzania prawne i odpowiedzialno$¢ prawna

Stosowanie si¢ do ustalen prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ i stosowaé wszystkie przepisy powszechnie obowiazujace
oraz przepisy (wydane przez odpowiednie wladze miejscowe), ktore sa w jakikolwiek sposob
zwiazane z robotami oraz musi by¢ w peini odpowiedzialny za ich przestrzeganie podczas
prowadzenia budowy.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych lub innych praw wtasnosci i bedzie w pelni
odpowiedzialny za wypehienie wszystkich wymagan prawnych dotyczacych wykorzystania
opatentowanych rozwiazan projektowych, urzadzen, materiatow lub metod. W sposob ciagly
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powinien informowac inspektora o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne
odno$ne dokumenty.

Jesli nie dotrzymanie w/w wymagan spowoduje nastgpstwa finansowe lub prawne to w catosci
obciaza one Wykonawcg.

Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowiazany do ochrony przed uszkodzeniem Iub zniszczeniem wiasnosci
publicznej lub prywatnej. Jezeli w zwiazku z zaniedbaniem, niewtasciwym prowadzeniem robot
lub brakiem koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie
wlasnos$ci prywatnej lub publicznej to Wykonawca, na swoj koszt, naprawi lub odtworzy
uszkodzona wlasnos$¢.

Stan uszkodzonej, a naprawionej wlasno$ci powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem
uszkodzenia.

Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé, w czasie prowadzenia robot, wszelkie przepisy
ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania robot Wykonawca bedzie:

e podejmowac wszystkie uzasadnione kroki zmierzajace do stosowania przepisOw i norm
dotyczacych ochrony s$rodowiska na terenie budowy oraz bedzie unikat uszkodzen lub
uciagzliwosci dla osob lub wlasno$ci prywatnej i spotecznej, a wynikajacych ze skazenia
srodowiska, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nast¢pstwie jego sposobu dziatania,

e mial szczegdlny wzglad na prace sprze¢tu budowlanego uzywanego na budowie. Stosowany
sprzgt nie moze powodowaé zniszczen w $rodowisku naturalnym. Oplaty i kary za
przekroczenia norm, okreslonych w odpowiednich przepisach dotyczacych srodowiska,
obciazaja Wykonawcg.

Wszystkie skutki ujawnione po okresie realizacji robot, a wynikajace z zaniedban w czasie
realizacji robot, obciazaja Wykonawce.

Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materialy, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Nie wolno stosowaé materiatow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o natgzeniu wigkszym
od dopuszczalnego. Wszystkie materialy uzyte do rob6t musza mie¢ §wiadectwa dopuszczenia do
stosowania wydane przez uprawniona jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatéw na srodowisko.
Jezeli Wykonawca uzyl materiatow szkodliwych dla otoczenia za zgoda Inwestora, a ich uzycie
spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie dla $rodowiska, to konsekwencje tego poniesie Inwestor.
Utylizacja materiatow szkodliwych pochodzacych z demontazu nalezy do Wykonawcy i nie
podlega dodatkowej oplacie.

Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisOw ochrony przeciwpozarowej. Sprawny sprzet
przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, Wykonawca rozmiesci na terenie
budowy, w pomieszczeniach biurowych i magazynowych oraz przy maszynach i w pojazdach




mechanicznych. Materialy tatwopalne beda skladane w sposob zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostgpem 0sob trzecich.

Prace  pozarowo niebezpieczne  wykonywane beda na zasadach uzgodnionych
z przedstawicielami uzytkownika nieruchomosci.

Wykonawca begdzie odpowiedzialny za wszystkie straty powodowane pozarem wywolanym jego
dziatalno$cia przy realizacji robot przez personel Wykonawcy.

Wykonawca odpowiada¢ bedzie za straty spowodowane przez pozar wywolany przez osoby
trzecie powstaly w wyniku zaniedban w zabezpieczeniu budowy i materialdw niebezpiecznych.

Bezpieczenstwo i higiena pracy (bhp)

Podczas realizacji robot Wykonawca przestrzegaé bedzie przepisow dotyczacych bhp
w szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i begdzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowie 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sig¢, ze wszystkie koszty zwiazane
z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i sa
uwzglednione w cenie kosztorysowe;.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW, SPRZETU
I TRANSPORTU

3.1. MATERIALY - akceptowanie uzytych materialow
Co najmniej tydzien przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace
proponowanego zroédta wytwarzania, zamawiania oraz odpowiednie §wiadectwa badania jakoS$ci
w celu zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru inwestorskiego. Zatwierdzenie jednego materiatu
z danego zrodla nie oznacza automatycznego zatwierdzenia pozostatych materialoéw z tego
zrodta.
Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialty
uzyskane z dopuszczalnego zrodla w sposob ciagly spehiaja wymagania ST w czasie
prowadzenia robot.
Jezeli materialty z akceptowanego zrodla sa niejednorodne lub niezadowalajacej jakosci,
Wykonawca powinien zmieni¢ zrédto zaopatrywania w materiaty.
Materiaty wykonczeniowe stosowane na ptaszczyznach widocznych z jednego miejsca powinny
by¢ z tej samej partii materialu w celu zachowania tych samych wilasciwosci kolorystycznych
w czasie calego procesu eksploatacji.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom
Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z terenu
budowy. Wbudowanie materialdow bez akceptacji Inspektora nadzoru inwestorskiego
Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko liczac si¢ z tym, ze roboty nie zostana przyjgte i nie
beda zaptacone.




Inspekcja wytworni materiatow i elementow
Wytwornie materialow 1 elementow, zarowno przed jak i po akceptacji Inspektora nadzoru
inwestorskiego, moga by¢ kontrolowane w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod
produkcyjnych z wymaganiami ST.
W czasie przeprowadzania inspekcji nalezy zapewnic:
e wspolprace i pomoc Wykonawcy,
e wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie odbywa si¢ proces
produkcji
e materialow przeznaczonych do wbudowania na terenie budowy.

Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, (do czasu, gdy bgda one potrzebne
do wbudowania) byty zabezpieczone przed zniszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ 1 wlasciwosci
oraz byly dostgpne do kontroli przez Inspektora nadzoru inwestorskiego. Przechowywanie
materiatow musi si¢ odbywa¢ na zasadach i w warunkach odpowiednich dla danego materialu
oraz w sposob skutecznie zabezpieczajacy przed dostgpem osob trzecich.

Wszystkie miejsca czasowego skladowania materiatdw powinny by¢ po zakonczeniu robot
doprowadzone przez Wykonawcg do ich pierwotnego stanu.

3.2. Sprzet
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét i bedzie gwarantowaé przeprowadzenie
robot, zgodnie z zasadami okre§lonymi w PB i ST.
W przypadku braku ustalen w wymienionych dokumentach, zasady pracy sprzgtu powinny by¢
uzgodnione i zaakceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.
Sprzet nalezacy do Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt musi by¢ utrzymany
w dobrym stanie technicznym i w gotowosci do pracy.
Wykonawca dostarczy, na zadanie, Inspektorowi nadzoru inwestorskiego kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Jezeli przewiduje si¢ mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru inwestorskiego o swoim zamiarze wyboru i uzyska
jego akceptacje.
Wybrany sprzgt po akceptacji, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkow
technologicznych, nie zostana przez Inspektora nadzoru inwestorskiego dopuszczone do robot.
Wykonawca jest zobligowany do skalkulowania kosztow jednorazowych sprzgtu w cenie
jednostkowej robot, do ktorych ten sprzgt jest przeznaczony. Koszty transportu sprzgtu nie
podlegaja oddzielnej zaptacie.

33. Transport
Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkoéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych rob6t i na wlasciwos$ci przewozonych
materialow.
Wykonawca bedzie usuwal, na biezaco i na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych i na dojazdach na teren budowy.



4. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

4.1. Ogodlne zasady wykonania robét
Wykonawca odpowiedzialny jest za prowadzenie robot zgodne z umowa oraz za jakos$c
stosowanych wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z PB, wymaganiami ST oraz poleceniami
Inspektora nadzoru inwestorskiego.

4.2. Decyzja i polecenie Inspektora nadzoru inwestorskiego
Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robdt beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, PB, ST, PN, innych normach i instrukcjach.
Inspektor jest upowazniony do inspekcji wszystkich robot i kontroli wszystkich materiatow
dostarczonych na budowg lub na niej produkowanych.
Polecenia Inspektora beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawcg, pod grozba zatrzymania robot.
Ewentualne skutki finansowe z tytulu niedotrzymania terminu poniesie Wykonawca.
W przypadku opdznien realizacyjnych budowy, stwarzajacych zagrozenie dla finalnego
zakonczenia robdt, Inspektor ma prawo wprowadzi¢ podwykonawce na okreslone roboty na
koszt Wykonawcy.

4.3. Kontrola jakosSci robot

4.3.1. Zasady kontroli jakosci i robét
Wykonawca odpowiedzialny jest za pelna kontrolg robdt i jakosci materialow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli obejmujacy personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie
1 wszystkie urzadzenia niezb¢dne do prowadzenia kontroli rob6t. Minimalne wymagania, co do
zakresu badan i ich czgstotliwosci sa okreslone w ST.

4.3.2. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm i instrukcji.
Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan. Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju,
miejscu 1 terminie pomiaru lub badania.
Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji
przez Inspektora. Wyniki przechowywane beda na terenie budowy i okazywane na kazde zadanie
Inspektora nadzoru.

4.3.3. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru inwestorskiego

Inspektor, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robdt, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow
i rob6t z wymaganiami ST na podstawie wynikow dostarczonych przez Wykonawce. Jezeli
wyniki tych badan wykaza, ze raporty wykonawcy nie sa wiarygodne, to Inspektor zleci
przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan. W tym przypadku catkowite koszty
powtornych lub dodatkowych badan poniesie Wykonawca.

W przypadku powtarzania si¢ niewiarygodnosci w prowadzeniu badan przez Wykonawce,
Inspektor moze wprowadzi¢ staly, niezalezny nadzér nad badaniami. Koszt tego nadzoru poniesie
Wykonawca.



4.3.4. Atesty jakoSci materialow i urzadzen
Przed wykonaniem badan jako$ci materiatow przez Wykonawceg, Inspektor moze dopusci¢ do
uzycia materialy posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich petna zgodnos$¢ z warunkami
podanymi w ST.
W przypadku materiatow, dla ktérych atesty sa wymagane przez ST, kazda partia materiatu
dostarczona na budowg winna posiada¢ atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ atesty wydane przez producenta, poparte w razie
potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi. Materialy posiadajace atesty, a urzadzenia wazne
legalizacje, moga by¢ badane w dowolnym czasie.
Atesty 1 legalizacje przechowywane beda na terenie budowy i okazywane Inspektorowi na kazde
zadanie.

4.3.5. Dokumenty budowy

Dziennik Budowy
Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego
i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za  prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie
z obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i bgda dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis
w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne,
dokonane trwala technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez
przerw. Zataczone do Dziennika Budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym
numerem zalacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci:

e date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

e date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,

e terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementéw robot,

e przebieg robot trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w robotach,

e uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

e daty zarzadzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

e zgloszenia i daty odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych
i ostatecznych odbiorow robot,

e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

e stan pogody 1 temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdInym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

e 7zgodno$¢ r1zeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji
Projektowej,

e dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

e dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,



e dane dotyczace jako$ci materialdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan
z podaniem, kto je przeprowadzat,

e wyniki prob poszczegolnych elementdw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

e inne istotne informacje o przebiegu robat.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedtozone

Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sig.

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje

z zaznaczeniem ich przyjgcia lub zajeciem stanowiska. Wpis Projektanta do Dziennika Budowy

obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania sig.

Ksigga obmiaru robdt
Nie jest wymagana, ale jej zalozenia moze zazada¢ Inspektor nadzoru w przypadku robot
o duzym stopniu skomplikowania. Ksigga obmiaru robdt bedzie wtedy jedynie dokumentem
kontrolnym. Nie stanowi ona podstawy do zaplaty za wykonane roboty. Podstawa do
wystawienia faktury bedzie zalaczony oryginat protokolu odbioru poszczegdlnych elementow
potwierdzony przez Inspektora w oparciu o procentowe zaawansowanie robot.
Obmiary wykonanych robdt prowadzi si¢ w jednostkach przyjetych w ST.

Ksigga obmiaru robo6t zawiera karty obmiaru robot z:

e numerem kolejnym karty,

e podstawa wyceny i opisem robot,

e ilo$cia przedmiarowa robot,

e data obmiaru,

e obmiarem przeprowadzonym zgodnie z zasadami podanymi w pkt. 4.4 niniejszego rozdziatu
ST.

e iloscia robdt wykonanych od poczatku budowy.

Ksigga obmiaru robot (jesli wymagana) musi by¢ przedstawiona Inspektorowi do sprawdzenia

po wykonaniu robo6t, ale przed ich zakryciem.

Dokumenty laboratoryjne
Atesty materialow, orzeczenia o jako$ci materialdw, recepty robocze i wyniki badan sporzadzone
przez Wykonawcg beda stanowi¢ zatacznik do protokotu odbioru.

Pozostate dokumenty budowy:

e  protokot przekazania placu budowy

e harmonogram budowy,

e umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,

e protokoty odbioru robot,

e protokoty z narad i ustalen,

e dowody przekazania materiatdow z demontazu, dowody utylizacji materiatow z demontazu
podlegajace utylizacji,

e korespondencja na budowie.
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Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na budowie w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.
Dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora i przedstawiane na zyczenie Inwestora.

4.4. Obmiar robot

4.4.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie odzwierciedlat faktyczny zakres wykonywanych robot.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na trzy dni przed terminem obmiaru. Wyniki
obmiaru wpisywane bgda do Ksiggi obmiaru robot. Jakikolwiek biad lub przeoczenie
(opuszczenie) nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Biedne dane
zostana poprawione wg ustalen Inspektora dostarczonych Wykonawcy na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do umownych platnosci.

4.4.2. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary beda przeprowadzane przed ostatecznym odbiorem robot, a takze w przypadku
wystgpowania dtuzszych przerw w robotach oraz w przypadku zmiany Wykonawcy.

4.4.3. Wykonywanie obmiaru robét

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia wykonywane bgda w sposob

zrozumialy 1 jednoznaczny.

Do pomiaru uzywane beda tylko sprawne narzedzia pomiarowe, posiadajace czytelng skalg,

jednoznacznie okreslajaca wykonany pomiar.

Wykonany obmiar rob6t zawiera¢ bedzie:

e podstawe wyceny 1 opis robot,

e ilos¢ przedmiarowa robot (z kosztorysu ofertowego),

e date obmiaru,

e miejsce obmiaru przez podanie: nr pomieszczenia, nr detalu, elementu, wykonanie szkicu
pomocniczego, obmiar robot z podaniem skladowych obmiaru w  kolejnosci:
dhugosé x szeroko$¢ x gtebokosé x wysokos¢ x ilo§¢ = wynik obmiaru,

e ilos¢ robot wykonanych od poczatku budowy,

e dane osoby sporzadzajacej obmiaru.

4.5. Odbior robot

4.5.1. Rodzaje odbiorow
e 0odbiodr robot zanikajacych,
e odbidr czesciowy, elementow robot,
e odbiér koncowy, ostateczny,
e odbiér pogwarancyjny.

4.5.2. Odbior robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu
Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jako$ci
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.
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Odbioru robot dokonuje Inspektor.

Gotowos¢ danej czesci robot zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora. Odbiodr przeprowadzony bgdzie niezwlocznie, nie p6zniej jednak,
niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia i powiadomieniem o tym takze Inspektora.

4.5.3. Odbior czesciowy
Odbiodr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci robot.
Odbioru robot dokonuje Inspektor.
Gotowos¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza Wykonawca z jednoczesnym powiadomieniem
Inspektora. Odbiér przeprowadzony bgdzie niezwlocznie, nie pozniej jednak, niz w ciagu 3 dni
od daty zgloszenia i powiadomienia o tym fakcie Inspektora.

4.5.4. Odbior ostateczny (koncowy)
Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci 1 wartosci. Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego
bedzie stwierdzona przez Wykonawcg z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inspektora.
Osiagnigcie gotowosci do odbioru musi potwierdzi¢ Inspektor nadzoru inwestorskiego.
Wykonawca przekaze Inspektorowi nadzoru kompletny operat kolaudacyjny, zawierajacy
dokumenty zgodnie z wykazem zawartym w pkt. 4.5.6. W terminie siedmiu dni od daty
potwierdzenia gotowosci do odbioru Inwestor powiadomi pisemnie Wykonawceg o dacie
rozpoczgcia odbioru i sktadzie powolanej komisji kolaudacyjnej. Rozpoczecie prac komisji
nastapi nie pozniej niz przed uptywem terminu okre§lonego w umowie. Komisja odbierajaca
roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan
1 pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot z PB, PN i ST. W toku odbioru
ostatecznego komisja zapozna si¢ z realizacja robot, zwtaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajacych i robot poprawkowych.
W przypadku niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robdt uzupetniajacych
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej PB lub ST z uwzglednieniem tolerancji i nie
ma wigkszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo oséb i mienia, komisja
dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto§¢ wykonanych robot w stosunku do wymagan
przyjetych w umowie.

4.5.5. Odbior pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
odbioru ostatecznego.

4.5.6. Dokumenty odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru
ostatecznego sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Inwestora.
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Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac operat kolaudacyjny
Zawierajacy:
e Dziennik Budowy,
e obmiar robo6t (jesli wymagany),
e atesty jakosciowe wbudowanych materialow,
e dokumenty potwierdzajace legalizacj¢ wbudowanych urzadzen,
e protokoty prob i badan,
e protokoty odbioru robdt zanikajacych,
e os$wiadczenia osob funkcyjnych na budowie wymagane Prawem Budowlanym,

inne dokumenty wymagane przez Inwestora.
W przypadku, gdy zdaniem komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin tego odbioru.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupehiajace bgda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Inwestora, wykonane i1 zgloszone pismem przez Wykonawce do
odbioru w terminie ustalonym przez komisjg.

4.6. Podstawa platnosci

Podstawa platnosci jest ustalona cena ryczattowa dla uzyskania zamierzonego celu

inwestycyjnego. Cena ta jest ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaptaty za

wykonanie robot.

Cena ryczaltowa uwzglednia wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej

wykonanie, okreslone w ST i PB.

Cena obejmuje:

e robocizng,

e warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu,

e wartos¢ pracy sprzgtu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenia sprzgtu na plac
budowy 1 z powrotem),

e montaz i demontaz na stanowisku pracy,

e  koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza: ptace personelu i kierownictwa zaktadu,
pracownikéw nadzoru i laboratorium, wydatki dotyczace b h p, ustugi obce na rzecz
budowy, ubezpieczenia, koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy, koszty eksploatacji
zaplecza,

e zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu wydatkow, ktore
moga wystapi¢ w czasie realizacji robot.

Podstawa do wystawienia faktury za wykonanie robot bedzie, potwierdzony przez Inspektora

Nadzoru, protokét czesciowego wykonania i odbioru rob6t ustalony w oparciu o procentowe

zaawansowanie robot dla poszczegdInych elementow robot.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

I. ROBOTY ROZBIORKOWE

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST), sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot, zwiazanych z rozbidrka i demontazem $cianek dzialowych, posadzek,
glazur, stolarki okiennej i drzwiowej oraz osprzgtu elektrycznego i sanitarnego.

1.2.  Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowia wymagania dotyczace robot zwiazanych
z rozbiorka nastgpujacych elementow:
— odlaczenie i demontaz instalacji,
skucie wszystkich glazur i demontaz wszystkich warstw podlogowych i posadzkowych,
— rozbiorka Scianek dziatowych,
— demontaz drzwi wewngtrznych,
— demontaz okien,
Asortyment i zakres robot zostal okreslony w przedmiarze.

2. MATERIALY
Materialy nie wystepuja.

3.  SPRZET
Do wykonania robdt zwiazanych z rozbiorka elementow budynku moze by¢ wykorzystany sprzgt
podany nizej:
— milotki o masie do 5 kg,
— przecinaki,
— elektryczne pity katowe do stali i do drewna,
— samochody samowyladowcze,
— mloty udarowe,
— reczny sprzet do robdt rozbidrkowych,
— rusztowania warszawskie,

—  rynny zsypowe.

4. TRANSPORT

Zatadunek 1 transport wewnatrz budynku — rgczny. Na zewnatrz transport samochodem do
wywozu konteneréw do miejsca sktadowania.

Material z rozbiorki nalezy przewozi¢ transportem samochodowym na miejsce wskazane przez
Wykonawcg i zaakceptowane przez Inspektora. Wybor $rodka transportu zalezy od warunkow
lokalnych. Przy ruchu po drogach publicznych, pojazdy powinny speinia¢ wymagania dotyczace
przepisOw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie, wymiarow
tadunku 1 innych parametréw technicznych.
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5. WYKONANIE ROBOT
Projektowana adaptacja i przebudowa realizowana bedzie z zachowaniem $cian zewngtrznych
i wewngtrznych w obrebie istniejacego budynku i stropow.
Do wyburzenia przewidziano:
— S$cianki dziatlowe,
— posadzke,
— glazury.
W pierwszej kolejnosci nalezy odlaczy¢ zasilanie budynku i zdemontowac elementy instalacji.
Nastegpnie wyja¢ okna i drzwi i wyburzy¢ $cianki dzialowe oraz rozku¢ posadzki i glazury.
Wszystkie elementy przeznaczone do powtérnego wykorzystania powinny by¢ demontowane bez
powodowania zbednych uszkodzen i przewiezione na miejsce sktadowania do czasu ich
ponownego uzycia. Bezuzyteczne elementy i materialy powinny by¢ pocigte na mniejsze
elementy i wywiezione w miejsce wskazane przez Wykonawcg i zaakceptowane przez
Inspektora.
Elementy konstrukcji przeznaczonej do ponownego wbudowania uszkodzone w trakcie robot
rozbiérkowych, zostana naprawione (jezeli Inspektor uzna, ze naprawa jest niemozliwa) lub
wymienione na nowe na koszt Wykonawcy. Roboty wykonywac z rusztowan warszawskich.
Przed rozpoczgciem robot uzgodni¢ z Inspektorem Nadzoru sposéb wykonania robot,
zachowania bezpieczenstwa podczas wykonywania robot 1 zabezpieczenia stanowiska pracy po
wykonaniu robot.
Roboty wykonywaé narzedziami i maszynami gwarantujacymi bezpieczenstwo konstrukcji
budynku, jak i 0s6b wykonujacych prace rozbiérkowe. Przed rozpoczgciem robot sprawdzié czy
w demontowanych elementach nie znajduja si¢ czynne instalacje.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Sprawdzanie jako$ci robot polega na sprawdzeniu kompletnosci wykonanych robot
rozbiérkowych oraz stopnia uszkodzenia elementdw przewidzianych do powtornego
wykorzystania.

7.  OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z rozbidrka elementow jest:
a) dla wyburzanych $cian wraz z odwozem — metr szescienny [m’],
b) dla konstrukcji drewnianych — metr szescienny [m’].

8.  ODBIOR ROBOT
Roboty zwiazane z rozbidrka elementow podlegaja odbiorowi robot zanikajacych. Sprawdzeniu
i odbiorowi podlega:
— wykonanie robot,
— dokumenty utylizacji robot,
— dokumenty przekazania materiatdéw z demontazu uzytkownikowi,
— stan techniczny elementow konstrukcyjnych pozostawionych do wykorzystania, ktore
sasiaduja z rozebranym elementem.
W wyniku odbioru nalezy:
— sporzadzi¢ protokoét stanu technicznego pozostawionych i zdemontowanych elementow,
— sporzadzi¢ protokét odbioru robot.
Jezeli wszystkie czynno$ci odbioru robot daty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy uznac
za zgodne z wymaganiami ST 1 PB.
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9, PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatno$¢ nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych zgodnie z obmiarem po

odbiorze robot. Cena jednostkowa robdt zwiazanych z rozbiorka budynkow obejmuje:

wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
wykonanie rozbiorki,
przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki w celu ponownego jego uzycia,

zatadunek i odwiezienie na miejsce sktadowania materiatdéw przeznaczonych do pdzniejszego

wykorzystania,

zatadunek 1 wywiezienie nieprzydatnych materialow z rozbiorki,
zabezpieczenie terenu robot,

uporzadkowanie terenu budowy i stanowisk roboczych.
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II.GELADZIE GIPSOWE I GLAZURY

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST), sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru wewngtrznych gladzi gipsowych na sufitach i Scianach oraz robot
oktadzinowych z ptytek glazurowych.

1.2.  Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy wykonywaniu i odbiorze
nastgpujacych robot:
— wykonanie glazury ceramicznej na Scianach,
— montaz stalowych naroznikdw ochronnych,
— szpachlowanie $cian i sufitow,

2. MATERIALY
— masy szpachlowe,
— plytki Scienne ceramiczne —dostawa inwestorska,
— klej do glazury,
— listwy wykonczeniowe: naroznikowe wewngtrzne, naroznikowe zewngtrzne i konczace,
— maskownice,
— masa do fugowania,
— narozniki ochronne — katowniki stalowe. Ksztaltowniki stalowe. Nie stosowaé o zmienione]
geometrii.
Wszystkie materiaty musza posiada¢ atesty oraz Swiadectwa dopuszczenia do uzytku w krajach
UE.

3. SPRZET
Ogodlne warunki stosowania sprzgtu podano w ST ,,Wymagania Og6lne”.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania Ogdlne”.

5.  WYKONANIE ROBOT
Tynki i gladzie: Roboty wykonywac¢ z rusztowan warszawskich. Sprawdzi¢, oczys$ci¢ 1 w miarg
potrzeb naprawi¢ podloze. Tynkowanie zaczynamy od montazu listew drewnianych — prowadnic,
naroznikoéw stalowych, zabezpieczenia przed uszkodzeniem i zabrudzeniem elementoéw stolarki
1 §lusarki oraz wykonania obrzutki. Nastgpnie po zwiazaniu, lecz przed stwardnieniem obrzutki
nanosimy narzut. Dla tynkéw kat. III po zwiazaniu, lecz przed stwardnieniem demontujemy
listwy, wypeliamy bruzdy i nanosimy gtadz. Gladz zacieramy packa na gltadko. Na przej$ciach
przewodow instalacyjnych przez tynk montujemy rozety maskujace. Osadzamy drobne elementy
Slusarskie (kratki wentylacyjne, odbojnice drzwiowe, uchwyty do zamknig¢, kotwy montazowe
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odbojnic). Stanowisko robocze po wykonaniu robot oczysci¢ z resztek zaprawy i wywiez¢ gruz.
Rozebraé i oczysci¢ rusztowania. Zlikwidowaé zabezpieczenia.

Oktadzina ceramiczna: Roboty wykonywa¢ w nawiazaniu do SST. Licowanie zaczynamy od
naroznika najbardziej eksponowanego. Montaz listew wykonczeniowych wykonujemy we
wszystkich naroznikach zewngtrznych, wewngtrznych, w miejscach potaczen glazury z posadzka
i na zakonczeniach ptaszczyzn licowanych. Osadzi¢ nalezy drobne elementy §lusarskie (kratki
wentylacyjne, odbojnice drzwiowe, kotwy montazowe odbojnic, rozety maskujace, maskownice).
Uprzatnaé stanowisko robocze, oczys$ci¢ zamontowane elementy z resztek kleju i wywiez¢ gruz.

6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Gtadzie szpachlowe: Odchylenie powierzchni i krawedzi od kierunku poziomego nie wigksze niz
2 mm na ]l mb i nie wigksze niz 3 mm na calej powierzchni ograniczonej sciankami

Oktadzina ceramiczna $cian: Odchylenie powierzchni od ptaszczyzny i odchylenia krawedzi od
linii prostej nie wigksze niz 3 mm i w liczbie nie wigkszej niz 3 na calej dlugosci taty
kontrolnej o di. 2 m. Odchylenie powierzchni i krawgdzi od kierunku pionowego nie
wigksze niz 2 mm na I mb i nie wigksze niz 4 mm na wysoko$ci pomieszczenia do 3,5 m.
Odchylenie powierzchni i krawedzi od kierunku poziomego nie wigksze niz 3 mm na 1 mb i nie
wigksze niz 6 mm na calej powierzchni ograniczonej sciankami

7.  OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest 1 m* wykonanej wyprawy.

8.  ODBIOR ROBOT
Sprawdzeniu podlega jako$¢ wykonania robot wyzej wymienionych. W wyniku odbioru nalezy:
— sporzadzi¢ czgsciowy protokot odbioru robot,
— dokona¢ wpisu do Dziennika Budowy.
Jezeli wszystkie czynnosci odbioru robot daty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy uznac
za zgodne z wymaganiami ST 1 PB.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w ST ,,Wymagania Ogdlne”.

Cena obejmuje: zapewnienie niezbednych czynnikow tj.:

— wykonanie wszystkich ww. czynnosci,

— zapewnienie na placu budowy warunkdow bezpieczenstwa bhp, ppoz., sanitamych i ochrony
srodowiska,

— uporzadkowanie terenu budowy, wywiezienia 1 utylizacji materiatbw z demontazu
1 rozbiorek.
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INI.MALOWANIE
1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST), sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t malarskich wewngtrznych.

1.2.  Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy wykonaniu robot
polegajacych na:
— malowaniu farbami emulsyjnymi tynkéw $cian i sufitow,
— malowaniu farbami olejnymi lamperii,
— malowaniu elementéw metalowych (grzejniki, rury C.O.,itp.) farbami olejnymi,
— malowaniu farbami olejnymi stolarki drzwiowe;j,

2. MATERIALY
— farba emulsyjna wewngtrzna,
— farba olejna podktadowa, farba olejna nawierzchniowa,
— farba antykorozyjna do metalu — miniowa 60%,
— farba emulsyjna do wymalowan wewngtrznych,
— farba olejna do malowania grzejnikow,
— lakier asfaltowy do rur kanalizacyjnych,
— preparat stearynowo-zywiczny do gruntowania,
Wszystkie materialy musza posiada¢ atesty oraz Swiadectwa dopuszczenia do uzytku w krajach
UE.

3. SPRZET
Ogodlne warunki stosowania sprzegtu podano w ST ,,Wymagania Og6lne”.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania Ogdlne”.

5. WYKONANIE ROBOT
Ustawi¢ rusztowania. Oczys$ci¢ i sprawdzi¢ podtoze.
Malowanie $cian i sufitow: Podloze do malowania farbami emulsyjnymi oczysci¢ z kurzu.
Podtoze gipsowe powinno mie¢ wilgotno$¢ nie wigksza niz 1%. Zagruntowaé powierzchnig
tynku rozrzedzona farba emulsyjna 5-10% dodatkiem wody. Malowanie emulsyjne wykonac
dwukrotnie.

6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST ,,Wymagania Ogdlne”.

7.  OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest I m> wykonanej malatury.

8. ODBIOR ROBOT
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Sprawdzeniu podlega jako$¢ wykonania robot wyzej wymienionych. W wyniku odbioru nalezy:
— sporzadzi¢ czgsciowy protokot odbioru robot,

— dokona¢ wpisu do Dziennika Budowy.

Jezeli wszystkie czynno$ci odbioru robot daty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy uznac
za zgodne z wymaganiami ST 1 PB.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyczace podstaw platnosci podano w ST ,,Wymagania Ogdlne”.
Cena obejmuje: zapewnienie niezbednych czynnikow produkeji tj.:
— wykonanie ww. czynnosci,
— zapewnienie na placu budowy warunkow bezpieczenstwa bhp, ppoz., sanitarmych i ochrony
srodowiska,
— uporzadkowania placu budowy.
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IV.PODLOGI
1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST), sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru posadzek i podiog.

1.2.  Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy wykonaniu i odbiorze robot
polegajacych na:
— wykonaniu posadzek z ptytek terakotowych i gresowych,
— wykonaniu cokolika,
— montazu listew wykonczeniowych,
— wylanie masy samopoziomujacej.

2. MATERIALY
— klej do glazury,
— plytki terakotowe,
— listwy wykonczeniowe: naroznikowe wewngtrzne, naroznikowe zewngtrzne i konczace,
— maskownice,
— masa do fugowania,
— masa samopoziomujaca,
— plytki typu gres,
Wszystkie materialy musza posiadaé atesty oraz Swiadectwa dopuszczenia do uzytku w krajach
UE.

3. SPRZET
Ogodlne warunki stosowania sprzegtu podano w ST ,,Wymagania Og6lne”.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania Ogdlne”.

5. WYKONANIE ROBOT

Sprawdzi¢ jako$¢ podloza, wykona¢ ewentualne naprawy i oczysci¢ podloze. Sprawdzié
wypoziomowanie podtoza oraz sposdb polaczenia z posadzkami w pomieszczeniach sasiednich.
Uktadanie zaczynamy od naroznika najbardziej eksponowanego. Montazu listew
wykonczeniowych wykonujemy we wszystkich naroznikach, w miejscu potaczenia glazury
z terakota i innymi materialami podlogowymi oraz na zakonczeniach ptaszczyzn oktadanych.
Osadzamy drobne elementy $lusarskie (odbojnice drzwiowe, kotwy montazowe odbojnic, rozety
maskujace, maskownice). Uprzatna¢ stanowisko robocze, oczys$ci¢ zamontowane elementy
z resztek kleju 1 wywiez¢ gruz.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Wykonanie robdt przeprowadzi¢ zgodnie z PB 1 SST.
Posadzki Odchylenie powierzchni od plaszczyzny i odchylenia krawedzi od linii prostej nie
wigksze niz 3 mm i w liczbie nie wigkszej niz 3 na catej dlugosci taty kontrolnej dlugosci 2m.

21



Odchylenie powierzchni i krawgdzi od kierunku pionowego nie wigksze niz 2 mm na 1 mb i nie
wigksze niz 4 mm na wysokosci pomieszczenia do 3,5 m. odchylenie powierzchni
i krawedzi od kierunku poziomego nie wigksze niz 3 mm na 1 mb i nie wigksze niz 6 mm na
catej powierzchni ograniczonej §ciankami.

7.  OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest 1 m* wykonanej oktadziny.

8.  ODBIOR ROBOT
Sprawdzeniu podlega jakos¢ wykonania robot oraz jakos¢ wbudowanych materiatow. W wyniku
odbioru nalezy:
— sporzadzi¢ czesciowy protokot odbioru robot,
— dokona¢ wpisu do Dziennika Budowy.
Jezeli wszystkie czynnosci odbioru robot daty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy uznac
za zgodne z wymaganiami ST 1 PB.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyczace podstaw platnosci podano w ST ,,Wymagania Ogdlne”.
Cena obejmuje: zapewnienie niezbednych czynnikow produkeji tj.:
— jakosci wykonania,
— zapewnienie na placu budowy warunkéw bezpieczenstwa bhp,
— uporzadkowania placu.
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V.STOLARKA DRZWIOWA I OKIENNA

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST), sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt polegajacych na montazu drzwi i okien w obiekcie.

1.2.  Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy montazu:
— drzwi wewngtrznych z ptyty widrowej otworowej okleinowanych i drewnianych,
— okien PCV

2. MATERIALY
— stolarka drzwiowa,
Stolarke drzwiowa stosowac zgodna z PB:
— drewniana wewngtrzng — pelna, z plyty wiérowej otworowej malowana fabrycznie lub
drewniana,
— o$cieznice stalowe i drewniane
— pianka poliuretanowa,
— uniwersalna zaprawa cementowa do wyrOwnywania i napraw,
— papaizolacyjna.
Wszystkie materiaty musza posiada¢ atesty oraz Swiadectwa dopuszczenia do uzytku w krajach
UE.

3. SPRZET
Narzedzia do montazu.

4. TRANSPORT
Wewngtrzny: poziomy — rgczny; pionowy — wyciagiem masztowym.
Zewngtrzny: samochod skrzyniowy do 5 t.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonanie stolarki nietypowej zleci¢ w wyspecjalizowanym zaktadzie zaakceptowanym przez
Inspektora Nadzoru. Wymiary otworow zdja¢ z natury. Materiat drewniany do wykonania
stolarki wymaga zaakceptowania przez Inspektora Nadzoru. Producent stolarki typowej oraz
partia do zakupu wymagaja akceptacji przez Inspektora Nadzoru. Oscieznice zamontowac na
dyble co 60 cm, uszczelni¢ potaczenie pianka poliuretanowa i po wykonaniu tynkow
zamontowa¢ ¢wier¢ walki maskujace potaczenie okna ze $ciana. Zamontowa¢ okucia i
wyregulowac stolarke. Ustawici rozebra¢, w miarg potrzeb, rusztowania.

Oscieznice drzwiowe zamontowa¢ na dyble co 60 cm 1 uszczelni¢ polaczenia pianka
poliuretanowa, wykona¢ tynki. Oscieznice stalowe montowa¢ w $cianach zgodnie z zleceniami
producenta drzwi. Zamontowa¢ okucia i spasowa¢ stolarkg. Miejsca pasowania zagruntowac
pokostem i dwukrotnie szpachlowa¢ szpachlowka celulozowa, calo$¢ pomalowaé¢ dwukrotnie
farba podktadowa. Ustawic i rozebra¢, w miarg potrzeb, rusztowania.
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6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST ,,Wymagania Ogdlne”.

7.  OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest 1 m> wykonanego montazu.

8.  ODBIOR ROBOT
Sprawdzeniu podlegaja:
— jako$¢ dostarczonej stolarki,
— poprawno$¢ wykonania montazu.
W wyniku odbioru nalezy:
— sporzadzi¢ czesciowy protokot odbioru robot,
— dokona¢ wpisu do Dziennika Budowy.
Jezeli wszystkie czynnosci odbioru robot daty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy uznac
za zgodne z wymaganiami ST 1 PB.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w ST ,,Wymagania Ogdlne”.
Cena obejmuje:
— dostawe i wykonanie montazu stolarki,
— zapewnienie na placu budowy warunkdow bezpieczenstwa bhp, ppoz., sanitamych i ochrony
srodowiska,
— uporzadkowanie placu budowy.
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VI.SCIANKI DZIALOWE Z PLYT G-K ORAZ ZABUDOWY

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST
W rozdziale oméwiono wymagania dotyczace wykonania i odbioru sufitow podwieszanych
w budynku oraz $cianek dzialowych z plyt gipsowo-kartonowych.

1.2.  Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w ST maja zastosowanie przy wykonaniu i odbiorze robdt polegajacych na:
— montazu sufitow podwieszonych,
— montazu elementdw wykonczeniowych,
— montazu $cianek dzialowych.

2. MATERIALY
Konstrukcja szkieletowa metalowa, zlozona z profili i wieszakow ze stali galwanizowane;.
Odleglos$¢ migdzy profilami (rozstaw) zalezy od grubosci plyt, ich rodzaju i kierunku ulozenia:
réwnolegle lub prostopadle do profili. Wybor elementow podwieszenia wynika z rodzaju nosnika
i wysokosci przestrzeni instalacyjne;j.
Konstrukcja szkieletowa moze by¢:
— prosta: profile ze stali galwanizowanej o grubosci 6/10, rozstaw uzalezniony od lokalizacji;
profile sa badz z ramiakéow uktadanych ptasko, badz z pionowych ramiakéw, badz
z podwojnych ramiakéw zestawionych tytem do siebie;
— podwojna: dla duzej rozpigtosci stropu lub celem zredukowania ilosci elementow
podwieszenia; sktada si¢ ze szkieletu podstawowego i szkieletu podrzednego.

Piyty produkowane fabrycznie przez walcowanie gipsu zmieszanego z woda, z ewentualnym
dodatkiem srodkow wspotdziatajacych, takich jak emulsje pianotworcze, wtokna itp., i oblozone
dwoma arkuszami kartonu, z ktorych jeden jest zalozony na brzegach wzdluznych i sklejany
z drugim. Brzegi wzdluzne sg ciensze w celu umozliwienia obrobki taczen. Grubo$¢ ptyt: 9,5;
12,5; 15 mm.

Zaleznie od lokalizacji ptyty sa:

standardowe — o odpornosci ogniowej M1, lub

techniczne o nastgpujacych cechach:

— odpornos¢ ogniowa MO,

— wysoka odporno$¢ ogniowa — ptyty niepalne,

— odpornos¢ na parg wodna,

— wysoka odpornos¢ na wilgo¢ (wodoszczelne); musza by¢ przedmiotem szczegdInych badan,
— mozliwe do sterylizowania,

— dzwigkochtonne, perforowane.

3. SPRZET
Ogodlne warunki stosowania sprzgtu wg ST ,,Wymagania Ogdlne”.
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4. TRANSPORT
Ogolne warunki transportu wg ST ,,Wymagania Ogolne”.

5. WYKONANIE ROBOT

W kazdym przypadku do S$cianek dzialowych mozna przystapi¢ jedynie wtedy, kiedy sa

spetnione wszystkie nastgpujace warunki:

— podktady z gipsu lub zaprawy ze spoiw hydraulicznych musza by¢ ,,suche na powietrzu”
(przez termin ,,suchy na powietrzu” rozumiemy wilgotno$¢ maksymalna 5% masy wody
wprowadzonej do masy podktadu suchego, mierzona wilgotnosciomierzem na powierzchni);

— pomieszczenie musi by¢ oszklone i chronione przed ztymi warunkami atmosferycznymi;

— pomieszczenie nie moze by¢ narazone na ponowne nawilgocenie;

— wodociagi wody cieptej 1 zimnej biegnace w przestrzeni instalacyjnej posiadaja
termoizolacje;

— dopuszczalne przy kladzeniu materialdow standardowych wahanie wzglednej wilgotnosci
powietrza musi si¢ miesci¢ migdzy 45% 1 70%, a temperatury migdzy 12°C 1 24°C.

Wyzej opisane warunki obowiazuja nadal przy eksploatacji budynku.

6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogodlna ptaskos¢ scian z ptyt gipsowych:
Pod tata dwumetrowa, przytozona do lica i przesuwana we wszystkich kierunkach pomigdzy
najbardziej wystajacym i najbardziej cofnigtym punktem nie moze by¢ réznicy wigkszej niz
5 mm.

Ptaskosc¢ lokalna $cian z plyt gipsowych:

Pod tata dtugosci 0,20 m, przylozona do lica i przesuwana we wszystkich kierunkach, pomigdzy
najbardziej wystajacym i najbardziej cofnigtym punktem nie moze by¢ roéznicy wigkszej niz
1 mm, jak rdwniez ubytkow lub wyraznej r6znicy pomigdzy ptytami.

Horyzontalno$¢ $cian z ptyt gipsowych:
Odchylenie poziomu w stosunku do poziomu odniesienia musi by¢ mniejsze od 3mm/m i nie
przekraczac 2 cm.

7.  OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest 1 m* powierzchni sufitu i $cianki dziatowe;.

8.  ODBIOR ROBOT
Sprawdzeniu podlega jako$¢ wykonania rob6t oraz jakos¢ wbudowanych materiatow.
W wyniku odbioru nalezy:
— sporzadzi¢ czgsciowy protokot odbioru robot,
— dokona¢ wpisu do Dziennika Budowy.
Jezeli wszystkie czynnosci odbioru robot daty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy uznac
za zgodne z wymaganiami SST 1 PB.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyczace podstaw platnosci podano w ST ,,Wymagania Ogdlne”.
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VII. INSTALACJA WODNO-KANALIZACYJNA

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST), sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t instalacji sanitarnej i CO.

1.2.  Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy wykonaniu robot
wodno-kanalizacyjnych i CO w weztach sanitarnych.

2. MATERIALY
— rury stalowe ocynkowane i czrne,
— ksztattki stalowe, ocynkowane (kolanka, trojniki, redukcje),
— zawory kulowe,
— rury kanalizacyjne PCV wraz z uszczelkami i ztaczkami,
— miski ustgpowe ze sptuczkami typu kompakt(ceramiczne),
— umywalki z bateriami stojacymi,
— grzejniki stalowe dwuptytowe,
— zawory termostatyczne,
Wszystkie materiaty musza posiada¢ atesty oraz §wiadectwa dopuszczenia do uzytku w krajach
UE.

3. SPRZET
Ogodlne warunki stosowania sprzgtu podano w ST ,,Wymagania Og6lne”.
— gwintownica elektryczna,
— przecieraczka elektryczna,
— bruzdownica,
— wiertarka elektryczna,
— milot udarowy,
— sprzet podrgczny.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania Ogdlne”.

5. WYKONANIE ROBOT

— wszystkie elementy instalacji wody zimnej i cieptej, ktore moga stykac si¢ bezposrednio
z woda pitna powinny by¢ wykonane z materialdow nie wplywajacych na jako$¢ wody i mie¢
swiadectwa o dopuszczeniu do stosowania, wydane przez jednostki upowaznione przez
Ministra Zdrowia,

— zawory kulowe odcinajace dla wody cieptej dla cisnienia 1,0 MPa zainstalowa¢ w miejscu
okreslonym w projekcie,

— poziomy i piony wodociagowe i c.cw. na catej dlugosci zaizolowa¢ termicznie otulinami z PE
grubosci 15 mm,

— otuliny izolacyjne na przewodach montowanych pod tynkiem wzglednie w posadzce z ostona
przeciwwilgociowa,
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— instalacj¢ kanalizacyjna wykona¢ z rur PCV kielichowych o potaczeniach na wecisk,
uszczelnianych za pomoca uszczelek gumowych, poziomy kanalizacyjne z rur PCV
sieciowych klasy S,

— spadki przewodow nalezy wykona¢ zgodnie z PT,

— podejscia do przyborow wykonaé z rur PCV,

— miski ustgpowe typu Compakt,

— umywalki z bateriami stojacymi,

— przylacza sanitarne z rur PCV klasy S o potaczeniach kielichowych.

Przewody instalacji wodociagowych w budynku nalezy poprowadzi¢ tak, aby byty zabezpieczone
przed uszkodzeniem. Powinny by¢ prowadzone po $cianach wewngtrznych budynku. Przewody
nalezy uktada¢ w kierunku rownoleglym lub prostopadtlym do najblizszych s$cian. Spadki
przewodow powinny umozliwia¢ spuszczenie z nich wody oraz mozliwo$¢ odpowietrzenia
instalacji przez najwyzej polozone punkty czerpalne wody. Instalacja powinna by¢ wykonana
zgodnie z projektem co do wielkosci, rodzajow i tras przewodow.

Instalacja kanalizacji sanitarnej powinna by¢ wykonana zgodnie z projektem budowlano-
wykonawczym. Wprowadzenie zmian w zakresie: wielko$ci S$rednic, dlugosci podejsé
kanalizacyjnych, zmiany kierunku prowadzenia piondw kanalizacyjnych, spadkéw i materialow
— dozwolone pod warunkiem uzyskania zgody Projektanta. Minimalna odlegto$¢ przewodow
z PCV od przewodow cieplnych wynosi 0,1 m mierzac od powierzchni rury.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wymagania dotyczace armatury wewngtrznej instalacji wodociagowej winny by¢ zgodne
z PN-68/M-75001.
Armatura stosowana w instalacjach wodociagowych powinna odpowiada¢ warunkom pracy
(ci$nienie, temperatura) dane instalacji. Armatura wewngtrznej instalacji wodociagowej poddana
ci$nieniu =1,0 MPa w ciagu co najmniej 15 min. nie powinna wykazywaé pocenia sig
i przeciekania wody. Zamykanie i otwieranie armatury powinno si¢ odbywaé przy uzyciu
réwnomiernej sity bez oporow i zahamowan.

Na armaturze powinny by¢ umieszczone znaki:

— znak wytworni,

— $rednica nominalna,

— kierunek przeptywu (na zaworach przeplywowych).

Armaturg poddaje si¢ nast¢pujacym badaniom:

— sprawdzanie szczelnosci,

— sprawdzanie wymiarow,

— sprawdzanie jako$ci powloki ochronnej,

— wysoko$¢ ustawienia armatury czerpalnej — glowki natryskow statych (2,10-2,20 m)
usytuowania armatury czerpalnej w stosunku do osi przyboru,

— wysoko$¢ zainstalowania zaworow hydrantowych 1,35 + 0,05 m,

— minimalne ci$nienie na zaworze hydrantowym 0,2 MPa,

— polaczenia armatury stojacej (nalezy stosowaé taczniki elastyczne ograniczajace
rozchodzenie sig¢ hatasu i drgan powodowanych dziataniem tej armatury.
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W ramach kontroli sprawdzane jest:

— wykonanie przewidzianej w projekcie izolacji przewodow,

— zgodno$¢ zastosowanych materiatow i gotowych wyrobow z odpowiednimi normami jakosci
wykonania robdt montazowych ze szczegdlnym uwzglednieniem jako$ci wykonania
potaczen, zamocowan i podwieszen.

Instalacje wody zimnej i cieplej nalezy podda¢ badaniom na szczelno$¢. Badania szczelnosci
urzadzen nalezy wykonaé w temperaturze powyzej 0 °C. Badania szczelnosci powinny by¢é
wykonane przed zakryciem posadzek, bruzd i kanatow, przed robotami malarskimi i wykonaniem
izolacji cieplnej. W przypadkach koniecznych moze by¢ wykonana proba czgsciowa. Badana
instalacj¢ po zakorkowaniu otworéw nalezy napetlni¢ woda wodociagowa doktadnie
odpowietrzajac urzadzenia. Po napelnieniu nalezy przeprowadzi¢ kontrolg catego urzadzenia,
zwracajac szczegolna uwage czy polaczenia przewodow i armatury sa szczelne. Po stwierdzeniu
szczelnos$ci nalezy urzadzenie podda¢ probie podwyzszonego cisnienia. Instalacja wodociagowa
przy ci$nieniu probnym rownym 1,5-krotnej wartosci ci$nienia roboczego, lecz nie mniej niz
0,9 MPa nie powinna wykazywac¢ przecieckow na przewodach, armaturze przelotowo
— regulacyjnej i polaczeniach. Instalacje uwaza si¢ za szczelna, jezeli w ciagu 20 min. nie wykaze
spadku cisnienia. Badanie instalacji cieptej wody nalezy wykona¢ dwukrotnie: raz napehiajac
instalacje woda zimna, drugi raz woda o temperaturze 55 °C. Podczas drugiej proby nalezy
sprawdzi¢ zachowanie si¢ wydluzek, punktow stalych i przesuwnych. Proby szczelnosci na
goraco nalezy przeprowadzi¢ na ci$nienie wodociagowe. Badania szczelnosci instalacji
kanalizacyjnej powinno odpowiada¢ nastgpujacym warunkom: podej$cia i przewody spustowe
(piony) nalezy sprawdzi¢ na szczelno$¢ w czasie swobodnego przeptywu przez nie wody.
Przewody odplywowe (poziomy) sprawdza si¢ na szczelno$¢ po napetlieniu woda powyzej
kolana taczacego pion z poziomem poprzez ogledziny.

7.  OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest:
— 1 mb przewodow,
— 1 szt. dla armatury (wyposazenia).

8.  ODBIOR ROBOT
Odbioru ww. instalacji nalezy dokonywa¢ w oparciu o postanowienia zawarte
w PN-81/B-10700/00, PN-81/B-10700/01, PN-81/B-10700/02.
Odbiodr techniczny przewodow dzieli si¢ na odbidr czgsciowy i koncowy. Odbidr techniczny
czesciowy przewodow jest odbiorem technicznym odcinkow przewodow, ktore ulegaja zakryciu
przed catkowitym zakonczeniem montazu instalacji. Odbior techniczny jest to odbioér instalacji
po catkowitym zakonczeniu jej montazu.

Przy odbiorze technicznym czgSciowym powinny by¢ przedstawione nastgpujace dokumenty:

a) projekt budowlano-wykonawczy instalacji wraz z naniesionymi zmianami i uzupehieniami
dokonanymi w trakcie robot montazowych,

b) Dziennik Budowy,

c) protokoty przeprowadzonych préb szczelnosci odcinkow,

d) zaswiadczenia z przeprowadzonych prob armatury,

e) atesty na zainstalowane materialy i armature.
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Przy odbiorze technicznym koncowym powinny by¢ przedstawione nastepujace dokumenty:

a) projekt budowlano-wykonawczy instalacji wraz z naniesionymi zmianami i uzupehieniami
dokonanymi w trakcie rob6t montazowych, zatwierdzonymi przez autora projektu,

b) protokoly odbiordw czgsciowych na te czesci instalacji, ktore zostaty zakryte po zakonczeniu
rob6t budowlanych,

c) protokoty przeprowadzonych préb szczelnosci sieci przewodow,

d) szczegoélowy przeglad wykonanej instalacji.

W zakresie instalacji wodociagowej i c.cw. odbiorowi podlegaja armatura sieci wodociagowe;j
oraz przewody wodociagowe.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w ST ,,Wymagania Ogdlne”.
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VIII. INSTALACJA ELEKTRYCZNA

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST), sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru roboét instalacji elektryczne;.

1.2.  Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy wykonaniu robot
elektrycznych.

2. MATERIALY
— oprawy o$wietleniowe,
— wylaczniki,
— gniazda wtyczkowe,
— puszki rozgalezne,
— kable miedziane YDY,
- gips,
— gwozdzie.
— lampy dwuswietlowkowe,
Wszystkie materialy musza posiadaé atesty oraz §wiadectwa dopuszczenia do uzytku w krajach
UE.

3. SPRZET
Ogodlne warunki stosowania sprzgtu podano w ST ,,Wymagania Og6lne”.
— przecieraczki elektryczne,
— wiertarki elektryczne,
— bruzdownice,
— sprzet podrgczny.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania Ogdlne”.

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z PB, normami i1 wiedza techniczna. Projektowana instalacje
o$wietleniowa wykonaé przewodami YDYn x 1,5 mm® utozonymi pod tynk; projektowana
instalacje gniazd wtyczkowych jednofazowych 230V wykona¢ przewodami wielozytowymi
YDY 3 x 2,5 mm” utozonymi pod tynkiem. Zastosowaé osprzet instalacyjny zwykly, o stopniu
ochrony IP20. Wylaczniki zainstalowane na wysokosci 1,35 m, a gniazda wtyczkowe na
wysokosci 0,3 m. Zamontowa¢ atestowane oprawy oswietleniowe. Przed oddaniem instalacji
elektrycznej do uzytku, nalezy wykona¢ pomiar rezystancji izolacji instalacji oraz sprawdzi¢
skutecznos¢ dzialania ochrony przeciwporazeniowe;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST ,,Wymagania Ogolne”
oraz ST ,,Wykonanie Robot”.
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7.  OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest:
— 1 mb dla przewodow,
— 1 szt. dla osprzgtu.

8.  ODBIOR ROBOT
Sprawdzeniu podlega jako$¢ wykonania robot wyzej wymienionych. W wyniku odbioru nalezy:
— sporzadzi¢ czgsciowy protokot odbioru robot,
— dokona¢ wpisu do Dziennika Budowy.
Jezeli wszystkie czynnosci odbioru robot daty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy uznac
za zgodne z wymaganiami ST 1 PB.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyczace podstaw platnosci podano w ST ,,Wymagania Ogdlne”.
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