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UMOCNIENIE POWIERZCHNIOWE SKARP Z
GLAZOW GRANITOWYCH LAMANYCH

1.WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem SST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z przeciwerozyjnym umocnieniem powierzchniowym
skarp
1.2. Zakres robét objgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad
prowadzenia rob6t zwigzanych z trwatym powierzchniowym umocnieniem
skarp

~ brukowaniem
2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi sg:

- glazy kamienne granitowe lupane z kamienia polnego o strukturze
wielokolorowej o dowolnej wielkosci lecz nie mniejszej niz 15em

- piasek na podsypke

3. SPRZET

Lopaty, kielnie, poziomice,

4. TRANSPORT
dowolnymi srodkami transportowymi

5. Ogélne zasady wykonania robét

5.1. Przygotowanie podloza
Podloze pod glazy nalezy przygotowaé zgodnie z PN-S-02205:1998 |
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5.2. Podklad
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Podklad pod glazy stanowi warstwa piasku o grubosci 10 cm.
Podklad z grubszego kruszywa nalezy uklada¢ ,pod sznur”, natomiast z
drobniejszego kruszywa, dajgcego si¢ wyrownywaé przecigganiem laty,
»pod latg”. Po utozeniu podkladu nalezy go lekko uklepac, ale nie ubijaé.
5.3, Palisada
i Palisad¢ (obramowanie powierzchni brukowanej) stosuje si¢ na
gruntach slabych, plastycznych, ustgpujgcych pod naciskiem skrajnych
brukoweéw lub krawgznikow.

Pale nalezy wbija¢ ,pod sznur” rowno z poziomem gornej warstwy
bruku. Szerokoé¢ szczelin migdzy palami nie powinna przekracza¢ 1 cm,

5.4. Ukladanie glazow

Glazy granitowe nalezy ukladaé¢ na przygotowanym podkladzie wg
pktu 5.2. Glazy uklada si¢ ,,pod sznur” naciggnigty na palikach na wysokosé
od 2 cm do 4 cm nad projektowany poziom powierzchni. Ukladanie
brukowca nalezy rozpoczaé od uprzednio wykonanych oporéw z obrzeza i
palisady. Glazy ukladane od dolu skarpy powinny si¢ nawzajem stykac.
Maksymalny szczelina nie powinna przekracza¢ 2em.

Po ulozeniu glazéw szczeliny nalezy wypelni¢ Kkruszywem i
powierzchnig¢ ubi¢ do osiggnigcia wymaganego poziomu,

L6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogéine zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST

6.4. Kontrola jakodci ukiadania glazow.

Kontrola polega na rozebraniu ok. 1 m* powierzchni zabrukowanej i
ponownym zabrukowaniu tym samym brukowcem. Scistoé¢ ulozenia uwaza
si¢ za dostateczng, jesli przy ponownym zabrukowaniu rozebranej
powierzchni zostanie nie wigeej niz 4% powierzchni niezabrukowanej.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ,, Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest:
~ m’ (metr kwadratowy) powierzchni skarp




8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robot podano w ,,Wymagania ogolne”™ pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa,
Sst i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pktu 6 daly wyniki pozytywne.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZACE PODSTAWY PLATNOSCI
Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez
Wykonawcg za jednostke obmiarows ustalong dla danej

pozycji kosztorysu.

L10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-11104:1960Materialy kamienne. Brukowiec

3. PN-B-11113:1996Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do
nawierzchni drogowych. Piasek

3. PN-P-85012:1992Wyroby powroZnicze. Sznurek polipropylenowy do
maszyn rolniczych
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