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OSWIADCZENIE

Zgodnie z art. 20 ust. 4 prawa budowlanego oswiadczam, ze ,Projekt budowlano-
wykonawczy budowy ciggu pieszo-rowerowego przy ul. Koscierskiej w Chojnicach”,
zostat sporzgdzony zgodnie z obowigzujgcymi przepisami oraz zasadami wiedzy
technicznej i jest kompletna z punktu widzenia celu, ktdremu ma stuzyc.

InZ. Ireneusz Sosnowski mgr inz. Waldemar Chejmanowski
upr. bud. nr 3898/Gd/89 upr. bud. nr 194/Gd/01
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INFORMACJA DOTYCZ ACA
BEZPIECZENSTWA | OCHRONY ZDROWIA

DLA PROJEKTU ZAGOSPODAROWANIA TERENU
budowy ciggu pieszo- rowerowego przy ul. Koscierskiej w Chojnicach
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w Chojnicach

1. Zakres rob6t dla calego zamierzenia budowlanego oraz kolejno $¢
realizacji poszczegolnych obiektow.

Zakres robot obejmuje budowe ciggu pieszo-rowerowego przy ul. Koscierskiej w
Chojnicach.

Kolejno$¢ wykonywania robat:

- wytyczenie geodezyjne;

- wykonanie kontrolnych przekopéw w celu zlokalizowania ewentualnego
uzbrojenia podziemnego na trasie i w poblizu wykonywanych robot;

- wycinka drzew;

- korytowanie/budowa nasypow pod budowe projektowanego ciggu;

- roboty drogowe (uktadanie poszczegolnych warstw konstrukcyjnych);

- roboty ziemne zwigzane z utozeniem humusu;

- roboty zwigzane z przywroceniem terenu do stanu pierwotnego;

- geodezyjne pomiary powykonawcze.

2. Wykaz istniej acych obiektéw budowlanych.

Prace prowadzone bedg w terenie o zabudowie jednorodzinnej, w pasie
drogowym. Nie wyklucza sie uzbrojenia niezinwentaryzowanego na mapie
sytuacyjno — wysokosciowej do celow projektowych.

3. Elementy zagospodarowania dziaki lub terenu, kt  6re mog g stwarzaé
zagro zenie bezpiecze Astwa i zdrowia ludzi.

W obrebie prowadzonych robot mogg wystepowaé elementy
zagrazajgce bezpieczenstwu 1 zdrowiu ludzi w postaci istniejgcych nie
zinwentaryzowanych sieci uzbrojenia terenu w przypadku ich uszkodzenia.
Prace prowadzone bedg w drodze wojewoOdzkiej, gdzie moze zaistnie¢
niebezpieczehstwo potrgcenia przez poruszajgce sie nig pojazdy.

4. Wskazanie dotycz gce przewidywanych zagro zen wyst epujgcych podczas
realizacji robot budowlanych, okre $lajgce skal e i rodzaj zagro zen oraz
miejsce i czas ich wyst epowania.

Podczas realizacji zamierzonej inwestycji najwieksze zagrozenie
stwarzajg roboty ziemne, wykonanie wykopOow oraz potencjalne uzbrojenie w
przypadku jego uszkodzenia. Wykopy o gtebokosci powyzej 1,0 m nalezy
umocnic¢ szalunkami stalowymi, lub wykonac je w taki sposob, aby ich Sciany
miaty nachylenie bezpieczne. Podczas wykonywania prac nalezy zachowac
szczegoOlng ostroznosc¢ przy zblizeniu sie do istniejgcego uzbrojenia terenu,
prace w jego rejonie wykonywacC wytgcznie recznie. W przypadku jego
uszkodzenia teren wokot zabezpieczy¢ i powiadomié gestora sieci w celu
usuniecia uszkodzenia. Podczas robét wykonywanych przy pomocy koparki
nie nalezy przebywac¢ w zasiegu jej pracy.
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5. Wskazanie sposobu prowadzenia instrukta zu pracownikow przed
przyst apieniem do realizacji robét szczegolnie niebezpiecz  nych.

Pracownicy powinni odby¢ szkolenie w zakresie ogolnych przepiséw
BHP, muszg posiada¢ sSwiadectwa szkolenia wstepnego, okresowego i
aktualng ksigzeczke zdrowia. Nalezy przeprowadzi¢ codzienny instruktaz
stanowiskowy, omowi¢ dzienny zakres prac i bezpieczny sposéb ich
wykonania, wyznaczy¢ osoby odpowiedzialne za poszczegodlne brygady w
przypadku nieobecnosci kierownika lub majstra na budowie. Roboty
szczegolnie niebezpieczne, dla ktorych potrzebne sg dodatkowe szkolenia
przy realizacji tej inwestycji nie wystepuja.

6. Wskazanie s$rodkow technicznych i organizacyjnych zapobiegaj acych
niebezpiecze astwom wynikaj acym z wykonywania rob6t budowlanych.

Pracownicy muszg posiadac srodki ochrony osobistej odpowiednie do
wykonywania prac takie jak: kaski ochronne, rekawice ochronne, kombinezony
robocze, obuwie robocze lub obuwie gumowe w przypadku wystgpienia wody
gruntowej w wykopie. Na terenie budowy powinna znajdowac¢ sie apteczka
pierwszej pomocy, tablica informacyjna zawierajgca miedzy innymi numery
telefonow alarmowych. Nad wykonywanymi pracami powinna czuwac osoba
posiadajgca odpowiednie uprawnienia budowlane.

mgr. irg. Waldemar Chejmanowski
upr. Bud. 194/Gd/01
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1. PRZEDMIOT OPRACOWANIA.

Przedmiotem niniejszego opracowania jest projekjogpodarowania terenuagu
pieszo-rowerowego przy ul. Koierskiej w Chojnicach.

2. PODSTAWA OPRACOWANIA.

Projekt zostat wykonany na podstawie:
* Umowa zamawiacym — Gmina Miejska Chojnice,
» Specyfikacja Istotnych Warunkow Zamowienia,

3. MATERIALY WYJ SCIOWE DO PROJEKTOWANIA.

* Mapa sytuacyjno-wysokegiowa z uzbrojeniem terenu w skali 1:500.
* Polowe pomiary uzupetnigge wykonane przez zespot projektowy.
* Normatywy techniczne, normy, wytyczne obgmujace do listopada 2008 r.

4. DANE TECHNICZNE PROJEKTOWANEJ ULICY.

Dane Techniczne:

Szeroka¢ ciggu pieszo — rowerowego 3,0m
Szerokaé¢ chodnika 1,0m
Szerokac $ciezki rowerowej 20m
Spadek poprzeczny 2%
Szerokaé¢ pobocza 0,25 m

5. STAN ISTNIEJACY.

5.1. Polozenie administracyjne inwestycji.

Teren obgty opracowaniem znajdujegsiv wojewodztwie pomorskim — powiat
Chojnice. Cata inwestycja znajduje s granicach administracyjnych miasta Chojnice.

Projektowany cjg pieszo rowerowy przewidziano po prawej stronieyukKoscierskiej
(droga wojewoddzka nr 235). Patek stanowi wiczenie do istnigrego cigu pieszo-
rowerowego przy zjazie na parking przy cmentarzu komunalnym. Natohkesiec
zlokalizowany jest na granicy administracyjnej neaShojnice.

5.2. Istniej gce zagospodarowanie terenu.

W stanie istnigjcym brak jest wydzielonego pasa dla ruchu piespegp
rowerowego. Na rozpatrywanym odcinku drogi wojewaegnr 235 ruch pieszy oraz
rowerowy odbywa sipo jezdni oraz poboczem drogi.
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Ciag pieszo-rowerowy zaplanowano na odcinku pasardjed&rego inwentaryzagj
zadrzewienia i zakrzewieniagtp w tomie nr 111

6. STAN PROJEKTOWANY.

6.1. Projektowany ci gg pieszo-rowerowy w planie.

Zakres robot do wykonania przedstawiono na playtigasyjnym (rys. nr 3).
Projektowany cjg pieszo-rowerowy o szerok® 3.0 m przewidziano po prawej stronie ulicy
Koscierskiej (droga wojewddzka nr 235). Dhégowynosi ok. 940 m. W celu zgkszenia
bezpieczéstwa uczestnikdw ruchu poedizy krawedzia jezdni a cigiem pozostawiono pas
zieleni o zmiennej szeroka (wynik minimalizacji robo6t ziemnych).

Podstawowym celem projektu jest zapewnienie piesagaa rowerzystom bezpiecznej drogi
do obiektow ayteczndci publicznej i ustug.

6.2. Projektowana niweleta.

Niweleta zostata dopasowana do terenu oraz do pustetego, czyli wjczenia do
istniejgcego ciygu pieszo-rowerowego.
Przebieg niwelety przedstawiono wagniku rysunkowym nr 5.
Zastosowano normatywne pochylenia padki (0,90% - 3,47%) oraz tuki pionowe (500m -
1900m).

Rzedne niwelety podano w uktadzierfswowym - Kronsztad.

6.3. Uwagi do przekroju poprzecznego.

Szczegoly rozwizan drogowych przedstawiono w zagniku rysunkowym nr 3. Na
rozpatrywanym odcinku przewidziano obustronne atazsetonowe o wymiarach 8 x 30 cm.
Zastosowano normatywne spadki poprzeczne 2%.

W wypadku zaobserwowania podczas robot zjawisk njetych na etapie
projektowania naley zawiadomé autorskie biuro projektow.

6.4. Konstrukcja nawierzchni.

Konstrukcje nawierzchni zaprojektowano wg aktuatnegormatywu - Dziennik
Ustaw Nr 43.

Dla ciggu pieszo - rowerowego przy nas¢pujaca konstrukcg nawierzchni:
* 4 cm - nawierzchnia bitumiczna — warstweieralna (szara — chodnik,
czerwona -ciezka)
e 10 cm — podbudowa z kruszywa tamanego stabilizog@neechanicznie
* 10 cm — warstwa ogszapca z piasku

Dla wzmocnienia zjazddw prayp nas¢pujaca konstrukcje nawierzchni:
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* 4 cm — nawierzchnia bitumiczna — warstweieralna (szara — chodnik,
czerwona -ciezka)

* 15 cm — podbudowa z kruszywa tamanego stabilizog@neechanicznie

e 10 cm — warstwa ogszapca z piasku

7. ROBOTY ZIEMNE.

Roboty ziemne naly wykona zgodnie z norm PN-B-06050, oraz norgnPN-S-
02205, korzystag z planu sytuacyjnego, po uprzednim zawiadomiemiytkownikow
urzadzen towarzyszcych. W miejscach zblen do kabli energetycznych i
telekomunikacyjnych oraz wodagu naley koniecznie wykonywaprébne przekopyczne.
Podczas robot ziemnych najezwracd szczegolp uwag na:

- rodzaj gruntu wyspujacego w podtau pod konstrukeg nawierzchni,
- wyskpowanie ew. gczen wod i w wypadku stwierdzenia 0ic w stosunku do zaken
przyjetych w dokumentacji natychmiast informofvautorskie biuro projektow.

8. ODWODNIENIE

Odwodnienie cigu pieszo-rowerowegostzie odbywa sie w sposéb powierzchniowy
dzieki spadkom poprzecznym (2%) oraz padttym w przylegty teren.

9. URZADZENIA TOWARZYSZACE.

W obszarze projektowanych robot wysiljg nastpujace sieci i urgdzenia podziemne:
» Sieci kanalizacji deszczowej,
» Sieci teletechniczne,
» Sieci energetyczne,
» Sieci wodocigowe

Na 7 dni przed rozpocgiem robot nalgy zawiadomt¢ wszystkich aytkownikow
urzadzen o0 zamiarze rozpoegeia prac. Wszystkie roboty nale prowadz¢ pod nadzorem
przedstawicieli @ytkownikdbw wymienionych urgdzenr, w trakcie robot bezwzgdinie
korzyst& z planu sytuacyjnego, na ktorym pokazano przebiegdzen podziemnych.

10. WYWLASZCZENIA

Do celéw budowy eigu pieszo-rowerowego wydzielono fragment dziatkrtasndci
prywatnej — Urad Miejski Chojnice.
11. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE | ROZBIORKOWE

W ramach robot przygotowawczych i rozbidérkowych gwilziano wykonanie
nastpujacych prac:

» Zdjecie humusu naredng grubac¢ 20 cm,
* Rozbidérka nawierzchni z betonu asfaltowego nadzee,

Ustugi Inzynierskie "DECARTES"



Projekt zagospodarowania terenggti pieszo-rowerowego przy ul. Koerskiej
w Chojnicach

e Zdjecie czsci istniepcej szarej kostki betonowej (powierzchnia 17,5 m2).

W projekcie przewidziano zgljie warstwy humusu i wykorzystanie go do pokrydarp
nasypowych i wykopowych (grubéproj. pokrycia 15 cm).
Przewidziano zdyie czsci istniegcej szarej kostki betonowej (lokalizagpokazano
na planie sytuacyjnym) w celu uenia na jej miejsce czerwonej kostki betonowej i

......

12. URZADZENIA OCHRONY SRODOWISKA.

W niniejszym projekcie nie przewidziano szczegomyazwigzan ani zabezpiecze
wynikajacych z ochrongrodowiska.

13. ORGANIZACJA RUCHU DROGOWEGO | SPOSOB ZABEZPIECZ ENIA
ROBOT

Organizacja ruchu drogowego wg oddzielnego opran@va
Prawidtowy sposéb zabezpieczenia robét (zgodnyiejszym opracowaniem) spoczywa
na Wykonawcy.

sporzydzit:
mgr irg. Waldemar Chejmanowski
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|I. Uzgodnienia
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[11. Rysunki

1. Plan orientacyjny
2. Plan zagospodar owania terenu skala 1:500
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