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1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa zaméwienia oraz nazwa szczeg6lowej specyfikacji technicznej

Niniejsza szczegdlowa specyfikacja techniczna dotyczy projektu instalacji systemu monitoringu dla budowy
polegajacej na: ,,Zagospodarowaniu Parku 1000 lecia polegajace na budowie infrastruktury technicznej (ciagéw
pieszych i rowerowych, kabli zasilajacych, instalacji: nawadniajacej, drenazowej, kanalizacji deszczowej,
kanalizacji sanitarnej, wody, gazu, o§wietleniowej, monitoringu wizyjnego) wraz z obiektami i urzadzeniami
budowlanymi towarzyszacymi, obejmujacymi miedzy innymi:amfiteatr, toalety, place zabaw dla dzieci,
skatepark, boiska z zapleczem szatniowym, place zabaw dla pséw, ogrod botaniczny, alpinarium, obudowy
przepompowni, gry terenowe, punkty informacji, $ciezki tematyczne, mala architekturg, zielen, urzadzenia
odnawialnych zrodet energii na dziatkach nr 1752/126, 1752/65 przy ulicy: Parkowej, Nowotki, AL. Brzozowe;j
w Chojnicach w zakresie cz. II”. Przyj¢to dla niej nazwe: "Szczegdlowa specyfikacja techniczna wykonania i
odbioru robdt - instalacja systemu monitoringu - E-03”

1.2. Przedmiot i zakres robot objetych SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowe]j Specyfikacji Technicznej - instalacja systemu monitoringu, E-03 sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z instalacja systemu monitoringu.
Specyfikacja stanowi podstawe do zaprojektowania, wykonania i odbioru robot zwigzanych z instalacja systemu
monitoringu.

1.3. Okres$lenia podstawowe wystepujace w niniejszej SST
Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi normami i
definicjami w nich podanymi.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robét
- podano w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot dot. robot budowlanych w rozdziale
»Wymagania ogélne wykonania robot”.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$§¢ wykonania robdt oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, specyfikacja techniczna i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

2. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW
BUDOWLANYCH (MATERIALY)

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
- podano w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot dot. robot budowlanych w rozdziale
»Wymagania og6lne wykonania robot”.

2.2. Stosowane materialy
Do wykonania przedmiotowej instalacji elektrycznej moga by¢ stosowane wyroby producentéw krajowych i

zagranicznych. Wszystkie uzyte materialy musza posiada¢ odpowiednie atesty albo/i certyfikaty
dopuszczajace do obrotu i stosowania, aprobaty techniczne i odpowiada¢ Polskim Normom. Wykonawca
uzyska przed zastosowaniem wyrobu akceptacje¢ Inspektora Nadzoru. Odbior techniczny materialdéw powinien
by¢ dokonywany wedtug wymagan i w sposob okreslony aktualnymi normami.

Wszystkie uzyte w projekcie budowlanym, specyfikacji lub przedmiarze znaki handlowe, towarowe,
przywotania patentow, nazwy modeli, numery katalogowe stuza jedynie do okreslenia cech technicznych i
jakosciowych materialow, a nie sa wskazaniem na producenta.

Nalezy stosowac tylko materialy o identycznych parametrach technicznych i jako$ciowych jak wskazane w
dokumentacji. Zastosowanie materialdw zamiennych nalezy uzgodni¢ z inspektorem nadzoru autorskiego i
inwestorskiego.

2.2.1. Materialy stosowane do wykonania instalacji systemu monitoringu wg. dokumentacji technicznej .

- kable swiattowodowe wg. zestawienia materialow (p. 11 Szczegolowa specyfikacja materiatowa.)

- przewody sygnatowe (75 omow) RG-6 wz wg. zestawienia materiatow (p. 11 Szczegdtowa specyfikacja

materiatowa.)

- przewody typu YDY, UTP kat. Se zewngtrzny wg. zestawienia materiatow (p. 11 Szczegdlowa specyfikacja
materiatowa.)

- rury ochronne, ostonowe HDPE, DVK wg. zestawienia materiatow (p. 11 Szczegélowa specyfikacja

materiatowa.)



- studnie rozgalezne wg. zestawienia materiatow (p. 11 Szczegotowa specyfikacja materiatowa.)

- wideo konwertery wg. zestawienia materialow (p. 11 Szczegotowa specyfikacja materiatowa.)

- kamery wg. zestawienia materiatow (p. 11 Szczegdtowa specyfikacja materiatowa.)

- zasilacz awaryjny wg. zestawienia materialow (p. 11 Szczegdtowa specyfikacja materiatowa.)

- stupki techniczne 1m na fundamencie prefabrykowanym (p. 11 Szczegdtowa specyfikacja materiatowa.)
- puszki, akcesoria montazowe (p. 11 Szczegdtowa specyfikacja materiatowa.)

Materialy zawarte w zestawieniu i kartach katalogowych sa materialami przykladowymi zastosowanymi
w obliczeniach mozna je zamieni¢ na inne o r6wnowaznych parametrach technicznych i jakoSciowych.

2.3. Skladowanie materialéw.
Materialy nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach zamknigtych suchych przewietrzanych przystosowanych
do tego celu.

3. WYMAGANIA SZCZEG,(')LOWE DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN DO
WYKONYWANIA ROBOT BUDOWLANYCH (SPRZET)

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

- podano w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot dot. robét budowlanych w rozdziale
»Wymagania ogolne wykonania robot”.
Sprzet powinien odpowiadaé ogolnie przyjetym wymaganiom w zakresie jakosci i wytrzymalo$ci oraz powinien
posiada¢ wymagane parametry techniczne. Powinien by¢ ustawiony zgodnie z wymaganiami producenta oraz
stosowany zgodnie z ich przeznaczeniem. Elektronarzedzia (wiertarki, wiertarki udarowe, bruzdownice itp.)
mozna uruchomi¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i wlasciwego dzialania. Nalezy je
zabezpieczy¢ przed mozliwo$cia uruchomienia przez osoby niepowolane.

3.2. Stosowany sprzet

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot i sSrodowisko. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta
wykonawcy oraz powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 ilosci wskazaniom zawartym w szczegdétowych
specyfikacjach technicznych, programie zapewnienia jakosci i projekcie organizacji robot, zaakceptowanym
przez zarzadzajacego realizacja umowy. Liczba i wydajno$¢ sprzgtu powinna gwarantowac prowadzenie robot
zgodnie z terminami przewidzianymi w harmonogramie robot. Sprzet bedacy wlasnoscia wykonawcy lub
wynajety do wykonania rob6t musi by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy oraz by¢ zgodny z
wymaganiami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Tam gdzie jest to wymagane
przepisami, wykonawca dostarczy zarzadzajacemu realizacja umowy kopie dokumentow potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania. Jezeli projekt wykonawczy lub szczegdétowe specyfikacje techniczne
przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzg¢tu przy wykonywaniu Robotach, wykonawca przedstawi
wybrany sprzet do akceptacji przez zarzadzajacego realizacja umowy. Nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego
zgody. Sprzet, maszyny, urzadzenia i narze¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy zostang przez
zarzadzajacego realizacja umowy zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robdt. Sprzgt powinien odpowiadaé
ogolnie przyjetym wymaganiom w zakresie jakosci i wytrzymatosci oraz powinien posiada¢ wymagane
parametry techniczne. Powinien by¢ ustawiony zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowany zgodnie z
ich przeznaczeniem. Elektronarzgdzia (wiertarki, wiertarki udarowe, bruzdownice itp.) mozna uruchomi¢ dopiero
po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i wlasciwego dziatania. Nalezy je zabezpieczy¢ przed
mozliwo$cia uruchomienia przez osoby niepowolane.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU (TRANSPORT)

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
- podano w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot dot. robdt budowlanych w rozdziale

»Wymagania ogélne wykonania robot”.

Liczba 1 rodzaje $rodkoéw transportu musza zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
projekcie wykonawczym i szczegdtowych specyfikacjach technicznych oraz wskazaniami zarzadzajacego
realizacja umowy, w terminach wynikajacych z harmonogramu robdt. Przy ruchu po drogach publicznych
pojazdy musza spelnia¢ wymagania dotyczace przepisOw ruchu drogowego, szczegdlnie w odniesieniu do
dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace
warunkom umowy, beda Inzyniera usunigte z terenu budowy na polecenie zarzadzajacego realizacja umowy.
Wykonawca jest zobowiazany usuwac na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie uszkodzenia i zanieczyszczenia



spowodowane przez jego pojazdy na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

4.2. Transport materialow na plac budowy

Srodki i urzadzenia transportu powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu rozdzielni,
przewodow, opraw oswietleniowych oraz osprzetu, niezbednych do wykonania robdt elektrycznych objetych
dokumentacja techniczna. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ materiaty przed przemieszczaniem w taki
sposob aby zapobiec ich uszkodzeniu. W czasie transportu, zaladowania i wyladowania oraz skladowania
materialow nalezy przestrzega¢ zalecen wytworcy.
Zaleca si¢ dostarczenie urzadzen i aparatow na stanowisko montazu bezposrednio przed montazem, w celu
uniknigcia dodatkowego transportu wewngtrznego z magazynu budowy. Dotyczy to szczegdlnie duzych i
ciezkich elementow.

5. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

- podano w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t dot. robot budowlanych w rozdziale
»Wymagania ogdlne wykonania robot”.

5.2. Kolejnos¢ wykonywania robot
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego do akceptacji projekt organizacji i
harmonogram robét.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed uktadaniem przewodoéw w $cianach lub ziemi nalezy wytyczy¢ ich trasg. Trasowanie nalezy wykonaé
uwzgledniajac bezkolizyjno$¢ z innymi instalacjami. Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostgpna
dla prawidtowej konserwacji i remontow.

5.4. Montaz instalacji

5.4.1. Kanalizacja teletechniczna, zacigganie kabli

Kanalizacje teletechniczng nalezy uktada¢ po wytyczonych trasach w w sposob zgodny z dokumentacja
techniczna. Na zatamaniach trasy i odejsciach do stanowisk monitoringu nalezy instalowac studzienki
betonowe. Studzienki powinny by ustawiony na 10cm warstwie betonu B10 spelniajacego wymagania PN-
88/B-06250 lub ubitego zwiru spetniajacego wymagania BN-66/6774-01. Przed zasypaniem nalezy
sprawdzi¢ rzedne posadowienia, stan zabezpieczenia antykorozyjnego $cianek. Maksymalne odchylenie od
poziomu nie powinno przekroczy¢ 1:1500 z dopuszczalna tolerancja rzednej posadowienia +/-2cm. Wykop
nalezy zasypywac¢ ziemia bez kamieni ubijajac ja warstwami co 20cm. Stopien zaggszczenia gruntu min.
0,95 wg BN-72/8932-01.

Do kanalizacji teletechnicznej nalezy zaciaga¢ kable §wiattowodowe, pozostawiajac zapasy kabli w
studzienkach 30m.

5.4.2. Montaz elementéw instalacji systemu monitoringu

Wszystkie elementy instalacji nalezy montowa¢ wg. zasad standardowych, z uwzglednieniem uwag
zawartych w dokumentacji technicznej oraz w instrukcjach montazu producentow mocujac je odpowiednio,
standardowo do podtoza.

5.4.3. Oznaczenia identyfikacyjne

Wszystkie czg$ci sktadowe instalacji systemu monitoringu nalezy wyposazy¢ w oznaczenia
identyfikacyjne. Oznaczenia powinny zapewni¢ jednoznaczna identyfikacje kazdego elementu systemu.
Takie elementy systemu wideokonwertery, rejestratory cyfrowe, nalezy odpowiednio i trwale oznaczy¢.
Szczegblne elementy instalacji musza by¢ oznaczone specjalnie, tak jak wymagaja tego odpowiednie
przepisy.

5.4.4. Elementy mocujace

Wszystkie elementy mocujace, uchwyty, wsporniki itp. powinny by¢ systemowe. Nie dopuszcza si¢
elementéw wykonywanych na budowie z przypadkowego materiatlu. Mocowania i otwory w elementach
konstrukcji budowlanych musza by¢ koordynowane z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego robot
budowlanych. Ewentualne, robocze, systemowe rozwiazania mocowan dla instalacji systemu monitoringu
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musza by¢ opracowane rysunkowo i przedstawione do zatwierdzenia przez zesp6t projektowy lub Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

6. KONTROLA, BADANIA I ODBIOR ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci roboét

- podano w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot dot. robdt budowlanych w rozdziale
»Wymagania ogolne wykonania robot”.

6.2. Czynnosci kontrolne etapowe

Czynnosci kontrolne etapowe obejmuja sprawdzenie jakosci wykonania czesci instalacji, a zwlaszcza robot
zanikajacych. Nalezy uwzgledni¢ migdzy innymi:

- sprawdzenie ciaglosci zyt przewodow

- pomiar rezystancji izolacji przewodow

- pomiar poziomow i jako$ci sygnatow
W miarg postepu robot wykonawca zobowiazany jest do przeprowadzenia wszystkich niezbgdnych prob i
pomiaréw dla kolejnych fragmentow instalacji.
Wykonanie odnos$nych prob powinno by¢ niezwlocznie odnotowane w dzienniku budowy.

6.3. Czynnosci kontrolne koncowe
Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzi¢:
- zgodno$¢ wykonania instalacji systemu monitoringu z dokumentacja techniczna oraz z ewentualnymi
zmianami zapisanymi w dzienniku budowy, a takze zgodno$¢ z przepisami szczegotowymi, instrukcjami
producentéw, odpowiednimi Polskimi Normami oraz wiedza techniczna,
- jako$¢ wykonania instalacji systemu monitoringu,
- spetnienie przez instalacj¢ wymagan w zakresie minimalnych dopuszczalnych poziomoéw sygnatu oraz jego
jakosci
- zgodnos¢ oznakowania z Polskimi Normami.
W przypadku nie zadowalajacej jakosci robot lub uzytych materiatdw wykonawca bedzie musiat wykonaé na
wlasny koszt niezbedne poprawki i wymiany instalacji.
Przed oddaniem do uzytku wykonawca powinien dokona¢ uruchomienia systemu monitoringu i zademonstrowacé
jej prawidlowe dziatanie zgodnie z dokumentacja technicznag i specyfikacja techniczna.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT
- podano w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot dot. robdt budowlanych w rozdziale
»Wymagania ogélne wykonania robot”.
Jednostki obmiarowe:
- jednostka obmiarowa dla wykonanego i odebranego przewodu, kabla, rury ochronnej jest metr
- pozycja wykonanego i odebranego elementu wyceny kosztorysowej szt., kpl.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robodt

- podano w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot dot. robdt budowlanych w rozdziale
»Wymagania ogolne wykonania robot”.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Wszystkie czgs$ci robot zanikajace oraz ulegajace zakryciu takie jak uktadanie przewoddéw pod tynkiem,
itp. musza by¢ zglaszane przez Wykonawce do odbioru przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

8.3. Zasady ostatecznego odbioru robot
W czasie ostatecznego odbioru robdt, przy przekazywaniu instalacji do eksploatacji Wykonawca
zobowiazany jest dostarczy¢ Zamawiajacemu nastepujace dokumenty:
1) Os$wiadczenie Kierownika Robdt o zgodnosci wykonania robot z dokumentacja techniczng 1
obowigzujacymi przepisami
2) Dokumentacj¢ Projektowa z naniesionymi poprawkami powykonawczymi
3) Dziennik budowy (jezeli wystgpuje jako odrgbny dla przedmiotowych robot)
4) Protokoty wszelkich wymaganych badan i pomiarow



5) Certyfikaty, aprobaty techniczne na urzadzenia i wszelkie inne wyroby zastosowane w instalacji
6) Dokumentacje techniczno-ruchowe oraz instrukcje obstugi zainstalowanych urzadzen.

9. ROZLICZENIE ROBOT

Ogdlne warunki platnosci podano w ,,Wymagania ogdlne”
Podstawa rozliczenia robot (platnosci) jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa dla danej pozycji kosztorysu.
Cena ta bedzie pelnym wynagrodzeniem za dostarczenie i utozenie i zamontowanie wszystkich materialow uzytych
do budowy instalacji elektrycznej objetej dokumentacja techniczna, uzycie sprzetu i wszystkie inne czynnosci
niezbedne do nalezytego wykonania robot.

Cena wykonanej i odebranej instalacji obejmuje:
- roboty pomocnicze i przygotowawcze
- dostarczenie materiatow
- montaz calej instalacji
- wykonanie badan i pomiarow
Platno$¢ za wykonane roboty nalezy przyjmowac zgodnie z ocena ilo$ci i jakosci wykonanych robdt po
przekazaniu atestow producentdw wszystkich uzytych materiatéw i urzadzen.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Przepisy prawne

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane z pdzniejszymi zmianami.

- Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo Zamoéwien Publicznych

- Ustawa z dnia 22 sierpnia 1997 r. o ochronie osob i mienia

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzes$nia 2004 r. w sprawie szczegotowego zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych, wykonania i odbioru robdt budowlanych oraz
programu funkcjonalno-uzytkowego

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 14 grudnia 1994 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie z pdzniejszymi zmianami

10.2. Polskie normy
- PN-EN 50132-7:2003 Systemy alarmowe. Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach.
Cze$¢ 7: Wytyczne stosowania

10.3. Opracowania

- Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych, tom V Instalacje elektryczne
MGPIB, COBR "ELEKTROMONTAZ".

- Wybrane artykuty tematyczne z fachowych pism branzowych.

- Dokumentacje techniczne, instrukcje montazu programowania i obstugi zastosowanych urzadzen, aparatow,
osprzetu i innych materiatow.



11. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA MATERIALOWA

Lp |Nazwa Tlos¢
1 Wideo konwerter $wiattowodowy SC/PC, SM, 20km: 4x wideo + 1x dane RS485 + 1x CC (nadajnik |2 szt.
wolnostojacy w obudowie), 12V DC z zasilaczem
2 Wideo konwerter swiattowodowy SC/PC, SM, 20km: 4x wideo + 1x dane RS485 + 1x CC + 1x 1 szt.
FastEthernet (nadajnik wolnostojacy w obudowie), 12V DC z zasilaczem
3 Stupek techniczny do montazu wideokonwerterow, 1m, dekoracyjny 2 szt.
4 Skrzynka zakonczeniowa dla 4 wiokien swiattowodowych, IP45 2 szt.
6 Pigtail jednomodowy 9/125, SC, Im 2 szt.
7 Kamera kolorowa dzien/noc, 650TVL, obiektyw 1/3" 2,7-12mm, f1.3-360, automatyczna przestona, |3 szt.
adapter stupowy, obudowa aluminiowa z uchwytem i ostona przeciwstoneczna z podgrzewaczem,
zasilanie 230V AC
8 Kamera szybkoobrotowa PTZ kolorowa dzien/noc, 35x zoom optyczny, montaz na wysiggniku, klosz |2 szt.
przyciemniany, uchwyt $cienny z transformatorem 230V/24V, adapter stupowy
9 Kamera kolorowa dzien/noc, 650TVL, obiektyw 1/3" 2,7-12mm, f1.3-360, automatyczna przestona, |1 szt.
adapter stupowy, obudowa aluminiowa z uchwytem i ostona przeciwstoneczna z podgrzewaczem,
zasilanie 12V DC
10 Swiattowdd jednomodowy 8-wioknowy 8J 9/125, gryzonioodporny, 2kN 460 mb
11 Rura ochronna, karbowana, $r. 110 290 mb
12 Studnia rozgatgzna 60x100cm z pokrywa betonowa, obciazalng ruchem pieszych 6 szt.
13 Wideo konwerter swiattowodowy SC/PC, SM, 20km: 4x wideo + 1x dane RS485 + 1x CC (odbiornik | 2 szt.
modutowy), 12V DC
14 Wideo konwerter $wiattowodowy SC/PC, SM, 20km: 4x wideo + 1x dane RS485 + 1x CC + 1x 1 szt.
FastEthernet (odbiornik modutowy), 12V DC
15 Przewo6d RG-6, 75 omoéw (wz), zelowany 40 mb
16 Przewd6d UTP, Se, 4x2x0,5, zelowany 30 mb
17 Kabel YKY 3x1,5mm2 15 mb
18 Rura ochronna, karbowana, $r. 75 15 mb
19 Przewod YDY 3x1,5 25 mb
20 Zasilacz awaryjny 3000V A, 2U, Line-interactive, czysta sinusoida 1 szt.




KAMERY OBROTOWE PTZ — OPIS TECHNICZNY

Kamera/optyka
Kamera: dzien/noc (35x)
Sygnat: PAL
System skanowania: przeplot 2:1
Czujnik obrazu: 1/4-cala EXview HAD™
Piksele efektywne: PAL 752 (Poz) x 582 (Pion)
Rozdzielczos¢ pozioma: PAL >540 linii TV
Obiektyw f/1.4 (ogniskowa 3.4~119mm)
Zoom: 35X optyczny, 12X cyfrowy
Predkosc¢ funkcji zoom (opt.) 3,2/4,6/6,6 s
Poziomy kat widzenia: 55,8° przy 3,4mm, szeroki zoom;
Czuto$¢ maksymalna 35 IRE NTSC/EIA przy 35 IRE PAL/CCIR:
- 0.55 luksa przy 1/60s (kolor)
- 0.063 luksa przy 1/4s (kolor)
- 0,55 luksa przy 1/50s (kolor)
- 0.063 luksa przy 1/3s (kolor)
System synchronizacji: wewnetrzny/AC line lock, faza regulowana dzieki zdalnemu sterowaniu,
V-Sync
Balans bieli: automatycznie z mozliwoscig sterowania recznego
Szybkos$¢ migawki: PAL Automatyczna (przestona elektroniczna)/reczna: 1/1.5 ~1/30,000
Regulacja wzmocnienia: automatyczna/WYL
Wyjscie video: 1 Vp-p, 75 omow
Sygnat/szum sygnatu video >50 dB
Szeroki zakres dynamiki: 128X
Cyfrowa stabilizacja obrazu: zintegrowana
Tryb poprawy obrazu: zintegrowany
Obudowa montowana na wysiegniku, szara
Uchwyt scienny z wbudowanym transformatorem 230/24V
Adapter stupowy dla uchwytu sciennego

KAMERY STALE NA StUPACH MONITORINGU — DANE TECHNICZNE

Kamera
Kamera: dzien/noc
Sygnat: PAL
Dzien i noc: Automatyczny (ICR)/zewngtrzny/kolorowy/cz-b
Analizator obrazu: 1/3” CCD z podwojnym skanowaniem
Wymiary obrazu (efektywne piksele): 976x 582 pikseli (PAL)
System skanowania: 2:1 z przeplotem
Synchronizacja: wewngtrzna/blokada linii/zewngtrzna
Rozdzielczos¢ pozioma: 650 linii TV (kolor), 700 linii TV (cz-b)
Przystona automatyczna: r¢czna/automatyczna przystona DC (DC/wideo)
Minimalne o$wietlenie:
— Kolor: 0.1 Ix, F1.2, 50 IRE (0,00021x Sens-up x512)
— Cz-b: 0.01 Ix, F1.2, 50 IRE (0,000021x Sens-up x512)
Stosunek sygnat/szum: > 52 dB
Przetwarzanie sygnatu: cyfrowe (DSP)
Cyfrowa stabilizacja obrazu
Kompensacja silnego §wiatta
Nasycenie 2x-512x



Wyjscie sygnatu wideo: 1 Vp-p, 75 Q

Sterowanie przy uzyciu kabla koncentrycznego, RS-485

Protokoty: Pelco-C (Coaxitron), Pelco-D/P

Zasilanie 230V AC

Optyka

Obiektyw: 2,7-12mm, f1.3-360, DC, soczewki asferyczne o niskiej dyspers;ji
Kat widzenia dla 1/3" 98.66°

Mocowanie obiektywu: C/CS

Obudowa

Obudowa: aluminiowa, grzatka z termostatem, uchwyt, ostona przeciwstoneczna
Adapter stupowy dla obudowy

Zasilanie 230V AC

KAMERA STALA NA ELEWACJI BUDYNKU — DANE TECHNICZNE

Kamera
Kamera: dzien/noc
Sygnat: PAL
Dzien i noc: Automatyczny (ICR)/zewnetrzny/kolorowy/cz-b
Analizator obrazu: 1/3” CCD z podwo6jnym skanowaniem
Wymiary obrazu (efektywne piksele): 976x 582 pikseli (PAL)
System skanowania: 2:1 z przeplotem
Synchronizacja: wewngtrzna/blokada linii/zewngtrzna
Rozdzielczos¢ pozioma: 650 linii TV (kolor), 700 linii TV (cz-b)
Przystona automatyczna: reczna/automatyczna przystona DC (DC/wideo)
Minimalne o$wietlenie:
— Kolor: 0.1 Ix, F1.2, 50 IRE (0,00021x Sens-up x512)
— Cz-b: 0.01 Ix, F1.2, 50 IRE (0,000021x Sens-up x512)
Stosunek sygnat/szum: > 52 dB
Przetwarzanie sygnatu: cyfrowe (DSP)
Cyfrowa stabilizacja obrazu
Kompensacja silnego swiatta
Nasycenie 2x-512x
Wyjscie sygnatu wideo: 1 Vp-p, 75 Q
Sterowanie przy uzyciu kabla koncentrycznego, RS-485
Protokoty: Pelco-C (Coaxitron), Pelco-D/P
Zasilanie 12V DC
Optyka
Obiektyw: 2,7-12mm, f1.3-360, DC, soczewki asferyczne o niskiej dyspers;ji
Kat widzenia dla 1/3" 98.66°
Mocowanie obiektywu: C/CS
Obudowa
Obudowa: aluminiowa, grzatka z termostatem, uchwyt, ostona przeciwstoneczna
Zasilanie 12V DC
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WIDEO KONWERTERY — DANE TECHNICZNE

Wideo konwerter 4 wejscia wideo, 1 wejscie danych, 1 wejscie CC
Transmisja: po 1 wtoknie swiattowodowym SM 1310/1550 nm (do 20 km)
Modulacja: cyfrowa 10-bit

Sygnat wideo: 0.5~2Vp-p (750hms)

Ztacze wideo: BNC

Ztacze danych: RS485/RS422

Predkos¢ transmisji danych: 115kbps

Ztacze CC (transmisja dwukierunkowa)

Zasilanie: 12VDC

Obudowa metalowa, zewngtrzna dla nadajnikéw

Obudowa modutowa dla odbiornikow

Wideo konwerter 4 wejscia wideo, 1 wejscie danych, 1 wejscie CC, 1 port FastEthernet
Transmisja: po 1 wtoknie swiattowodowym SM 1310 nm (do 20 km)
Modulacja: cyfrowa 10-bit

Sygnat wideo: 0.5~2Vp-p (750hms)

ZYacze wideo: BNC

Ztacze danych: RS485/RS422

Predkos$¢ transmisji danych: 115kbps

Ztacze CC

Ztacze RJ45 FastEthernet 10/100

Zasilanie: 12VDC

Obudowa metalowa, zewngtrzna dla nadajnikow

Obudowa modutowa dla odbiornikow

URZADZENIA MUSZA BYC KOMPATYBILNE Z FUNKCONUJACYMI URZADZENIAMI SYSTEMU
MONITORINGU WIZYJNEGO MIASTA CHOJNICE.



