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D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkt@wdczas budowy ggu pieszo-rowerowego przy ulicy 14
Lutego w Chojnicach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jakadent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniualieacji robot
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awmanych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajgcymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebieguagui pieszo-rowerowego i
wzmocnié zjazdow.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokéciowych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wysgdiowych wchodz:

a) wyznaczenie sytuacyjne i wysgkmwe punktow gtéwnych osi trasy i punktow wységiowych,

b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (ngzzenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysétiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktdw w sposob trwaty, oclhrach przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Odtworzenie punktéw osnowy geodezyjnej

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem punktéw osnowy geodezyjneajraanej,
uszkodzonej lub zniszczonej w trakcie realizadjiGtowchodz:

a) zgtoszenie zniszczenia lub uszkodzenia znakdegsgnego do Geodety Powiatowego,

b) odtworzenie punktéw osnowy geodezyjnej zagnej, uszkodzonej lub zniszczonej w trakcie reajizabdt

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasykby kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.
1.4.2.Pozostate okigenia podstawowegszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt.1

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogdblne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padam ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtdwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dtggiookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granabot ziemnych, wgsiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny
miec $rednie; od 0,15 do 0,20 m i diugéod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowd paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugo
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaéej nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do
0,05 m.

»Swiadki” powinny mi& dtugas¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.
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3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwych naley stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej fidw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagaugidlioe” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyziujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysfpieniem do robét Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizacg
i wspOtrzdne osnowy geodezyjnej wzdiurasy. Jeeli osnowa nie istnieje Zamawigly zobowizany jest do jej
zalazenia z wyhczeniem zapiséw pkt. 1.3.2.

W oparciu 0 materialy dostarczone przez Zamawejo, Wykonawca powinien przeprowadzbliczenia
i pomiary geodezyjne niezbine do szczeg6towego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiastag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawknzyniera o wszelkich kbach wykrytych w wytyczeniu
osnowy geodezyjnej. Bily te powinny by usunéte na koszt Zamawiggego.

Wspotrzdne i wysokéci punktéw osnowy geodezyjnefdy okreslone w takim samym ukladzie i poziomie
odniesienia jak Dokumentacja Projektowa.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w Dokumentacji Projektowejaszgodne
z rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #dig Sie
od rzdnych okrélonych w Dokumentacji Projektowej, to powinien padomé o tym Inzyniera. Uksztalttowanie
terenu w takim rejonie nie powinno dymieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przezdyniera. Wszystkie
roboty dodatkowe, wynikage z ré&nic rzednych terenu podanych w Dokumentacji Projektowejz¢dnych
rzeczywistych, akceptowane przezyniera, zostanwykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomienia
Inzyniera oznaczase roboty dodatkowe w takim przypadku afigiWykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez tryniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigérednie osi trasy mugzy¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposéb wyeay i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzimiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaize czasie trwania
robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaywjo zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest komeato dalszego prowadzenia robét, to zastare odtworzone na
koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne davigtowej realizacji rob6t nailm do obowizkéw
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osaiy i punktéw wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giéwne pony by zastabilizowane w sposéb trwaly, prziyaiu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azaldowizane do punktéw pomocniczych, padmych poza granic
rob6t ziemnych. Maksymalna odlegéopomicdzy punktami gidwnymi na odcinkach pstrych niezm@rzekracza
200 m.
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Zamawiajcy powinien zatayé robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdituosi trasy drogowej,
a takee przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegks miedzy reperami roboczymi wzdtutrasy drogowej powinna wyn@s200 metréw.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami rob4t zgdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze mma wykorzysté punkty statle na stabilnych, istnjeych budowlach wzdiu
trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repespacze naley zatary¢é w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikdw stalowych, osadzonych w gruncie wssib wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z tale doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosiyg niwelacg podwdjrg w nawgzaniu do reperéw giatwowych.

Repery robocze powinny Bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyra&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy repera i jegogane;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o DokumentagjProjektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawjeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingtwowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w Dokumentacji Projektowe;.

O¢ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachirpdnich w odlegtéci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztattowania trasgzlnie rzadziej, nico 25 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej @@yt w stosunku do Dokumentacji Projektowej niezeno
by¢ wigcksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku
do rzdnych niwelety okrdonych w Dokumentacji Projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafauizy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robét zagi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozagyaobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopéw na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robo6t), zgodnie z DokumentaBjrojektows oraz w miejscach wymaggjych uzupetnienia
dla poprawnego przeprowadzenia rob6t i w miejs@aatkceptowanych przezzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow nahy stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowa w przypadku nasypéw o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopdéw gbszych ni 1 metr.
Odlegtas¢ miedzy palikami lub wiechami natg stosowé do uksztalttowania terenu oraz geometrii trasy ovagj.
Odlegta¢ ta, co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uiileia¢ wykonanie nasypow i wykopdw o ksztalcie zgodnym
z Dokumentagj Projektovd.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy, punktow wysakowych i kolidugcych
punktow osnowy geodezyjnej naje prowadzt wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podainynpkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(\W@ymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Spos6b odbioru robét

Odbiér rob6ét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gpisfe na podstawie szkicOw i dziennikdw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli gerginej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
llos¢ jednostek wg poD-01.01.01Slepego Kosztorysu.
Istniejagca osnove geodezyjn zniszczoy podczas robot Wykonawca powinien odtwdrma wiasny koszt.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
— wyznaczenie punktéw gtownych osi trasy i punktéwsekgciowych,
— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnyiyezeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposo6b trwaly, ochrarfaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatydgajodszukanie
i ewentualne odtworzenie,
— zgtoszenie zniszczenia lub uszkodzenia znaku geguego do Geodety Powiatowego,
— odtworzenie punktéw osnowy geodezyjnej zagrej, uszkodzonej lub zniszczonej w trakcie reajizabét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyag@mac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gtowny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatJGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GEKJ1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTD83.
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D-01.02.02

ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej \S§ wymagania dotyee wykonania i odbioru robot
zwigzanych ze zdiiem warstwy humusu podczas budowwgci pieszo-rowerowego przy ulicy 14 Lutego w
Chojnicach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jakaid@nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniualeaciji
robét wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych ze zdciem warstwy
humususredniej grubéci 15cm, wykonywanych w ramach rob6t przygotowaveteyodczas budowy chodnikéw i
miejsc postojowych przy ul. Lukasiewicza w PruszGaaskim.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okibenia podstawowe as zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagawigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
Nie wysepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
3.2. Sprat do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania rob6t zwzanych ze zdgiem warstwy humusu lub/i darniny nie nagaj st do powtérnego
uzycia naley stosowa:
- rowniarki,
- spycharki,
- topaty, szpadle i inny spgzdo recznego wykonywania robét ziemnych - w miejscaclzigg@rawidtowe wykonanie
robot sprztem zmechanizowanym nie jest #iwe,
- koparki i samochody samowytadowcze - w przypad&undportu na odlegié wymagajca zastosowania takiego
Sprz:tu.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagaugidlioe” pkt 4.

4.2. Transport humusu i darniny

Humus naley przemieszczaz zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo nadmizewoz transportem
samochodowym na odlegib do 10 km. Wybdrsrodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych
i przeznaczenia humusu.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00@(Wymagania ogoélne” pkt 5.
Teren pod budowdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopdw innych miejscach wskazanych
w Dokumentacji Projektowej powinien bpczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu gruboi 15 cm powinna byzdjeta z przeznaczeniem dojmiejszego #ycia przy umacnianiu
skarp, rekultywacji terenéw zielonych oraz sadzeimzew i krzewow.

Humus naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub sppshdW wyjtkowych sytuacjach,
gdy zastosowanie maszyn nie jest wystatrzajdla prawidlowego wykonania robot, wadhie mae stanowd
zagraenie dla bezpiechstwa robdt (zmienna grukb warstwy humusu, gsiedztwo budowli), naley dodatkowo
stosowé reczne wykonanie robdt, jako uzupeienie prac wykearyych mechanicznie.

Warstwe humusu naley zdjg¢ z powierzchni catego pasa robét ziemnych orazrwdh miejscach okéonych
w Dokumentacji Projektowe] lub wskazanych przezytera.

Humus nalgy zdjg¢ na pela glebokas¢ jego zalegania, wedtug faktycznego stanu ep@ivania. Stan
faktyczny kedzie stanowit podstagvdo rozliczenia czynrigi zwigzanych ze zdgciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy sktadow& w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humpswinny by przez
Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przekeayszczeniem, a ta& najedzaniem przez pojazdy.
Nie nalery zdejmowa& humusu w czasie intensywnych opado6w i bémnio po nich, aby unikié zanieczyszczenia
gling lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlipkt 6.

6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakai rob6t polega na wizualnej ocenie komplgtiasunécia humusu lub/i darniny.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w ST D-M-00@(MBymagania ogolne” pkt 7.

Obmiar powinien by dokonany na budowie, w obedeo Inzyniera. Obmiar wymaga akceptacjizymiera.
Obmiar nie powinien obejmowajakichkolwiek robét nie wykazanych w DokumentaBjiojektowej, z wyjtkiem
zaakceptowanych na §phie przez layniera. Dodatkowe roboty wykonane bez pisemnegowvapaienia Irzyniera
nie mog stanowt podstawy do roszcae dodatkow zaptat.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdfej warstwy humusu lub/i darniny.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrai podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
llos¢ jednostek wg poz. D-01.02.08epego Kosztorysu.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rhiwykonania robét obejmuije:
— zdjecie humusu na pedrgicbokads¢ jego zaleganiasrednia grubé& warstwy wynosi 30cm,
— hatdowanie w pryzmy wzdiubudowanych drég z przeznaczeniem na humusowaaie,sk
— transport humusu przewidzianego do wbudowania,
— odwiezienie nadmiaru humusu w miejsce wskazanezgregniera,
- plantowanie humusu na odktadzie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-S-02205. Roboty ziemne.
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D-01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG | OGRODZE N

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotycge wykonania i odbioru robét
zwigzanych z rozbiérk elementéw drég, ogrodae przepustéw podczas budowygu pieszo-rowerowego przy ulicy
14 Lutego w Chojnicach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jakad@nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniualreaciji
robét wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygzasad prowadzenia rob6t zaanych z rozbidrk
— warstw podbudowy z chudego betonu,
— nawierzchni z elementéw betonowych (kostka betongmiydy betonowe),
— kraweznikéw, obrzey,

1.4. Okre$lenia podstawowe

Stosowane ok&enia podstawowe as zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagawnigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
Nie wysepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
3.2. Sprat do rozbiérki

Do wykonania rob6t zwzanych z rozbiérk elementow drég, ogrodize przepustéw mize by wykorzystany
sprzt podany poriej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
- spycharki,

- ‘fadowarki,

- zurawie samochodowe,
- samochody eizarowe,
- zrywarki,

— mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélioe” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw z rozbiorki

Materiat z rozbiérki ména przewoz dowolnymsrodkiem transportu na odl. do 10 km. Material naclajsic
do wbudowania w nasyp naleprzewiezé w miejsce tymczasowego sktadowania.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00@(Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robo6t rozbidérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drdg i ogroflzsbejmuy usunécie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z Dokumentglejojektovs, ST lub wskazanych przezzyniera.

Roboty rozbiérkowe mma wykonywé& mechanicznie lubecznie w sposob okény w ST lub przez
Inzyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosiewma frezarek drogowych, nale speiné warunki
okreslone w ST D-05.03.11 ,Recykling”.

Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowaniacgmych
uszkodzé. O ile uzyskane elementy nie stagic wlasndgcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce
okreslone w ST lub wskazane przezymiera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z ST stajc wtasndcig Wykonawcy, powinny by usunéte z terenu
budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw didggrodzé znajdujce se w miejscach, gdzie zgodnie
z Dokumentacj Projektows beda wykonane wykopy drogowe, powinny dytymczasowo zabezpieczone.
W szczegdlnéci nalezy zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowe.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje; sivykonania wykopdéw drogowych nale wypeic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otacgsmgo terenu i zagci¢c zgodnie z wymaganiami oldenymi
w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlipkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie komplé&tiowykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtérnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypelniggego ewentualne doly po usetyich elementach nawierzchni, ogrofize
i przepustéw powinno spetrdiadpowiednie wymagania olilene w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@\W@ymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarove robot zwizanych z rozbiérkelementéw drég i ogrodégest:
— dla nawierzchni i chodnika - m2 (metr kwadratowy),
— dla kraveznika, obrzea, ogrodzé - m (metr),
— dla znakéw drogowych - szt. (sztuka),
— dla przepustéw — m (metr).

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
llos¢ jednostek wg poz. D-01.02.08lepego Kosztorysu.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozhbidrki,
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
— przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorkiel ponownego jegazycia (nasyp — nie dotyczy nawierzchni
asfaltowych), z uleeniem na tymczasowym miejscu skltadowania,
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- zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki ril.@lo 10 km, z utgeniem na tymczasowym miejscu
sktadowania,
— wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozhiérki;
b) dla rozbiérki krawznikow i obrzezy:
— odkopanie krawznikéw i obrzery wraz z wygciem i oczyszczeniem,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,
- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki nd. @b 10 km, z utéeniem na tymczasowym miejscu
sktadowania,
- wyroéwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbioérki;
c) dla rozbiorki chodnikéw:
- reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie imfymateriatéw chodnikowych,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbigr&elu ponownego jegazycia (nasyp — nie dotyczy
nawierzchni asfaltowych), z uteniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
— zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki riil.ao 10 km, z uleeniem na tymczasowym miejscu
sktadowania,
- wyréwnanie podioa i uporadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-S-02205 Roboty ziemne




