OPISTECHNICZNY
do wewrgtrznej komunikacji drogowej
dla inwestycji polegagej na przebudowie wagia do budynku gimnazjum
oraz budowie boiska i biai dla Szkoty Podstawowej nr 1 i Gimnazjum nr 2

na dz. nr 1682/4, 1677/2, 1682/1, 1680/1, 167 1k376/3 w miejscowiei Chojnice
1.0. Podstawa opracowania

Projekt opracowano na podstawie:

projektu zagospodarowania terenu w skali 1:500

wizji lokalnej w terenie

Rozporadzenia Ministra transportu i Gospodarki Morskiej dnia 2.03.1999r.
w sprawie warunkow technicznych jakim powinny odpse drogi publiczne
i ich usytuowanie (Dz.U. z1999r., Nr 43, poz. 438azn. zm.)

2.0. Stan istnigjacy

Obstuga komunikacyjna z przylegtych ulic 31 StyezniSzpitalnej — poprzez istnige
zjazdy.

3.0. Wewnetrzna komunikacja drogowa

Projektuje s ciag pieszo-jezdny — zgodnie z projektem zagospodar@narenu

3.1

3.2.

3.3.

. Konstrukcja nawierzchni:

Nawierzchn¢ ciagu jezdnego projektuje iz kostki betonowej gruBci 8cm,
utozonej na podsypce cementowo-piaskowej géabdbecm oraz podbudowie
z betonu B15 grubkci 20 cm, warstwie ttucznia tamanego 15 cm (frakkgja0mm)

I podsypce piaskowej gr. 10 cm. Patdaziemne zagszczone do wskaika gruntu
s=1,0.

Nawierzchng¢ ciagu pieszego projektuje ¢siz kostki betonowej gruldci 6cm,
utozonej na podsypce cementowo-piaskowej géabdbecm oraz podbudowie
z betonu B10 grubgi 15 cm, podsypce piaskowej gr. 10 cm

Krawezniki

Przy placu manewrowym zaprojektowano keamiki typu ulicznego o wymiarach
12x30x100cm ustawione na tawie betonowej o wymiara&x25cm z oporem
z betonu B-15.

Miedzy chgiem pieszym i jezdnym zaprojektowano keaniki chodnikowe
8-x25x100cm, natomiast w pozostatych miejscach kraki trawnikowe
5x25x100cm

Roboty ziemne

Roboty ziemne projektuje siprzy wykonaniu koryta ggéw pieszo-jezdnych,
wykona sposobem mechanicznym z gszrzeniem mechanicznym. Namiar ziemi
nalezy odwies¢ na odkiad.

Roboty ziemne naky prowadz¢ zgodnie z normp BN-83/8836-02 ,,Roboty ziemne.
Wymagania i badania przy odbiorze”. Wytyczenie usytania whczenia - wjazdu
naleey zleck uprawnionej wykonawcze] jednostce geodezyjnej. eferobot
odpowiednio oznakowai zabezpiecz§. Istniepcy teren, zniwelowg po usungciu
humusu oraz uksztattowaze spadkiem 1% w kierunku podhym do drogi oraz
w kierunku poprzecznym.



4.0. Informacja dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia podczas realizacji obiektu
budowlanego

W zakres zamierzenia inwestycyjnego wchpdamboty drogowe. Kolejni@ realizacji
powyzszych robét z powodow technologicznych:

- rozbidrka nawierzchni istniggych
- budowa nawierzchni drogowej

Do elementéw mageych stwarzé zagraenie dla zdrowia ludzi nima zaliczy wszelkie
zaktécenia w ruchu drogowym stworzone przez pradodwn i maszyny obstugage
budowg, prace w pobfiu czynnych instalacji podziemnych, prace maszygaingch.

Roboty budowlane dotygze robdt drogowychasoparte na rozwzaniach powszechnie
znanych, a ponadto zakres robot jest maly. Dlategronawca musi teren robot
odpowiednio oznakowa tymczasowymi znakami drogowymi zgodnie z instrjakc
oznakowania robét prowadzonych w pasie drogowymza<C realizacji inwestycji
zminimalizowa do niezlednego minimum.

Prowadzenie instrukta pracownikdw przed przygiieniem do realizacji robot
szczegOlnie niebezpiecznych, nie przewiduje siosowania specjalnych wymaga
innych niz te ktére § zawarte w aktualnie obowdujacych instrukcjach bramwych
i przepisach BHP. Dlatego instruktgoracownikédw powinien hy przeprowadzony
stosownie do tych przepisow, w zatesci od brary z ktorymi wykonawca zobowzany
jest st zapoznd Wszelkie prace wykonywane z udzialem maszyn ayalgykona
zachowaniem instrukcji pracy dla poszczegolnychaya®raz z przepisami ogolnymi.

Wszelkie srodki techniczne i organizacyjne, zapobiegaj niebezpieczestwom
wynikajacym z wykonania robét budowlanych w strefach szokezgo zagrgenia
zdrowia luz w ich ssiedztwie, w tym zapewnigych bezpieczni sprawrn, komunikacg,
umazliwiajaca szybky ewakuagi na wypadek pgaru, awarii i innych zageé@n, musz
by¢ zgodne z wisciwymi przepisami w tym zakresie. Ni przewiduje adstpstw
od tych przepisOw ani nie ustalag shiniejszym specjalnych wymaganie objtych
przepisami.
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