
KONIEC OPRACOWANIA: 0+387.70; KO: Km=0+387.70

X:5952788.13; Y:6470563.42
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Obiekt : Budowa ul. Agrestowej z łącznikiem do ul. Karnowskiego

Projektant branży drogowej :

Asystent projektanta branży drogowej :
mgr inż. Barbara Nitka

mgr inż. Dariusz Kędziora
upr. budowlane nr KUP/0122/POOD/10
do projektowania bez ograniczeń
w specjalności drogowej

Sprawdzający branży drogowej :

mgr inż. Marek Pacholski
upr. budowlane nr KUP/0129/TOOD/05
do projektowania bez ograniczeń
w specjalności drogowej

Inwestor : Gmina  Miejska Chojnice , ul.  Stary Rynek 1 , 89-600  Chojnice

Treść rysunku :

PLAN
SYTUACYJNY

Numer  rysunku : Numer strony  :

Branża :  drogowa   Skala:
  1:500

Jednostka projektująca : "WO-KOP" Wojciech Drewczyński ,
ul.  Mickiewicza 27 , 89-600  Chojnice

Faza: Projekt Wykonawczy

Data  : wrzesień 2014 roku
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X:6470392.72; Y:5952462.92

POCZĄTEK OPRACOWANIA: 0+000.00; L=56.718

X:5952529.32; Y:6470427.03
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KONIEC OPRACOWANIA: 0+098.34; KO: Km=0+098.34

X:5952805.79; Y:6470487.89
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