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1. Roboty rozbiorkowe

1. Przedmiot

1.1.Przedmiotem specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwiazanych z rozbidrka i demontazem elementoéw
1.2. Zakres robot
Rozebranie elementéw murowanych .
Rozebranie elementow zelbetowych.
Rozbiorka bramy wjazdowe;j

Przew6z gruzu do miejsca kruszenia

2.Materialy pochodzace z rozbiorki
Materiaty nalezy podda¢ kruszeniu
3.Sprzet

Dowolny odpowiadajacy przepisom bhp

4. Transport
Samochodem wywrotka.

5.Wykonanie robét

Prace rozbidrkowe wykonywac recznie badz z uzyciem rgcznego sprzgtu mechanicznego.
Rozbiorce podlegaja jedynie elementy zaznaczone w rysunkach. Elementy nie przeznaczone do
rozbiorki powinny by¢ przez Wykonawce zabezpieczone przed uszkodzeniem. Wykonawca
naprawi na wilasny koszt w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru
jakiekolwiekuszkodzenia elementow powstate w czasie prowadzenia Robot. Wykonawca ma
obowiazek prowadzenia robdt w taki sposdb, aby materialy przedstawiajace warto$¢ jako
materiat budowlany nie utracily tych wtasciwosci w czasie robot . Przy rozlegtych rozbiorkach
konstrukcyjnych nalezy bezwzglednie przestrzega¢ przepisow BHP i wykona¢ stosowne

zabezpieczenia.

6.Kontrola jakosci
Polega na sprawdzeniu kompletnosci dokonanej rozbidrki i sprawdzeniu braku zagrozen na
miejscu.

7.Jednostka obmiaru

Powierzchnia (mz) i1 (m3) dla odpowiednich grup robot.



8.0dbior robot
Ogodlne wymagania dotyczace odbioru rob6t podano w SST ,,Wymagania ogoélne” pkt.1.7

9. Podstawa platnosci
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke

obmiarowa ustalona dla danej pozycji kosztorysu.

10.Przepisy zwigzane

Obowiazujace normy oraz warunki wykonania i odbioru robdt budowlanych .



