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1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa zamoéwienia oraz nazwa szczegotowej specyfikacji technicznej

Niniejsza szczegdlowa specyfikacja techniczna dotyczy instalacji sygnalizacji pozaru w istniejagcym
budynku Szkoly Podstawowej nr 3 w Chojnicach, w ramach opracowania pod nazwa: ,,Przebudowa i
rozbudowa budynku Szkoly Podstawowej nr 3 na dz. nr 2190 przy ul. Dworcowej w Chojnicach”. Przyjeto
dla niej nazwg: "Szczegdtowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot, N-0101, system
sygnalizacji pozaru”.

1.2. Przedmiot i zakres robot objetych SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdétowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z wybranymi elementami instalacji niskopradowej, w zakresie instalacji
sygnalizacji pozaru, w istniejgcym budynku SP3 w Chojnicach.

Specyfikacja stanowi podstaw¢ do zaprojektowania, wykonania i odbioru robdt zwigzanych z instalacja
sygnalizacji pozaru.

1.3. Okreslenia podstawowe wystepujace w niniejszej SST
Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami i
definicjami w nich podanymi.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot
budowlanych w rozdziale ,,Wymagania og6lne wykonania robot”.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, specyfikacja techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

2. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW
BUDOWLANYCH (MATERIALY)

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw
- podano w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych w rozdziale ,,Wymagania
og6lne wykonania robot”.

2.2. Stosowane materialy.

Do wykonania przedmiotowej instalacji moga by¢ stosowane wyroby producentow krajowych i
zagranicznych. Wszystkie uzyte materiaty muszg posiadaé odpowiednie atesty albo/i certyfikaty
dopuszczajace do obrotu i stosowania, aprobaty techniczne i odpowiada¢ Polskim Normom. Wykonawca
uzyska przed zastosowaniem wyrobu akceptacje Inspektora Nadzoru. Odbiér techniczny materialow
powinien by¢ dokonywany wedlug wymagan i w sposob okreslony aktualnymi normami.

Wszystkie uzyte w projekcie wykonawczym, specyfikacji lub przedmiarze znaki handlowe, towarowe,
przywotania patentow, nazwy modeli, numery katalogowe sluzg jedynie do okreslenia cech technicznych i
jako$ciowych materiatow, a nie sg wskazaniem na producenta.

Nalezy stosowac tylko materialty o identycznych parametrach technicznych i jakosciowych jak
wskazane w dokumentacji. Zastosowanie materiatow zamiennych nalezy uzgodni¢ z inspektorem nadzoru
autorskiego i inwestorskiego.

2.3. Materialy podstawowe
e Centrale sygnalizacji pozaru z akumulatorami VdS,
Reczne ostrzegacze pozarowe,
Czujki dymu,
Sygnalizatory akustyczne z puszkami PIP,
Przewody sygnatowe,
Przewody uniepalnione, ekranowane typu YnTKSYekw;
Przewody niepalne PH90;
Akcesoria do okablowania
Listwy kablowe z pokrywami oraz elementy montazowe



2.3. Skladowanie materialow.
Materialy nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach zamknigtych suchych przewietrzanych
przystosowanych do tego celu.

3. WYMAGANIA SZCZEG,(')LOWE DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN DO
WYKONYWANIA ROBOT BUDOWLANYCH (SPRZET)

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
- podano w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych w rozdziale ,, Wymagania
og6lne wykonania robot”.

3.2. Stosowany sprzet

Sprzet powinien odpowiada¢ ogdlnie przyjetym wymaganiom w zakresie jako$ci 1 wytrzymalosci oraz
powinien posiada¢ wymagane parametry techniczne. Powinien by¢ ustawiony zgodnie z wymaganiami
producenta oraz stosowany zgodnie z ich przeznaczeniem. Elektronarz¢dzia (wiertarki, wiertarki udarowe,
bruzdownice itp.) mozna uruchomi¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i wlasciwego
dziatania. Nalezy je zabezpieczy¢ przed mozliwoscig uruchomienia przez osoby niepowotane.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU (TRANSPORT)

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
- podano w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych w rozdziale ,, Wymagania
og6lne wykonania robot”.

4.2. Transport materialow na plac budowy

Srodki i urzadzenia transportu powinny byé¢ odpowiednio przystosowane do transportu rozdzielni,
przewodow, opraw oswietleniowych oraz osprzetu, niezbednych do wykonania robét elektrycznych objetych
dokumentacjg techniczng. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ materialy przed przemieszczaniem w
taki sposdb aby zapobiec ich uszkodzeniu. W czasie transportu, zaladowania i wyladowania oraz
sktadowania materiatdw nalezy przestrzegac¢ zalecen wytworcy.
Zaleca si¢ dostarczenie urzadzen i aparatdOw na stanowisko montazu bezposrednio przed montazem, w celu
unikniecia dodatkowego transportu wewnetrznego z magazynu budowy. Dotyczy to szczeg6lnie duzych i
ciezkich elementow.

5. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

- podano w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych w rozdziale ,, Wymagania
ogblne wykonania robot”.

Wykonawca odpowiedzialny jest za prowadzenie robot zgodnie z Umowg oraz za jakos$¢ zastosowanych
materialow 1 wykonanych robot ,za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami ST oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru i nastgpujacymi zasadami:

-do wykonania zasilania elektrycznego nalezy uzywac¢ przewodow ,kabli ,sprzetu ,osprzgtu oraz urzadzen i
aparatury ,materiatdw elektroinstalacyjnych posiadajacych znak bezpieczenstwa w budownictwie,

-wszystkie urzadzenia wraz z oprzewodowaniem oraz wszystkie ciagi instalacyjne powinny by¢ tak
zainstalowane, aby bylo mozliwe ich swobodne funkcjonowanie oraz dostgp w czasie przegladow i
konserwacji.

5.2. Kolejno$¢ wykonywania robét
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego do akceptacji projekt organizacji i
harmonogram roboét.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed uktadaniem przewodow wytyczyé ich trase. Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajac
bezkolizyjno$¢ z innymi instalacjami. Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostgpna dla
prawidtowej konserwacji i remontow.

Istniejace czujki pozarowe i sygnalizatory nie wspOlpracujgce z adresowalng centralg sygnalizacji
pozaru w budynku, nalezy zdemontowac. Czujki jonowe nalezy zutylizowa¢ kosztem Wykonawcy.



5.4. Montaz instalacji wewnetrznych

5.4.1. Ukladanie przewodow

Przewody nalezy uklada¢ po wytyczonych trasach w sposob zgodny z dokumentacjg techniczng. Przewody
uniepalnione uktada¢ w rurach i listwach kablowych PCV, mocowanych standardowo do podtoza. Przewody niepalne
uklada¢ podtynkowo w bruzdach, z mocowaniem uchwytami i kotwami posiadajacymi dopuszczenie CNBOP.
Dopuszcza si¢ uktadanie przewoddéw niepalne w listwach kablowych E90 (listwy 1 pokrywy biale) ktore wraz z
elementami montazowymi powinny posiada¢ dopuszczenie CNBOP. Zagiecia i tuki przewodow powinny by¢ lagodne.
Laczenie przewodow uniepalnionych nalezy wykonywa¢ w sprzgcie 1 osprzecie instalacyjnym oraz w odbiornikach
poprzez lutowanie lub na specjalnych zaciskach niezawodnych technicznie. Przewody muszg by¢ utozone swobodnie i
nie moga by¢ narazone na naciagi oraz dodatkowe naprezenia. Do danego zacisku nalezy przytaczac przewody o rodzaju
wykonania, przekroju i w liczbie, do jakich zacisk jest przystosowany. Zdejmowanie izolacji i czyszczenie przewodu nie
moze powodowac uszkodzenia mechanicznego przewodu. Dlugo$¢ odizolowanej zyty przewodu powinna zapieni¢
prawidlowe przytaczenie.

5.4.2. Montaz czujek pozarowych

Czujki pozarowe montowac na dedykowanych gniazdach. Gniazda do sufitu mocuje si¢ dwoma wkretami popizez
kotki rozporowe o Srednicy 6-8mm. Wskazane jest wiercenie otworow przy uzyciu szablonu o odpowiednim rozstawie
otworow. Zly rozstaw otwordw moze by¢ przyczyna zdeformowania gniazda przy silnym dokreceniu wkretow
mocujacych. Sposob podiaczenia poszczegdinych przewoddw opisane sg na ziaczu.

Dla czujek instalowanych nad sufitem podwieszonym lub pod podioga techniczng nalezy instalowa¢ wskazniki
zadzialania w widocznym miejscu na stropie lub na Scianie.

Montaz czujki polega na wlozeniu do gniazda i przekrgceniu do momentu zatrzasniecia jej w gniezdzie.

5.4.3. Montaz recznych ostrzegaczy pozaru

Ostrzegacze montuje si¢ na plaskiej powierzchni przy uzyciu dwoch kotkdow rozporowych i wkretow z tbem
walcowym, dostarczonych w komplecie z ostrzegaczem. Rozmieszczenie otworéw do mocowania zaleca si¢ wytycza¢
przy uzyciu szablonu. Ze wzgledu na znaczng sit¢ uderzenia wymagana do uruchomienia , nie nalezy montowac
ostrzegaczy bezposrednio do ptyt kartonowo-gipsowych bez dodatkowego wzmocnienia.

5.4.4 Montaz sygnalizatorow akustycznych
Gniazdo sygnalizatora jest elementem mocujacym sygnalizator do uprzednio zamontowanej puszki instalacyjne;.
Sygnalizator moze by¢ mocowany na $cianie lub suficie.

5.4.5 Montaz modulow rozbudowy centrali sygnalizacji pozaru
Centralg modutowg nalezy rozbudowac o moduty linii dozorowych i sterujacych wg DTR producenta centrali.

5.4.6. Elementy kontrolno-sterujace

Elementy kontrolno-sterujace nalezy montowac na linii dozorowej w poblizu sterowanego urzadzenia. Obudowe
modutu kontrolno-sterujacego nalezy mocowaé na $cianach lub stropach, przykrecajac ja czterema wkretami przez
otwory montazowe. Podczas montazu obudowy nalezy wyja¢ modul. Zalecane wkrety z kotkami rozporowymi @ 6-
8mm. Przewody kabelkowe nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki kablowe usytuowane w obudowie.

5.4.7 Montaz centrali systemu pozarowego, zasilacza buforowego
Centrale i zasilacz nalezy mocowa¢ na Scianach, przykrecajac ja wkretami przez otwory montazowe zgodnie z
DTR. Do montazu urzadzen zaleca si¢ stosowanie kotew z dopuszczeniem CNBOP.

5.4.8. Oznaczenia identyfikacyjne

Wszystkie czedci skladowe instalacji niskopragdowych nalezy wyposazy¢ w oznaczenia
identyfikacyjne. Oznaczenia powinny zapewni¢ jednoznaczng identyfikacj¢ obwodu, do ktérego nalezy dany
element. Urzadzenia rozdzielcze nalezy oznaczy¢ tabliczkami grawerowanymi z laminatu trwale
przytwierdzonymi do podloza - elementy umieszczone wewnatrz rozdzielnic mogg by¢ oznaczone przy
pomocy tasm samoprzylepnych. Kable i przewody oznaczy¢ nalezy odpowiednimi opaskami kablowymi.

Szczegblne elementy instalacji niskopradowej takie jak np. ostrzegacze pozarowe itp. musza byc¢
oznaczone specjalnie, tak jak wymagaja tego odpowiednie przepisy.

5.4.9. Elementy mocujgce
Wszystkie elementy mocujace, listwy instalacyjne, rurki instalacyjne, uchwyty, wsporniki itp.
powinny by¢ systemowe. Nie dopuszcza si¢ elementow wykonywanych na budowie z przypadkowego



materialu. Mocowania i otwory w elementach konstrukcji budowlanych musza by¢ koordynowane z
Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego robot budowlanych.

Ewentualne, robocze, systemowe rozwigzania mocowan dla instalacji elektrycznych musza by¢
opracowane rysunkowo i przedstawione do zatwierdzenia przez zespot projektowy lub Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

6. KONTROLA, BADANIA I ODBIOR ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
- podano w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych w rozdziale ,, Wymagania
ogblne wykonania robot”.

6.2. Czynnosci kontrolne etapowe
Czynnosci kontrolne etapowe obejmuja sprawdzenie jakosci wykonania czgéci instalacji, a zwlaszcza
robot zanikajgcych. Nalezy uwzgledni¢ migdzy innymi:
- sprawdzenie cigglosci zyt
- pomiar rezystancji izolacji
W miare postgpu robdt wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia wszystkich niezbednych prob i
pomiardéw dla kolejnych fragmentdéw instalacji.
Wykonanie odnos$nych prob powinno by¢ niezwlocznie odnotowane w dzienniku budowy.

6.3. Czynnosci kontrolne koncowe

Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzic:
- zgodno$¢ wykonania instalacji niskopradowych z dokumentacja techniczng oraz z ewentualnymi zmianami
zapisanymi w dzienniku budowy, a takze zgodno$¢ z przepisami szczegdétowymi, odpowiednimi Polskimi
Normami oraz wiedzg techniczna,
- jako$¢ wykonania instalacji niskopragdowych,
- spelnienie przez instalacje niskopradowe wymagan w zakresie minimalnych dopuszczalnych opornosci
izolacji przewodow,
- zgodnos$¢ oznakowania z Polskimi Normami.

W przypadku nie zadowalajacej jakosci robdt Iub uzytych materiatdw wykonawca bedzie musiat
wykona¢ na wlasny koszt niezbedne poprawki i wymiany instalacji.

Przed oddaniem do uzytku wykonawca powinien dokona¢ uruchomienia instalacji i zademonstrowac jej
prawidlowe dziatanie zgodnie z dokumentacja techniczng i1 specyfikacja techniczna.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot dot. robot
budowlanych w rozdziale ,,Wymagania og6lne wykonania robot”.
Jednostki obmiarowe:
- jednostka obmiarowa dla wykonanego i odebranego przewodu, rury ochronnej, itp. jest metr
- pozycja wykonanego i odebranego elementu wyceny kosztorysowej jest szt.
- pozycja wykonanego i odebranego zestawu elementdOw wyceny kosztorysowe;j jest kpl.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robot
- podano w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt budowlanych w rozdziale ,, Wymagania
og6lne wykonania robot”.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Wszystkie czesci robdt zanikajace oraz ulegajace zakryciu takie jak uktadanie rur i przewodow pod
tynkiem, itp. musza by¢ zglaszane przez Wykonawce do odbioru przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

8.3. Zasady ostatecznego odbioru robét
W czasie ostatecznego odbioru robdt, przy przekazywaniu instalacji do eksploatacji Wykonawca
zobowigzany jest dostarczy¢ Zamawiajacemu nast¢pujace dokumenty:
1) Oswiadczenie Kierownika Robot o zgodnosci wykonania robdt z dokumentacjg techniczng i
obowigzujacymi przepisami
2) Dokumentacj¢ Projektowa z naniesionymi poprawkami powykonawczymi
3) Dziennik budowy (jezeli wystepuje jako odrgbny)



4) Protokotly wszelkich wymaganych badan i pomiaréw

5) Certyfikaty, aprobaty techniczne na urzadzenia i wszelkie inne wyroby zastosowane w instalacji

6) Dokumentacje techniczno-ruchowe oraz instrukcje obstugi zainstalowanych urzadzen
elektrycznych.

9. ROZLICZENIE ROBOT

Ogolne warunki ptatnosci podano w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych w
rozdziale ,,Wymagania ogdlne wykonania robot”.
Podstawa rozliczenia robot (ptatnosci) jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg dla danej pozycji kosztorysu.
Cena ta bedzie pelnym wynagrodzeniem za dostarczenie i ulozenie i zamontowanie wszystkich materialow
uzytych do budowy instalacji elektrycznej objetej dokumentacjg techniczng, uzycie sprzetu i wszystkie inne
czynnosci niezbedne do nalezytego wykonania robot.

Cena wykonanej i odebranej instalacji obejmuje:
- roboty pomocnicze i przygotowawcze
- dostarczenie materiatow
- montaz calej instalacji
- wykonanie badan i pomiarow
Platno$¢ za wykonane roboty nalezy przyjmowac zgodnie z oceng ilosci i jakosci wykonanych robdt po
przekazaniu atestow producentow wszystkich uzytych materiatdow i urzadzen.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Przepisy prawne

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane z pdzniejszymi zmianami,

- Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo Zamowien Publicznych,

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004r. w sprawie szczegotowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych, wykonania i odbioru robdt budowlanych oraz
programu funkcjonalno-uzytkowego z pdzniejszymi zmianami,

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 14 grudnia 1994 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie z p6zniejszymi zmianami,

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010 r. w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych i terenéw (Dz.U. 2010 nr 109 poz. 719)

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych z dnia 22 kwietnia 1998 r. w sprawie wyrobow shuzacych
do ochrony przeciwpozarowej, ktére moga by¢ wprowadzone do obrotu i stosowane wytacznie na podstawie
certyfikatu zgodnosci,

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 1 grudnia 1989 r. w sprawie najwyzszych
dopuszczalnych stezen i1 nat¢zen czynnikéw szkodliwych dla zdrowia w $§rodowisku pracy z po6zniejszymi
zmianami,

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997r. w sprawie ogdlnych
przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy.

10.2. Polskie normy

- PN-EN 54-1:1998 Systemy sygnalizacji pozarowej. Wprowadzenie

- PN-EN 54-2:2002 Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 2 : Centrale sygnalizacji pozarowej

- PN-EN 54-7:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 7: Czujniki dymu. Czujniki punktowe dziatajace z
wykorzystaniem $wiatla rozproszonego, $wiatla przechodzacego lub jonizacji

- PN-IEC 60364-1:2000- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i wymagania podstawowe

- PN-IEC 60364-4-41:2000- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochrona przeciwporazeniowa



